COMMANDES D’AXES

‘ Présentation générale

Automation

Les commandes d’axes SGA Automation ont été congues sans accepter aucun compromis en termes de qualité, de fia-
bilité et de performance. Les moteurs sont placés dans des boitiers blindés avec un refroidissement passif, de sorte
qu’ils peuvent étre utilisés dans les environnements les plus exigeants. Nos versions standards sont ultra compactes et
proposent des entrées tout ou rien et analogiques. Nous avons des fonctions de réglage automatiques qui permettent de
réduire le temps de configuration.

‘ Atouts de cette technologie

n Synoptique

Déconnectable
aprés :
programmation :

. Pilotage avec un menu convivial d'une ou plusieurs cartes d'axe
Brushless.
° Commande en mode manuel de la carte avec un PC, avec mise en
mémoire des positions.
° Programmation des axes sous Windows via une prise USB.
o Possibilit¢ de réaliser des mouvements complexes stokés dans la
mémoire de la carte.
o Possibilité de synchronisation de plusieurs axes.
e Ajout d'axes supplémentaires sans modification.
. Gestion simultanément de plusieurs axes avec uniquement des entrées /
sorties
. Changement facile des paramétres d'accélération, de vitesse ou de
position sans rentrer dans le programme.
pc | Exemple de configuration AUTOMATE
use
: | Interface | @
{ | USB-CAN | :
PROFIBUS
_________________________________________ ....loption)
5entrées 5 entrées
— 2 sorties - 2 sorties
24V — 220V AC
puissance puissance
Carte Carte Carte
19 entrées Electranique electronique
 sorties
Moteur Moteur
Afficheur
L U
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COMMANDES D’AXES

nUne interface facile et accessible a tous

Automation

° La carte se relie a un PC sous Windows via la prise USB.

° Une fois les valeurs de position,de vitesse et d’accélération mises en mémoire, le systéme fonctionne de ma-
niére autonome.

° Les entrées et sorties tout ou rien permettent au systéme d’effectuer les différentes étapes du programme.

o Des retours pour arrét d’urgence ou d’initialisation sont également prévus.

i3 PROG 2 == =

Commande de carte d'axe  Adresss commandse - 0 Panneau de commandes générales
4 Convertisseur détecté Adresse lue : 255

MNouvelle adresse = 1 Changer adresse

Pas= 5 mm

e b A : b L4
M = C’est a partir de ce panneau que loperatelrlr peut comrnand@r le
moteur en mode manuel, mettre en mémoire des positions,
Acc. wasien  Be sk - programmer des mouvements, lancer un programme ou encore
=LA ) 2R == effectuer des réglages moteur .

‘ Programmer des mouvements ‘

Reglages RAZ carte ‘ Arrét
moteur d'axe moteur
. 5 Programmation des mouvements = [E=] =
Panneau de programmatlon des mouvements L'entrée n®1 déc\enc.he un mouvement & chaque frant montant. Py Lire du PC
g plusieus fﬂiéiiﬁ?:“éﬁ fon limas consonar 10 sant s Sié"c“i% 2:2'5&?3‘555;“‘““. Cestune séquence. [Envogisuor dans e PC |
i au milieu dune séguence on exécute‘un & a dautres . la sé est réinitialisée.
Ce panneau de programmatlon Slmple et Elle reprendra tout en haut, la fois d'aprés. | Tite 1a caite daxe
. S N J . Condition | “Brogrammer 'axe. |
intuitif permet a ’utilisateur un gain de surles errses e, E—
, g 2 3 4 5  Accélération Vitesse  Décelération  Position Couple |10 icion 0 4sec. ot
temps non neghgeable. RAZ (02 100) (023000) (0a100) absolue (02 100) P s
Mouvement 1 | 35 2600 45 10254 60 B8
. , Mouvement 2 60 120 40 6352 100 i
Sur ce panneau, il faut rentrer les valeurs dé- Motement3 = CIT o wm O
sires dans les cases correspondantes Mouvemert 4 o o L
. Mouvement 5 60 3000 60 16525 100
Comme * Mouvement 6 200 1200 200 286 100 |
° L’accélération Mouvement 7 120 50 120 45 60 OB
. Mouvement 8 200 2400 200 9572 100 |
[ ] La Vltesse Mouvement 9 Sl s
. La décelération Mouvement 10 e a2l
. Mouvement 11 [ il L
o La valeur de position absolue Mowement 12 o B
o Le Couple B £ _
° La sortie en fin de mouvement

L’utilisateur peut lire le programme dans la mémoire de la carte ou dans le PC. Il peut également en faire un nouveau et
le sauvegarder dans le PC.

ol Reglages_moteur = B B ,
Panneau de réglage moteur
B G0 5000 | ke | Dans cette fenétre, I’opérateur peut intervenir sur les
réglages du moteur pour un fonctionnement optimal.
Courant max en mouvement 223000 Changer . s , N
I pourra agir sur le pas, le couple délivré, le couple a
Gourant min en mouvement 1000 arrét, le couple a Iinitialisation et le couple de vi-
Courant max en maode trajectoire 14000 Changer tesse lente,

Courant & I'arrét 2000 Changer

Tension inititialisation 6000 Changer

Tension vitesse lente 12000 Changer
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COMMANDES D’AXES

Automation

n Programmation des mouvements complexes

N'importe quel mouvement peut étre réalisé par le moteur dans la limite de ses performances d'accélération, de décéléra-
tion et de vitesse.

Le calculateur du moteur peut lire des listes de positions et lors de 1’exécution du mouvement, il asservit la position du
moteur a la position correspondante de la liste. La fréquence de lecture des positions est de 200Hz, c'est a dire qu'on doit
lui fournir 200 positions par seconde. Il recalculera par interpolation les points intermédiaires pour obtenir sa vraie fré-
quence d'asservissement qui est de 24KHz. L'expérience montre qu'une fréquence de 200Hz est suffisante dans tous les
cas pour obtenir des précisions de quelques centiémes de mm, par rapport a une trajectoire théorique et, de plus, on peut
augmenter la précision en diminuant la vitesse.

Lorsque le moteur est contr6lé par un pc, le pc commence par charger 250 positions dans la mémoire tampon du calcula-
teur, et ensuite quand le mouvement s'exécute, le calculateur demande automatiquement les positions suivantes au pc. Le
mouvement n'est pas limité en temps car c'est le pc qui alimente le calculateur en positions et le pc peut en stocker un
nombre énorme, il peut aussi les calculer en temps réel.

Lorsque le calculateur travaille tout seul sans connexion pc, il utilise des listes de positions stockées dans sa mémoire
flash. Cette mémoire peut stocker 1'équivalent de 5 minutes de mouvement. On se sert d'un pc pour rentrer en mémoire
les positions, ensuite on peut débrancher le pc et il suffit d'activer une combinaison d'entrées pour exécuter le mouvement
correspondant.

Une liste de positions est un simple fichier texte avec une position par ligne. Il faut 200 lignes pour faire un mouvement
d'une seconde.

”j Trajectoire Trap 6mm vitl1530 pas1250.txt - Bloc-notes

~

Fichier Edition Format Affichage 7

0,000
0,000
0.001
0,002
0,003
0,004
0,005
0,007
0,009
0.011
0,014
0,017
0,020
0,023
0,026
0,030
0,034
0,038
0,043
0,048
0,053
0,058
0,063
0,069
0,075
0,081
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COMMANDES D’AXES

Automation

Le plus simple pour créer les listes est d'utiliser un tableur pouvant exporter en mode texte.

On utilise un tableau existant qui peut étre copié sur le site SGA-Automation, et on change les valeurs d'accélération
pour obtenir les mouvements désirés. Le tableur calcule automatiquement les vitesses et les positions. Des formules
complexes peuvent Etre utilisées pour réaliser des mouvements de type parabolique, sinusoide ou autres. On peut aussi

transformer un fichier .dxf en trajectoire.

A | B | c | D | E | F | G I
1 Temps Accélération | Vitesse Vitesse Distance Pas Fréguence
2 5 m/s® m's t/mn mm mm Hz
3 0,000 0,01 0,000 0,000 0,000 1,25 200
4 0,005 0,01 0,000 2,400 0,000
5 0,010 0,01 0,000 4,800 0,001
6 0,015 0,01 0,000 7,200 0,002
7 0.020 0.01 0.000 89.600 0.003
8 0,025 0.01 0.000 12,000 0.004
g 0,030 0.01 0,000 14.400 0.005
10 0,035 0.01 0.000 16,800 0.007
11 0,040 0,01 0,000 19,200 0,009
12 0,045 0,01 0,000 21,600 0.011
13 0,050 0,01 0,001 24,000 0,014
14 0,055 0,01 0,001 26,400 0.017
15 0,060 0,01 0,001 28,800 0,020
16 0,065 0,01 0,001 31,200 0,023
17 0,070 0,01 0,001 33.600 0,026
18 0.075 0.01 0.001 36.000 0.030
10 n nan nn4 n nnA AR Ann mn2a

Une fois les formules entrées dans le tableur, on exporte au format texte la colonne des positions (appelée « Distance »

dans l'exemple ci-dessus).
Le logiciel du pc peut lire les fichiers au format texte et les charger dans la mémoire du calculateur.

A I —c™

1] 0.000
2 | 0,000
3] 0.001
4] 0,002
5 | 0.003
6 | 0,004
7] 0.005
8 | 0,007
9 | 0.009
10 | 0,011
|11 ] 0.014
12| 0.017
13| 0.020
14 | 0,023
[ 15 | 0.026
16 | 0.030
17 | 0.034
18 | 0.038
[ 19 | 0.043
[ 20 | 0.048
2 | 0.063
22 | 0,058
| 3] 0.063
24 | 0.069

2 0.075

e nno4
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COMMANDES D’AXES

Automation

‘ Exemple de trajectoire complexe

trapéze relatif

Wl L L trapéze relatif

trapéze absolue
Vitesse =

fenétre
en

posistion —

Distance

Fenétre
d'erreur -
de poursuite Cde vitesse Point de freinage - t

atteinte calculé Cde position
atteinte

Notre régulateur intégré permet de s’affranchir d’une commande automate méme sur une trajectoire

complexe.

° Nombreux jeux de trajectoire possibles

° Fenétre de tolérances de poursuite réglable
) Fenétre de position réglable

o Mouvements absolus ou relatifs

° Enchainement des trajectoires

www.sga-automation.com
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COMMANDES D’AXES

Automation

‘ Programmation des mouvements

Moteur £s

Convertisseur

/ USB-CAN

CAN ¥

[]

-

Pour programmer les mouvements, on utilise un PC qui se connecte au moteur par un bus CAN par I’inter-
médiaire d’un convertisseur USB-CAN.

Le logiciel de programmation s’installe facilement dans le PC. Aucun driver n’est nécessaire pour le
convertisseur, il est reconnu automatiquement par Windows.

/ Mouvement 1
Mouvement 2
Mouvement 3

Mouvement 4

"

Quand il a été programmé, le moteur peut fonctionner sans le PC

En activant une combinaison d’entrées tout ou rien, on sé¢lectionne un mouvement précédemment chargé en
mémoire. Une entrée spécifique déclenche le départ du mouvement.

Lorsque aucune entrée de sélection n’est activée et que 1’on active 1’entrée départ, le moteur fait une remise a
zéro. A la mise sous tension, le moteur fait aussi une mise a zéro.

Les programmes et les réglages moteurs sont sauvegardés dans 1’électronique du moteur, dans une mémoire
flash. Les informations sont conservées quand I’alimentation est coupée.

/ Mouvement 1 e

Mouvement 2 . , .,
e Sélection du mouvement mémorisé.
I: o 16 possibilités + séquences
=I-
k Départ du mouvement sélectionné
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COMMANDES D’AXES

Automation

Connexion PC— Moteur par USB

Convertisseur
USB-CAN

Le PC peut exécuter des commandes directement sur
Bus CAN T le moteur ( déplacements, rotation a vitesse constante,
: arréts, RAZ, etc...), effectuer des réglages (couple
maxi, couple a 1’arrét, butées logicielles etc...) ou

programmer le moteur pour une utilisation autonome.

Moteur
Connexion PC— Moteur par TCP/IP

Convertisseur
Ethernet-CAN

Réseau Ethernet

Convertisseur
Ethernet-CAN

Moteur

Connexion PC— Moteur par réseau Ethernet

Bus CAN

Moteur

Mouvement 1 -/ e . , .

EZEZEZ:@ Utilisation moteur seul avec entrées-sorties tout ou
louvement . , , .

— e rien et mouvements programmes en mémoire.
5 entrées et 2 sorties
==
-/
Moteur Connexion avec module Entrées-Sorties 24V

' Bus CAN > ;

—] us Cane’q extensugn,
jusqu’a 12 entrées et
6 sorties

Montage sur rail DIN

www.sga-automation.com
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COMMANDES D’AXES

Automation

n Connexions

Moteur

Connexion avec module liaison série RS232
Bus CAN
—] Convertisseur
I RS232—CAN

Moteur 1

Mémoire
interne:

Moteur 2
Le bus CAN est un bus série sur 2 fils. Il permet de relier de nombreux périphéri-
ques.

Le PC ou le module de contrdle communique avec chaque moteur en utilisant son
adresse sur le bus.

Certaines commandes sont destinées a un seul moteur, d’autres peuvent adresser tous
les moteurs comme par exemple un arrét d’urgence.

On peut charger des mouvements complexes dans la mémoire des moteurs et en-
voyer une commande pour les exécuter de manicre synchrone.

Moteur 3

Mémoire
interne:

Bus CAN jusqu’a 256 nceuds

Module Entrées-Sorties 24V
ou Ethernet ou RS232

Moteur 1 220V

I
\—J
Moteur 2 24V
J Sur le bus CAN on peut connecter indifféremment des moteurs alimentés
en 220V ou en 24V ou encore des modules d’entrées-sorties supplémentai-
—
res.

Module entrées-sorties
sur bus CAN

www.sga-automation.com
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MOTEURS BRUSHLESS

Automation

‘ Propriétés de I’ensemble moteur / carte électronique

Dynamique ¢levée grace aux aimants néodyme

Dimensions des brides selon la norme CEI, ajustement j6, précision selon DIN42955, classe de tolérance R
Facteur de qualité vibrationnel N selon DIN ISO 2373

Isolation pour une tension secteur nominale de 480 V

Classe d’isolation F selon DIN 57530

Bout d’arbre avec clavette ou méplat.

Indice de protection IP 64

Contact thermique

Option
° Frein d'arrét mécanique

‘ Sécurité

La température des enroulements est surveillée par des capteurs de température au niveau des enroulements du sta-
tor et transmise par une liaison isolée incorporée.

En cas d’arrét d’urgence et coupure du 24V, la commande se met en sécurité et le moteur devient au choix verrouil-
1€ ou libre.

‘ Vue arrieére du moteur / carte électronique

Alimentation 220 V AC
CAN Entrée

CAN Sortie

www.sga-automation.com

Entrées
Sorties
24 V DC option

LED
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MOTEURS BRUSHLESS

Automation

‘ Schéma de cablage du 220V

1 P -
1 nn !
l ilg:i- ---------------- 1 I
podemmmmaaas - [ |
i e B 2
] S by
. E. E!. sub D |
- . . - . . - . --I - . : I . . | B N B BN BN BN | ----l
1234 123 123 1234 56789
||||| IT1 II; FTTTrrrrrrl
— N I o I o ST NS NOOM T
%% zz 3 z=z 3 ﬁ%ééogééé
£ 558 558 385 555t
g prd prd 7]
N < < Q0
N @) O v
@
(7))
S~
7))
(b}
‘O
L
-
-
L

‘ Schéma de cablage du 24V

Entrées/Sorties pour moteur brushless 24V
Connecteur subD 9cts
CAN Low

CAN Low

Masse
24V Commande

E) %) Cf Connecteur Sub-D méle
CAN High / 24V Puissance

CAN High

www.sga-automation.com
10



MOTEURS BRUSHLESS

‘ Les moteurs L
oo | Pusnce | TN o ombre | TOUSEY | Cole | COUl COBNS 0 . e
utile (W) V) (A) |depodles (rpm) (N.m) (N.m) (A) (mm) (Kg)
GM1I1422824 : M1 28 24 DC 1,56 8 3000 0,1 0,3 0,057 67 0.8
GMI426324 : M2 63 24 DC 3,44 8 3000 0,2 0,6 0,06 86 1
GMI61235220 : M3 235 220 AC 1,16 8 3000 0,75 2,25 0,64 109 2.1
GMI70313220 : M4 313 220 AC 1,44 8 3000 1 3 0,69 117.8 2.5
GMI86660220 :M5 660 220 AC 2,83 8 3000 2,1 6,3 0,74 152.6 4
GMI110940220 : M6 940 220 AC 4,33 8 3000 3 9 0,69 113 4,5
GMI1101250220 : M7 1250 220 AC 5,76 8 2000 6 18 1,04 173 7.5

‘ Construction de la référence pour le moteur

Cow ) w0 Um0 U Cae

. . . Tension , .
Modéle Taille Puissance d'alimentation Entrée Sortie
15 N : tout ou rien
42 - 42 mm 28 W 24 — 24VDC
- - 63 W - - 15 A : Analogique S 2 N : Tout ou rien

61 - 61 mm 235 W 220 — 220VAC
70 - 70 mm 313 W - - 1 : Nombre 1 : Nombre
86 - 86 mm 660 W - - 2 : d'entrées 2 : de sorties
110 - 110mm 940 W - - 3

GMI

Electronique - - 1250 W - - 4
intégrée 5

‘ Mise en service rapide et fiable

Une mise en service simplifiée:

L'optimisation de I'entrainement peut prendre en compte tous les parameétres dépendants de la
charge de la machine ou du systéme d'entrainement. De plus, l'application vous permet d'effectuer
une maintenance préventive grace a l'acces et a 1'analyse des données enregistrées qui vous permet
un redémarrage rapide de la production.

Conformité a la directive CEM suivant classe (EN55022) B

Systeme d'isolation suivant classe (CEI 85) B (120 °C)
Indice de protection IP 54
Tension d'entrée niveau 0 <25
Tension d'entrée niveau 1 >11.5

Type de sortie PNP

www.sga-automation.com
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MOTEURS BRUSHLESS

‘ Moteur brushless GMI 42

Automation

Ces moteurs sont équipés d'un codage absolu sur un tour 1024 points / tour pour un pilotage parfait des phases.

. Tension Tours par Couple |Constante de
Modgele I:;illses??;; d'alimentation Co(ulia)mt N(;)rél})e rse i minute C(I?Iurr;ll; maximal couple LOIEE;E 1)1r L Poids (Kg)
(VDC) (rpm) i (N.m) (N.m/A)
GM1422824 28 24 1,56 8 3000 0,1 0,3 0,057 67 0,8
GMI1426324 63 24 3,44 8 3000 0,2 0,6 0,06 86 1
‘ Encombrements GMI 422824
- 67 -
2
- 31
4xM3
22
o ™ l \
s L 1 o o =]
| N ®
g o =T o
o
T @ 1 1 =|
O Q
o~ ] ~Sub D 9p. ' AN -/
o~
S 5,86
42
~
Modg¢le Diamétre de 1'axe Forme de 1'axe
GMI422824 5 lisse
| GMI426324 5 lisse

L]

Axe en tolérance g6

www.sga-automation.com
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MOTEURS BRUSHLESS

Automation

‘ Encombrements GMI 426324

86
2 31
22 4xM3
T . N
o e
S o Q o =
N © ]
: o I [ap]
T © H
QO [+]
N ] ™Sub D 9p. AN =/
Ay e 5,86
42
Modéle Diamétre de l'axe Forme de l'axe
1 GMI422824 5 lisse
GMI426324 5 lisse

Axe en tolérance g6

www.sga-automation.com
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MOTEURS BRUSHLESS

‘ Moteur brushless GMI 61

Ces moteurs sont équipés d'un codage absolu sur un tour 1024 points / tour pour un pilotage parfait des phases.

Automation

. Puissance , Tenswn. Courant |Nombre de TOI.HS par Couple Cogple Constante de | Longueur L | Poids
Modéle utile (W) d'alimentation (A) aiks minute (N.m) maximal ) () (Kg)
(VAC) (rpm) : (N.m) :
GMI61235220 235 220 1.16 8 3000 0.75 2.25 0.64 109 2.1
‘ Encombrements GMI 61235220
T[]
T
61 109 12,6
20 50
ﬁ‘i
s Iy . & 9
Q) I
L | )
o € ® ® |
N % x4 2
@ ®

46

50

SubD fem_ 9cts

arfortooetho

L

Modgéle

Diametre de 1'axe

Forme de I'axe

GMI60235220

14

plat 1x25

Axe en tolérance g6

www.sga-automation.com
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MOTEURS BRUSHLESS

n Moteur brushless GMI 70

Ces moteurs sont équipés d'un codag

¥y

Automation

. Tension Tours par Couple .
Modgele I:lltl.lllis?&(;)e d'alimentation |Courant (A) N(;‘g})e rse i minute (Elc\)lugll)e maximal cglc;ﬁzte(‘g[i:}z) LOIzﬁlulfl 1)1r L Izlc;l;l)s
(VAC) (rpm) ' (N.m) :
GMI170313220 313 220 1.44 8 3000 1 3 0.69 117.8 2.5
‘ Encombrements GMI 70313220
17,8
70
103,2 o,
. 28 , . .
- , 7 S
| _—
(o Lcé I ‘ %K;a =
-+ -
— ) ® =
( E (
— 5 | | =
=
@ | © . /D/
@ - e —a |
CAN2
@
~ Entrées/Sorties
CANT SubD 9p D
& @& r @& @
104 I
Alimentation 220V
50
]
=
=
=
| —
=
| 0]
Modeéle Diamétre de 1'axe Forme de I'axe
GMI170313220 14 clavette 4x20

Axe en tolérance g6

www.sga-automation.com
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MOTEURS BRUSHLESS

n Moteur brushless GMI 86

Automation

Ces moteurs sont équipés d'un codage absolu sur un tour 1024 points / tour pour un pilotage parfait des phases.

Modéle Puissance |Tension d'alimen-| Courant | Nombre de Tx;if:r Couple | Couple maximal | Constante de |Longueur L | Poids
utile (W) tation (V AC) (A) poles o) (N.m) (N.m) couple (N.m/A) (mm) (Kg)
GMI86660220 660 220 2,83 8 3000 2,1 6,3 0,740 152.6 4
B Encombrements GMI 86660220
1826
85.9
138
2 Be
32
Id I
SR | N
g 52 —
@ ) =— |
al 5] 2
€] &
can 17| E
CAN 2/
Entrées/Sorties .
L)
Alimentation 220V 104
50
N ; N Modéle Diamétre de 1'axe Forme de 'axe
= ]j GMI86660220 14 plat 1x25

Axe en tolérance g6

www.sga-automation.com

16




MOTEURS BRUSHLESS

‘ Moteur brushless GMI 110

Automation

Ces moteurs sont équipés d’un codage absolu sur un tour 1024 points / tour pour un pilotage parfait des phases.

. Puissance , Tenswn' Courant |Nombres de Togrs par Couple |Couple maximal| Constante de | Longueur L | Poids
Modele utile (W) d'alimentation (A) s minute L) i) ol (Nl (i) (Kg)
(V AC) (rpm) : ' :
GMI110940220 940 220 4,33 8 3000 3 9 0,690 113 4,5
GMI1101250220 1250 220 5,76 8 2000 6 18 1,040 173 7.5
‘ Encombrements GMI 110
4041 L+25
4L-98
¢ @85 2175 7
/"_\ .
I‘l:\)f"’l %
3 o % i
E':i o2 30 ;‘ /"\
He— y " S
|

=

Ly

&

b

125 @ﬁ U &7

Modéle Diamétre de l'axe Forme de 1'axe
GMI110940220 19 clef 6x30
GMI1101250220 19 clef 6x30

Axe en tolérance g6

www.sga-automation.com
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AXES ELECTRIQUES SERIE SD

Automation

Version standard

Version étanche

‘ Présentation générale

Les axes linéaires SGA de ce catalogue sont le fruit d'une démarche mélant innovation et qualité. Ces produits
constituent une des plus compléte et attractive gamme proposée sur le marché des unités linéaires.
La conception modulaire de nos axes permet de construire des solutions flexibles adaptées aux besoins d'une
grande variét¢ d'applications : Automatisation, machines-outils, électrotechnique, électronique, industrie
automobile, imprimeries, constructions mécaniques spéciales. Nos axes ¢tanches peuvent avoir des
applications en salle blanche dans l'industrie des semi-conducteurs, ou dans l'industrie alimentaire.

. Conception compacte.

. Entrainement par vis a billes ou courroie.

o Rails de guidage a capacité de charge ¢levée.
. Course jusqu'a 3,5 m.

. Vitesse jusqu'a 3 m/s.
o Répétabilité jusqu'a + 0.02 mm.

www.sga-automation.com
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AXES ELECTRIQUES SERIE SD

Automation

n Taille des axes

Nous avons 5 tailles d'axes avec les séries : 07 - 10 - 14 - 17 - 20.
La construction de chaque module peut intégrer un ou deux rails de guidage afin de s'adapter a toutes les
applications.

‘ Chariot

Sur chaque axe, il est possible de monter 1 ou 2 chariots et chacun d'eux peut-€tre court ou long.
Cette construction modulaire permet d'avoir une gamme trés progressive afin d'avoir un excellent rapport
qualité prix.

‘ Entrainement par vis

L'entrainement par vis est particuliérement adapté pour des applications de déplacement de charges ¢élevées a
faible ou moyenne vitesse.

o Vitesse jusqu'a 1,25 m/s.

o Précision de +0.02 mm.
) Protection IP 54.
o Course jusqu'a 1.4 métres en standard avec des tranches de 100 mm.

. Plusieurs pas de vis possibles : 5-10 - 16 - 20 - 25mm.

‘ Entrainement par courroie

L'entrainement par courroie est particulicrement adapté aux applications dynamiques.

o Vitesse jusqu'a 5 m/s.

o Précision de =+ 0.04 mm.
o Course jusqu'a 4.4 métres en standard avec des tranches de 100 mm.
. Le systéme de fixation de la courroie a chaque extrémité, permet de répartir les efforts de traction

sur toute la section de celle-ci sans la fragiliser.
o Plusieurs pas possibles : 34 - 35 - 40 - 44 - 45mm.

www.sga-automation.com
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AXES ELECTRIQUES SERIE SD

Automation

‘ Accouplement intégré

La liaison entre le moteur et 1'unité linéaire est réalisée par un accouplement monobloc sans entretien et
d'une grande rigidité en torsion.

‘ Protection étanche du guidage

Nos axes peuvent avoir une version en aluminium anodisée, fermée hermétiquement par un feuillard
inox qui empéche l'entrée de la poussiere et de corps étrangers.

Ces versions étanches ont un orifice de pressurisation : avec la pression on protége le guidage contre la
pollution extérieure et avec une dépression ou protége I'environnement de la pollution du guidage.

Nos axes peuvent étre utilisés en salle blanche.

‘ Capteurs

Nos axes peuvent tous étre équipés de capteurs.

www.sga-automation.com
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AXES ELECTRIQUES SERIE SD

Automation

‘ Exemples d'applications

Convoyage Cellule robotique Fraiseuse

Convoyage Robot de déchargement Systéme de mesure

Machine de découpe Machine de poinconnage Station de travail

www.sga-automation.com
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S 10-T S N-MIl- N-MD-L10-5S300-1D -A
| |

aQ

S

2

Pas L = mm Course S = mm g

2.

Série Transmission Modgé¢le des moteurs Position du moteur sur 1’axe Position des capteurs =

=9

07 : 70 mm S:Vis M1 -GMI 42 28 24 Transmission par courroie ID : Interne a I’axe ;

10 : 100 mm B : Courroie M2 -GMI 42 63 24 RH: A droite et vers le dessus OD : Extérieur a I’axe E.;

e~

14 : 135 mm M3 - GMI61 235 220 LH: A gauche et horizontal §

(]

17: 168 mm M4 - GMI70 313 220 RU: A gauche et vers le dessous ®
20 : 202 mm M5 - GMI 86 660 220

LU: A gauche et vers le dessous

M6 - GMI 110 940 220
M7-GMI 110 1250 220

RT: A droite et vers le dessus

LT: A gauche et vers le dessus

Transmission par vis a billes

MD : Dans I’axe v

[ 13 S SANAS SANONLOATA SAXY

BR : A droite et horizontale Quantité des capteurs
BL : A gauche et horizontale O : Aucun
BM: Vers le dessous A : Un de chaque coté
v v v v
Guidage Protection du guidage Taille du chariot Frein
S : Unrail T : Standard N : Normal N : Sans frein | B : Avec frein
D : Deux rails C : Renforcée H: Long

>
c
cr
o
3
o
&
)
E]
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence

Automation

S 07-T-B-N-M3/- N- RH-|L35|-|S400 | - |OD| -| A

Moteurs conseillés | Diamétre de la poulie | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
Données uniquement

P : Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W
90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
. B . s
Type de transmission ! Courroie de précision 45° Installation de la charge  *2 | Charge 0° 450 | 90°
., |

RGPt mm =005 Horizontale mm 2 kg 680 800 1650
Pas mm 3 4 - 3ke | 450 | ss0 [ 1000
Vitesse maximale mny/s 1750 2250 Ske 350 380 750
Charge maximale ke 2 32 Montage Horizontal 8 kg 220 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20 32

Course mm 400 ~ 1800 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Ce 5~ 40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre

doublée.
Ma N.m 60 Mﬂ/“‘
M *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 60 %
Mc N.m 80 Mb
‘ Encombrements
L
211 Stroke 95 1.8

aJ]Dchﬂ 2-94-L10_H7 57 1 35
i i £
rd

& 4 15 J 4.8
[_50 | [N\ 4—-M5-L12(TWO SIDES) -
T 70 A" DETAIL CHART
9 30 4-M5-L9.5(TWO_SIDES)
N I~ N
i i+ T+ ; :
B %
_rI 'L ’L’ I I I I I I I I I I
‘ 63.5
161 Pitch 50 * M 45 M5
50 N—M5—L7
i % ———%——3

40
i w w ¥
OUTERNAL MOUNTED OMLY

S = Course mm 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 | 1700 1800
L mm 706 806 906 1006 1106 1206 1306 1406 1506 1606 1706 1806 1906 | 2006 2106

M mm 9 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38

N : nombre de taraudages 10 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
Kg 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4 12.7 133 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence

S 07-T-B -N-

M3
|

-N -LH -

Automation

L35

S400

OD

A

Moteurs conseillés

| Diamétre de la poulie | 35-45mm |

Position des capteurs

Q

uantité des capteurs

M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
: éri ar D : Coté moteur
| Course : | 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm OD : Extérieur 4 'axe uniq t
P : Coté opposé au
, moteur uniquement
Données
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W 200 W ag®
Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Type de transmission *1 Courroie de précision g 45,
REDETTE mm £0.05 Installation de la charge Charge 0 45 90
Horizontale mm 2kg 680 800 1650
Pas mm 35 45 Q°
3kg 450 550 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 2250
- Montage Horizontal 5kg 350 380 750
Charge maximale kg 2 32
8 kg 220 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Course mm 400 ~ 1800 . . » ..
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cc° 5~40
*2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 Ma/ﬁ proportionnellement augmentée
Mc
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Me N.m 80 Mo
n Encombrements
L 1.8
211 Stroke 95
5.7 35
2-04-110 H7 |
| h|.=|TE.- T 1 —EH i
' -—
= | J 48
} & T (& I
|
50 | [\4=M5-L12(TWO SIDES) “A" DETAIL CHART
70
ki 30, 4—M5—L9.5(TWO SIDES)
[ 1
——rT - _
I i — 3
_t I i . 3o P Fy |
—] [ = & | b ] ™
4 I i ':— h . I I I I I I I I I I # i ’Tﬂ
17
‘ 63.5 ‘ Ao | X
161 Pitch 30 = M 45
E:]]m B 50 N-M3—L7
H i e
T fe—ah
I e ]
I + + + + + + *
OUTERNAL MOUNTED ONLY
S=Course mm 400 500 600 700 800 900 1000 1100 | 1200 | 1300 1400 | 1500 | 1600 | 1700 | 1800
L mm 706 806 906 1006 1106 1206 1306 1406 | 1506 | 1606 1706 1806 | 1906 | 2006 | 2106
M mm 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
N : nombre de taraudages 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence Automation

S 07-T-B -N-|M3|-N-RU-|L35|-{S400 | - |OD| - |A

Moteurs conseillés Diametre de la poulie | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GM 61 235 220 - 235W ID : Interne i I’axe A : Aux deux extrémités
L <1 D : Coté moteur
| Course : | 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe uniquement
, P : Coté opposé au
Données moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 90°
Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
. . L 45°
% .
Type de transmission 1 Courroie de précision o Installation de la charge # | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm +0.05 Horizontale mm 2 kg 680 800 1650
Pas mm 35 4 0° 3kg 450 550 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 I 5ke 350 380 750
. Montage Horizonta
Charge maximale kg 2 32 8 kg 220 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Cammse i 400 ~ 1800 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
proportionnellement augmentée.
Ma N.m 60 e
Me *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 60 %
Me N.m 80 Mo
‘ Encombrements
L
146 Stroke 95 1.8
5.7
g h: 2—84—-L10 H7 — 3.5
I 1 bl :
L = L JEECEE X,
-H J 2 r
—
X 3 &
| 50 | 4—M5—L12(TWO SIDES)
70 "A" DETAIL CHART
635 8 3 4—M5—-L9.5(TWO SIDES)
. r - o i
T T T -
H L] * *‘r i | 1 il 4 A
| I B | o
|3 = 3|~y
I I I I I I I I I I # . A
I h] 17 R
| 5 . —
70
) 98 Pitch 50 * M 45 M5
’.,_,.L 50 N—M5—L7
I 3 + + + + + + +
=
d ¥
Cilm =2 OUTERNAL MOUNTED ONLY
S = Course mm 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 | 1700 1800
L mm 641 741 841 941 1041 1141 1241 1341 1441 1541 1641 1741 1841 1941 2041
M mm 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
N : nombre de taraudages 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
Kg 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4 12.7 133 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence

S 07-T- B -N-

n Données

M3

-N-LU-

Automation

L35

S400 oD

A

Moteurs conseillés

Diamétre de la poulie

35-

45 mm | Position des capteurs

Quantité des capteurs

M3 : GMI 61 235 220 - 235W

ID :Interne a I’axe

A : Aux deux extrémités

| Course : | 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe

D : Coté moteur

uniquement

: Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W a0°
Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
. . L 45°
« .
Type de transmission 1 Courroie de précision - asielkisom s I i 2 | Charge 0° 450 90°
Repeitiivite i has Horizontale mm | 2ke 630 | 800 | 1650
Pas mm 35 4 0 3 450 | 550 | 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 | Ske 350 380 750
R Montage Horizontal
Charge maximale kg 2 32 8 kg 220 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Course mm 400 ~ 1800 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
proportionnellement augmentée.
Ma N.m 60 Ma/“
e *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 60 %
Mb
Mc N.m 80
n Encombrements
L
1.8
146 ) Stroke ) a5
5.7 3.5
'S ” 2—-94-L10 H7 —
o | :[
> ’-| !
—————= %-—-—-—-—-—-—-—-—-{
_I 4.8
L = L JEEJEE 3 e 3 1
| —ME5—]
| 50 | 4—M5—L12(TWO SIDES) "A* DETAIL CHART
70
J635 9 a3 4—M5—L8.5(TWO SIDES)
I I N
et P T T 4 i 3
| g 1 I i n g fﬁ_‘ o
i o ~
) ¥ 3 iy
! I I I I I I I I I I T L __F
M= 48 ==
= 3 L | -
70
i "
L] Pitch 20 * M 45 M5
B 50 N—M5-L7
! -
— .
I + + + + + + +
= =
QUTERMAL MOUNTED ORLY
S = Course mm 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 | 1700 1800
L mm 641 741 841 941 1041 1141 1241 1341 1441 1541 1641 1741 1841 | 1941 2041
M mm 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
N : nombre de taraudages 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
Kg 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4 12.7 133 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

n Construction de la référence

S 07-T-B -N -

M3
|

-N -RT -

Automation

S400

OD

A

L35
|

Moteurs conseillés

M3 : GMI 61 235 220 - 235W

Diametre de la poulie

35-45mm

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID

: Interne a ’axe

A : Aux deux extrémités

Course : 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniq t
e P : Coté opposé au
n DLIIQCS moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 90°
Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
L . i 459

Type de transmission *1 Courroie de précision " Installation de la charge *2 | Charge 0° 450 90°
Reépétitivité aiin) £0.05 Horizontale mm 2 kg 680 800 1650
Pas mm 35 45 o 3kg 450 550 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 5kg 350 380 750

Mont Horizontal
Charge maximale kg 2 32 entage Horizonta 8 kg 220 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Cammse i 400 ~ 1800 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cc° 5~40

*2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre

Ma N.m 60 Mﬁ—“ proportionnellement augmentée.
ic
Moment Mb N.m 60 % *3, Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Me N.m 80 Mo

‘ Encombrements

L
1.8
146 ) Stroke 95 —'-A‘—
5.7
, 35
B 2-84—L10 H7 — _JI
| A [ ]
! i ST 1%
| Z f _ﬁ] {
'J e
T F A _'__I_’ﬁ
| 50 | [™4-M5-L12(TWO SIDES) . .
T A" DETAIL CHART
— ¥ 1 9 L
r,__ Ll g S 30 4—M5—L9.5(TWO SIDES) _____41
-+ s 1 1 =
i " =+ ' +} 1 1
- 'y Ln, o
[ie] ~
= - ﬁ “ et
I N, I I I I I I I I I N
17
63.5 L 70 A
) 96 Pitch 50 * M 45
50 N—-M5—L7
+ + + + + + +
! L
el QUTERMAL MOUNTED GHLY
S = Course mm | 400 500 600 700 800 900 1000 | 1100 | 1200 | 1300 | 1400 | 1500 [ 1600 | 1700 | 1800
L mm | 641 741 841 941 1041 | 1141 | 1241 | 1341 | 1441 | 1541 | 1641 | 1741 | 1841 | 1941 | 2041
M ‘mm 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
N : nombre de taraudages 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
Kg 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4 127 | 133 | 142 14.8 15.4 16 16.6 172

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence

S 07-T-B -N-

M3
|

- N-LT -

Automation

L35

S400

OD

A

Moteurs conseillés

| Diamétre de la poulie

35-45 mm

| Position des capteurs

Quantité des capteurs

M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : I 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D: Co.té moteur
uniquement
n Données P : Coté opposé au
—— moteur uniquement
Puissance 2 la sortie du moteur : 100 W 200 W 90°
Type de transmission *] Courroie de précision 4 45, Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Répétitivité mm +0.05 Installation de la charge *2 | Charge 0° 45° 90°
Pas mm 35 45 0° Horizontale mm 2 kg 680 800 1650
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 3 kg 450 550 1000
Charge maximale kg 2 3.2 Montage Horizontal 5kg 350 380 750
Effort maximal sur le chariot N 20 32 8 kg 220 280 550
Course mm 400 ~ 1800
X *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
Ma *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 . ,
Me proportionnellement augmentée.
Moment Mb N.m 60 . .
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 80 Mb
‘ Encombrements
L
1.
146 , Stroke 95 1B
= 3.5
2—@4—110 H7 — i' *_
T : == ! ! :[
Bl T
e e ——
+ : F: 1% : ; 1 e ._4'8'
! | 50 | 4—M5-L12(TWO SIDES)
Cijl SsEl 70 “A" DETAIL CHART
3 :IT g >
_t_____ _—_14- r— 30 4—M5—L9.5(TWO SIDES) -
= 1 ia T ; i
it f / ) H H 1 &
- F i 3 o
- h . E i[ o 1_[¢ =
il | I I I I I I I I I I Jrr' 'TI-"]
=
63.5 | 70 ‘ L,
96 Pitch 50 * M 45
CllllS 50 N—M5-L7
+H /_,-" i
Iy & &> ™ Yy & ™ >
1l i ol ol X o ol h ol
L J
OUTERNAL MOUNTED ONLY
S = Course mm 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 | 1700 1800
L mm 641 741 841 941 1041 1141 1241 1341 1441 1541 1641 1741 1841 | 1941 2041
M mm 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
N : nombre de taraudages 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
Kg 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4 12.7 13.3 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

n Construction de la référence Automation

S 07-T-S -N-M3| -|N|-MD-|L16|-[{S200|- |OD|- | A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pasdevis | 5-10-16mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course: |100 ~1000 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a axe D : Coté moteur
. P uniquement
e o P : Coté opposé au
‘ DLIIQCS o moteur uniquement
457
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W ~
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 0°
Pas mm 5 10 16 10 16 HE
i Montage vertical
Vitesse maximale mmss | 250 | 500 | 800 | s00 | soo Montage horizontal o
‘s . . -
Charge Horizontale kg | 9 5 3 9 5 Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
maximale X
Verticale kg 6 3 1.9 6 3 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N | 132 | 66 42 132 | 66 Horizontale mm 2kg 680 800 1650
Course mm 100 ~ 1000 3 kg 450 550 1000
Température de travail (o 5~40 Skg 350 380 750
Ma N.m 60 Ma/"‘ 8 kg 220 280 550
Mc
Moment Mb N.m 60 Verticale mm 3kg 375 300 400
Mec N.m 80 Mb 5kg 250 200 300
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements
1.8 L
137 Stroke 7
5.7 35 ' 8
| Z—24-110 H7
1 d 4
| £ AMNE 3
4" 7 L
A | __"‘_______% e
J 4.8 ] =
- 1% 3
"4" DETAIL CHART | 50 | 4—M3—L12(TWO SIDES)
70
9 30 4—M5—19.5(TWO SIDES)
. L= -
L L 1 [ H H ||
!é /A ol F I i I I I I
7 +[ B ! = = 5
L] = e 3
| I I I I I I I I I I I 1,
17
70 —
37 Pitch 50 * M 28
a0 N—M5-L7
—
p -~
- — e — %

EF ¥

S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 315 415 515 615 715 815 915 1015 1115 1215

M mm 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23

N : nombre de taraudages 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24
Kg 6.7 7.5 8.2 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence Automation
Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extéri Al D : Coté moteur
| Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | Xieriedr 8 Taxe uniquement
. . P : Coté opposé au
Données 90 moteur uniquement
. \ . 45°
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W -
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 0°
Pas mm 5 10 16 10 16
. . Installation Horizontale Installation verticale
Vitesse maximale mm/s | 250 500 | 800 | 500 800
Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Charge Horizontale kg 9 5 3 9 5 P g
maximale X
Verticale kg 6 3 1.9 6 3 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N | 132 [ 66 | 42 | 132 | 66 Horizontale mm 2kg 680 800 1650
Course mm 100 ~ 1000 3kg 450 550 1000
Température de travail ce 5~40 5kg 350 380 750
Ma N.m 60 Ma 8 kg 220 280 550
M
Moment Mb N.m 60 ﬁ Verticale 3kg 375 300 400
mm
Mc N.m 30 Mb 5kg 250 200 300
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements L
1.8
124 Stroke 78
5.? 3 5
35 oM
| 2—@4-L10 HY
1 i
1T F 7
J 4.8 &
- 2 st — -
"A" DETAIL CHART & T IF—— - =}
50 \\4—M5—L12{TWO SIDES)
70
102
| 8 30 4-M5-19.5(TWo SIDES)
[ 1
- [ T - a f } h—
| A _hf*' + | 1 1 1
€ e RR—————————2
id » 5] "~ 2
' " I I I I I I I I I I I Jr'
17
70 | —
74 Pitch 50 * M 28
30 N—M5—L7
= =
—
T rY ' ry & ry - r'y
[ ¥ b b b b * b
¥
1-,_§
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 302 402 502 602 702 802 902 1002 1102 1202
M mm 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22
N : nombre de taraudages 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23
Kg 6.7 7.5 8.2 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs. elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations technigues. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence Automation

S 07-T- S-N-|M3| - |[N|-BL -|L16| -|S200| - OD|-| A
I I I I I

Moteurs conseillés N : Sans frein Pas de vis : | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
| Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
I ponnces
Puissance a la sortie du moteur : 100 W | 200 W . 455
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7) H
Répétitivité mm +0.02 o° H >0:
Pas mm 5 10 16 10 16
Vitesse maximale mm/s 250 500 | 800 | 500 800 Installation Horizontale Installatiol: :erticale
;I;Tergc maxi- | Horizontale kg 9 3 3 9 3 Capacité de chargement en fonction de L *3
Verticale kg 6 3 19 6 3 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 42 132 66 Horizontale mm 2kg 630 300 1650
Course mm 100 ~ 1000 3ke 450 550 1000
Température de travail ce 5~40 5ke 350 380 750
Ma N.m 60 %“ 8 kg 220 280 550
Moment Mb N.m 60 Verticale mm 3kg 375 300 400
Me N.m 80 Mo Sl 250 200 300
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements
70
. 1.8 50 4—M5—L12(TWD SIDES)
5.7 I 3.5 o 4I-| E:3 |-IlE
= eV B ————— {
FI i i +F' LS

o 2—04-L10 H7

___I 4.8 4 -———--——§

"A~ DETAIL CHART 1 24m Stroke 78
L
102
I 9 30 4—M5-19.5(TWO SIDES)
[ 1
=~ Nl Ty 1 T o—
o 1 + 1 7
A = | H H 1
2 \{8 b e F
‘I—I hE | w
ks B I 2y T T T T T T T T T —
1
4 70
-IL_B
o
rY - - - FY - -
¥ o i i ¥ » »
i o
-
50 | o N—M5—L7
74 Pitch 50 * M 28
200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 302 402 502 602 702 802 902 1002 1102 1202
M mm 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22
N : nombre de taraudages 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23
Kg 6.7 7.5 8.2 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations technigues. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence Automation
Moteurs conseillés | Diametre de la poulie | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
uniquement
‘ Données P : Coté opposé au
—— moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W N
50 Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
. B . . o
Type de transmission 1 Courroie de précision . 45 T ) Charge 0° 45° 90°
REpEiTE i =0 Horizontale mm|  2ke 680 800 | 1650
Pas mm 3 4 o S 450 550 | 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 Ske 350 380 750
Charge maximale kg 2 3.2 Montage Horizontal 8 kg 220 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Clonwe mm A0~ 11D *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cce 5~40
cmperature ce travat *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 Ma/—~ proportionnellement augmentée.
Me
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mb
Mc N.m 80
‘ Encombrements
L
1.8
n Stroke a5
2-94—-L10 H7 27 3.3
i 1] 4
L - = - = —— — B | L
i 5 ; L
| L .
F g —— - aii
50 —M5—]
= H—M5—L12(TWQ SIDES) “A" DETAIL CHART
114
4—M5-19.5(TWO SIDES)
- o o [’ ¥
o
- _I_ l ol @ L‘v
w
lj__l 3 = | -v] L
b - T T T T T T T ‘r' I " l_'\
1
| 63.5 - 70 | A
161 Fitch 50 " M 43
50 N—-M5—L7
— ]
! | + + + + + + [
1
OUTERNAL MOUNTED ORNLY
S = Course mm 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 | 1700 1800
L mm 706 806 906 1006 1106 1206 1306 1406 1506 1606 1706 1806 1906 | 2006 2106
M mm 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
N : nombre de taraudages 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
Kg 12.7 133 14.2 14.8 15.4 16 16.9 17.2 17.8 18.4 19 19.6 21.2 21.8 224

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

n Construction de la référence Automation

S 07-C -B-N-M3-N-LH-|L35| -| S400| - OD|-| A
[ [ [ [

Moteurs conseillés Diametre de la poulie | 35-45mm | Position des capteurs Quantité des capteurs

M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne aI’axe A : Aux deux extrémités

| Course : | 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur

uniquement
‘ Données P : Coté opposé au
————— moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 90°
Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
. . .. 45°
« .
Type de transmission 1 Courroie de précision - Installation de la charge  *2 | Charge 0° 450 90°
peitte mm Ul Horizontale mm | 2ke 680 | 800 1650
Pas mm 35 45 o 3kg 450 550 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 ot _— Ske 350 380 750
. ontage Horizonta
Charge maximale kg 2 32 8 kg 220 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Clonwe mm A0~ 11D *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cce 5~40
cmperature ce travat *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 Ma/—~ proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mb
Mc N.m 80
‘ Encombrements
L
1.8
211 Stroke 95 —]
2-#4-110 H7 5.7 35
| I . :3' e r] f
| - w
— ! 1 - —_ 1 ] 4.8
I —
EI]]DI:&...L 50 41—M5—L12(TWO SIDES)
~ 66 "4" DETAIL CHART
114
6 30 4—M5—-L9.5(TWO SIDES)

| : 3o g
S E 3 © 3|
i | I I I I I I I I I I # gt
17
3.5 | & 70 —
161 Pitch 50 * M 45 M5
Gl =it 50 N-M5-L7

OUTERNAL MOUNTED ONLY
S = Course mm 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 | 1700 1800
L mm 706 806 906 1006 1106 1206 1306 1406 1506 1606 1706 1806 1906 | 2006 2106
M mm 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
N : nombre de taraudages 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
Kg 12.7 133 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2 17.8 18.4 19 19.6 21.2 21.8 224

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence

S 07-C-B - N-

M3
[

- N-RU -

Automation

L35] -

S400| -

OD

1A

Moteurs conseillés

| Diamétre de la poulie | 35-45mm |

M3 : GMI 61 235 220 - 235W

n Données

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID : Interne a ’axe

A : Aux deux extrémités

| Course : | 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe

D : Coté moteur
uniquement

P : Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 90°
Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
. B . . N
Type de transmission 1 Courroie de précision . 45 asiilbisem dls 1 G ) Charge 0° 45° 90°
\Repeititvilts (i =0E Horizontale mm|  2ke 680 | 800 1650
Pas mm 33 4 g 3kg 450 550 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 Ske 350 380 750
Charge maximale kg 2 32 Montage Horizontal 8 kg 220 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Clontist mm D= 0 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail C° 5~40
emperare de travat *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 Ma/—~ proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mb
Mc N.m 80
‘ Encombrements
L
146 Stroke a5 1.8
2-p4-L10 H?V
IR Son 57 3.5
. A ""I;I;I;,.*F_I.'l;g—ﬂ ; =
R | I S— T
[ T T Wy T 4
4.8
50| \[4-M5-L12(TWO SIDES) —
66
14 A" DETAIL CHAR
635 5 30 4-M5—19.5(TWO SIDES)
r
.‘_
o .:;éj
@
<+
]
B [ ot
¢+
70
96 Pitch 50 * M 45
50 N—M5-L7
1
— .
| 3 3 o 3 Y Y Y
18 h ol h ol h ol h ol b ol b ol b ol
*= =
_ OUTERNAL MOUNTED ONLY
S = Course mm 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 | 1700 1800
L mm 641 741 841 941 1041 1141 1241 1341 1441 1541 1641 1741 1841 | 1941 2041
M mm 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
N : nombre de taraudages 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
Kg 12.7 133 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2 17.8 18.4 19 19.6 21.2 21.8 22.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.

www.sga-automation.com

34




n Construction de

AXES ELECTRIQUES S07

la référence

S 07- C-B -N-

M3
|

-N -LU -

Automation

L35|-[S400| - OD| - |A
| | |

Moteurs conseillés

| Diametre de la poulie | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs

M3 : GMI 61 235 220 - 235W

ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités

OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur uniquement

| Course : | 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm | P : Coté opposé au
Données moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 90°
Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
. . .. 45°,
« .
Type de transmission 1 Courroie de précision o T ) Climgss 0° 45° 90°
REpEiTE i =0 Horizontale mm|  2ke 680 800 1650
mm 3 + 0 3l 450 550 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 | Ske 350 380 750
. Montage Horizonta
Charge maximale kg 2 32 8 kg 220 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Clonwe mm A0~ 11D *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cce 5~40
cmperature ce travat *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 Ma/—~ proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mb
Mc N.m 80
‘ Encombrements
L
146 Stroke 95 . 1.8
2—@4—110 HV
o 5.7 3.5
_Eg_'ﬁ-_________________i W ¥
B4 |
= === S 4.8
' [4—M5—L12(TW0O SIDES) -
"A" DETAIL CHART
63.5 6 30 4-M5-L9.5(TWC SIDES)
vt e — - i
Tol Abelodl e
2 © ?
N
L L I I L I I L I # I it
3
N
70
96 Pitch 50 * M 45
B 50 N—M5—-L7
=
[ el & & - + & - -
1 o il x X T ol ol il
QUTERNAL MOUNTED ONLY
S = Course mm 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 | 1700 1800
L mm 641 741 841 941 1041 1141 1241 1341 1441 1541 1641 1741 1841 | 1941 2041
M mm 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
N : nombre de taraudages 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
Kg 12.7 133 14.2 14.8 15.4 16 16.9 17.2 17.8 18.4 19 19.6 21.2 21.8 224

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence

S 07- C-B -N -

‘ Données

M3
|

-N- RT -

Automation

L35|-] S400 |- | OD |- |A
| | |

Moteurs conseillés

Diametre de la poulie | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs

M3 : GMI 61 235 220 - 235W

ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités

| Course : | 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm

D : Coté moteur

uniquement

| OD : Extérieur a I’axe

: Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance  la sortie du moteur : 100 W 200 W 90°
- Capacité de chargement maximum en fonction de L *3

Type de transmission *1 Courroie de précision b T Ay — 0 Charge 0° 45° 90°
REpEiTE i =0 Horizontale mm|  2ke 680 800 1650
Pas mm 3 + Y 3l 450 550 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 2250

Montage Horizontal Ske 350 380 750
Charge maximale kg 2 32 8 kg 220 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Clonwe mm A0~ 11D *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cc° 5~40

cmperature ce travat *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 Ma/—~ proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mb
Mc N.m 80
‘ Encombrements
L 1.8
148 Stroke 95
5.7
E]:IDE_ 2—24-L10 H7 — 3.5
4 {

t/__

i

* 4 *
L S — —
99 | [N\Ja-m5—L12(TwO_SIDES) R
[:1:] )

-+ *_ﬁ 30 4—WM5-19.5(TWO SIDES) + l_ —L _1
f - o - 5
=
63.5
) 96 Pitch 50 * M 45
50 N—M5-L7
=
P
| = & & & & & & &
I ¥ i L b b ¥ L4
i
e
- OUTERNAL MOUNTED ONLY
S = Course mm 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500 1600 | 1700 1800
L mm 641 741 841 941 1041 1141 1241 1341 1441 1541 1641 1741 1841 1941 2041
M mm 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
N : nombre de taraudages 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
kg 12.7 133 14.2 14.8 15.4 16 16.9 17.2 17.8 18.4 19 19.6 21.2 21.8 224

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence

Automation

S07-C-B-N-M3-N-LT-|L35(-|S400|-/OD|-|A
]

| ! |
Moteurs conseillés Diamétre de la poulie | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 400 ~ 1800 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a Paxe D: C({te moteur
uniquement
, P : Coté opposé au
Données moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 90°
Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
. . .. 455
« .
Type de transmission 1 Courroie de précision o3 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 450 90°
RGP o =005 Horizontale mm | 2ke | 680 | 800 1650
Pas mm 3 + o 3ke | 450 | 550 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 | Ske 350 380 750
. Montage Horizonta
Charge maximale kg 2 32 8 kg 220 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Clontisz mm A0~ 6 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
crperaTe ¢e taval *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 Ma/—~ proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 60 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mb
Mc N.m 80

‘ Encombrements

L
146 Strake 85 L
2—#84-L10 H7 5.7 35
=
| F = == = =
5 | A ) N N 11
o [P Gt U
! ' L T - — ] _] 48
| ]
Eed ] 50 4—M5—L12(TWO SIDES)
L 66 "4" DETAIL CHART
114

s ﬁj I_a 30 4-M5-19.5(TWO_SIDES) Fl’_*ﬂr_‘_'
T T~ ) | i
= H , 3& _.413=-H+ Lanf Y [ 1 _ ¥
— =]
b e 'i;ﬁ* :
T "I' _:"I I L L I I I L L I I -= r-l—rr}
17
63.5 £ 70 | V
96 Pitch 50 * M 45
50 N—M5—L7
| -~
— ]
+ + 2 + 4 ) *
OUTERNAL MOUNTED OMLY
S = Course mm | 400 500 600 700 300 900 | 1000 | 1100 | 1200 | 1300 | 1400 ] 1500 | 1600 | 1700 | 1800
L mm | 641 741 841 941 1041 | 1141 | 1241 | 1341 | 1441 | 1541 | 1641 | 1741 | 1841 | 1941 | 2041
M mm 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
N : nombre de taraudages 11 13 15 17 19 21 23 25 27 29 31 33 35 37 39
Kg 127 | 133 14.2 14.8 15.4 16 169 | 172 | 178 | 184 19 196 | 212 | 218 | 224

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence

S 07- C- S-N-M3|-|N[-MD-|L16(-|S200| - OD| - |A

Automation

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pasdevis |5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D: C').té moteu‘r
uniq
n Données P : Coté opposé au
— 90° moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur: 100 W | 200 W 45°
-l
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivite mm £0.02 o o
Pas mm 5 10 16 10 16
Vitesse maximale mm/s | 250 500 800 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 5 3 9 5 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
maximale -
Verticale kg 6 3 1.9 6 3 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 42 132 66 Horizontale mm 2 kg 630 800 1650
Course mm 100 ~ 1000 3kg 450 550 1000
Température de travail Cce 5~40 5kg 350 380 750
Ma N.m 60 Mﬂ/‘* 8 kg 220 280 550
Mc
Moment [Mb  Nm 60 % Verticale mm | ke 375 300 400
Me N.m 80 Mb Ske 250 200 300
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements L
ety 1B 137 Stroke 78
= 3.5 2-04-L10 H7
—1 b e — =
] ! | N 1 E NSRS =" o1 O S .
» o] O
4.8 = [ ¥ | E—' == —"
50 4—M5—L12{TWO SIDES)
“A" DETAIL CHART 66
114
[ 30 4—-NM5—L9.5(TWO SIDES)
ﬂ O =
L L |
A }
=]
] —-1n—-—- o
f_[‘wr I | — 2 ©
™ [ -
1L I I I I I I I I I I I y
17
70 i
37 Pitch 50 * M 28
50 N—M5-L7
=
~
F———F——%——+———+——%
q] ¥
OUTERMAL MOUNTED GNLY
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 315 415 515 615 715 815 915 1015 1115 1215
M mm 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23
N : nombre de taraudages 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24
Kg 6.7 7.5 8.2 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.5

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

n Construction de la référence

Automation

S 07- C-S-N-|M3-|N|- BR- |L16| -| S200| -|OD|- | A
I I I I

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pasdevis |5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs

M3 : GMB 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités

OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur

| Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniq N
‘ Données

90° : Coté opposé au
moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 45°
-l
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 >@°
o
Pas mm 5 10 16 10 16
Vitesse maximale mny/s 250 500 800 500 800 Montage horizontal Montage vertical
;I;irilgsale Horizontale kg o 3 3 o 3 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Verticale kg 6 3 1.9 6 3
Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 42 132 66
Horizontale mm 2kg 680 800 1650
Course mm 100 ~ 1000
3kg 450 550 1000
Température de travail Ce 5~40
S5kg 350 380 750
Ma N.m 60 Ma
ﬁ 8 kg 220 280 550
Moment Mb N.m 60
Verticale mm 3 kg 375 300 400
Me N.m 80 Mb
Skg 250 200 300
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements S
1.8 | 124 Stroke 78
57 ﬁ
— I l_3‘-5 2-84-L10 H7
_1
1 f "'"'1+|;ﬁ [rpe— ]
%
[1=]
—_— 4.8 . L - — N
"A" DETAIL CHART _%. j4—M5—-L1 Q[TWD SIDES:I
e
102 6 an 4-M5—L9.5(TWO SIDES)
[ =)
A
A g 2 E
vl @
(Tl e I I I I I I I I I I I ? r
0 | Y
74 Pitch 50 * M 28
50 N—M5—L7
/ Y & Y r & * Yy
s h ol ol s T ol h ol
L]
OUTERMAL MOUNTED ONLY 4 E‘
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 302 402 502 602 702 802 902 1002 1102 1202
M mm 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22
N : nombre de taraudages 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23
Kg 6.7 7.5 8.2 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.5

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S07

‘ Construction de la référence

Automation

S 07-C- S- N- [M3| -|IN| -BL -|L16| - | S200|- |OD|- | A
I I I |

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
uniquement

‘ Données 90°

: Coté opposé au

moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W | 200 W 45°
wd
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02
o
Pas mm 5 10 16 10 16
Vitesse maximale mm/s 250 500 800 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Iigirii:alc Horizontale kg o > 3 o 3 Capacité de chargement maximum en fonction de L. *2
Verticale kg 6 3 1.9 6 3 ”
Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 42 132 66
Horizontale mm 2 kg 680 800 1650
Course mm 100 ~ 1000
3kg 450 550 1000
Température de travail ce 5~40
5kg 350 380 750
Ma N.m 60 Mo
Mc 8 kg 220 280 550
Moment Mb N.m 60
Verticale mm 3kg 375 300 400
Mc N.m 80 Mb
5kg 250 200 300
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements 114
66
1.8 ) 4—-M5—L12(TWO SIDES)
5.7 35 P Bl == — —
I :l— ______%_rq_________________2
—I ca K G
"]' i J_FI"I:'J?FHE— — =m
NS 2—-284—L10 HY
_ _I 4.8
"A" DETAIL CHART 1 24-.¢ Stroke 78
L
102
JrE 3 4-M5—L9.5(TWQ SIDES)
IR T ! [ Ta v
A A 1
=]
d - fe:] L
eI 48 £
" gl I I I I I I I I I I ‘-'
17
17} 70
4 3
T 'y - & - - Y &
| ¥ hJ b b * ¥ .
S
50 M—M3-L7
OUTERNAL MOUNTED OHLY 74 Pitch 50 * M 28
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 302 402 502 602 702 802 902 1002 1102 1202
M mm 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22
N : nombre de taraudages 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23
Kg 6.7 7.5 8.2 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.5

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

n Construction de la référence

Automation

S 10-T- B -N-M3|-N- RH-[L35|-|S1400 |- (OD| - | A
I I I I

Moteurs conseillés | Pas de vis | 35 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
| Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
n Données P : Coté opposé au
moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W 90°
Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
. . * . SRt 450
Type de transmission 1 Courroie de précision g asiilkisom s I e | Charge 0° 450 90°
Repitiivite mm =00E Horizontale mm | 2ke | 680 | 800 | 1650
Pas mm 33 o 3ke | 450 | 550 | 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 Ske 350 | 380 750
Charge maximale kg 2 Montage Herizontal S ke 7 2 || 550
Effort maximal sur le chariot N 20
Course mm 1100 ~ 2500 ) . - o
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cc° 5~40
*2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 my/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 MS/" proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 80 o
n Encombrements
L
185 Stroke a3
CIINS 4—M5-L12 18
I 'ﬂ—
4 E——{#% 4 e I 1 |
| 7 | 5.7 () 3.9
1
e A
! 1l
¥ ¥ ¥ i i 1
2-94—L10 H7 4.4
"A" DETAIL CHART
9 3 4—-M5—L9 (Two sides)
(1
.. + @*. ¥ | ! 1 T
il s ' ===—IFNE ey
W @
E & =
— ! 113
88 | AWH
100
185 Pitch 200 * M A 83
200 !
i e
N—25.5 Thru N—-M5—-L7.5
— + — ——+ + iy
N/2-84-L7 H7
I]]:I i 200 |
T 185 Pitch 200 * M A 93
S = Course mm| 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 ] 2000 2100 2200 | 2300 ]| 2400 | 2500
L mm| 1378 1478 1578 1678 1778 1878 1978 2078 | 2178 | 2278 2378 2478 2578 | 2678 | 2778
A mm| 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
kg 10.3 10.8 11.3 11.9 12.4 12.7 13 13.5 14.1 14.6 15.2 15.7 16.3 16.8 17.7

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S 10-T- B -N-M3|-N-LH- [L35-|S1400 |- OD| - |A

Moteurs conseillés | Pas de vis | 35 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a axe b: Co,té moteur
uniquement
‘ Données P : Coté opposé au
moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W
90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45° Installation de Ia charge  *2 | Charge | 0° | 45° 90°
.., |
Repeitiivite (i =00E Horizontale : mm | 2ke | 680 | 800 1650
Pas mm 35 ) 3ke | 450 | 550 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 B Ske 350 | 380 750
Charge maximale ke 2 Montage Horizontal 8 kg 220 | 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20
Course mm 1100 ~ 2500 . o . .
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Ce 5~40
*2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 Ma/‘ proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Me N.m 80 Mb

. L
185 5 93
4—M5—L12 L
il T r i T T T
F ' 7 | 57.0) 35
R — T
'.' r
I
a E— —— /
I 2—p4—L10 H7 T
ed.L] = »

"A" DETAIL CHART

4—M5-1L9 (Two sides)

A[H
i
_|J
+*
X
65.5

|—-—-— 100

185 Pitch 200 * M A 83
CilNgie 200 |
e
“~ N—25.5 Thru X N-M5-L75 o
— + — ——+ + £
N/2—-@4—-17 H7
i had hid e
200
185 Pitch 200 * M A 93
Course mm| 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 | 2400 2500
L mm| 1378 1478 1578 1678 1778 1878 1978 2078 2178 2278 2378 2478 2578 2678 2778
A mm| 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
kg 10.3 10.8 11.3 11.9 12.4 12.7 13 13.5 14.1 14.6 15.2 15.7 16.3 16.8 17.7

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence AUtomation

S 10-T- B -N-M3|-N- RU-|L3§| -|S1400| - OD| -| A

Moteurs conseillés | Pas de vis | 35 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
| Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | uniq "
n Données P : Coté opposé au
moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W
90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45° sl e [ e % | Charge 0° 450 90°
.., o
Repeitiivite i =005 Horizontale mm | 2ke | 680 | 800 | 1650
Pas mm 3 ) 3ke | 450 | 550 | 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 b Ske 350 | 380 | 750
Charge maximale ke 2 Montage Horizontal 8 kg 220 | 280 | 550
Effort maximal sur le chariot N 20
Course mm 1100 ~ 2500
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
*2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 MS/“ proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Me N.m 80 Mo
‘ Encombrements
L
137 ] 93 18
Liils ! 4—M5-L12
4 — /.f. r r i 570 35
| U I
. ol o % —
- o - - - - I / 1.
= i i ! T 4.4
w0 Tu\ 2-94-L10 H7
—] "A" DETAIL CHART
70
T 4-M5—19 (Two sides)
T T "
. || [ gy /)
"] w0 T
- w (=]
1 _‘_ﬁml | ™
Y
! }
e |l
100
147 Pitch 200 * M A B3
200 .
' ‘l' ‘a"
1 . N—85.5 Thru N—-M5-L7.5 "o
T — ' — — o
| N/2-p4—L7 H7
i R d ++ Lol . 2
|
200
137 Pitech 200 * M A 93
S = Course mm| 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 | 2000 2100 2200 | 2300 | 2400 | 2500
L mm | 1330 1430 1530 1630 1730 1830 1930 2030 2130 | 2230 2330 2430 | 2530 | 2630 | 2730
A mm| 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
kg 10.3 10.8 113 11.9 12.4 12.7 13 13.5 14.1 14.6 15.2 15.7 16.3 16.8 17.7

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S 10-T- B -N-M3|-N-LU-{L35/-{S1400|- OD|- |A
I I I I

Moteurs conseillés | Pas de vis | 35 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extéri al D : Coté t
| Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | Xterleur a Faxe m:)i:u?;:;ltr
n Données P : Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W

90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45° sl e [ iy % | Charge 0° 450 90°

.., |
Repeitiivite i =00E Horizontale mm | 2ke | 680 | 800 | 1650
Pas mm 35 ) 3ke | 450 | 550 | 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 B Ske 350 | 380 750
Charge maximale ke 2 Montage Horizontal 8 kg 220 | 280 | 550
Effort maximal sur le chariot N 20
Course mm 1100 ~ 2500 ) . - o
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
*2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 my/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 MS/" proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Me N.m 80 Mo

L
137 s 43 18
4—M5-112 _LAI
Y A— T r T E@ 35
| —
] — — = — j I
i i 1 4.4
b 2-84-L10 H7 —t——

4-M5-L9 (Two sides)

8 30
— I Tt ¥ .
1 F 8
i R
M I 1.
¥ [ .
+| ¢
B8 100
147 Pitch 200 * M A B3
200
|
[ a4 “+ o+
| S _N=95.5 Thru N-M5—17.5 ’
— + — ——+ b ~
N/2—-84-L7 H7
| + 4+
200
137 Pitch 200 * M A 93
S = Course mm| 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 | 2000 2100 2200 | 2300 | 2400 2500
L mm | 1330 1430 1530 1630 1730 1830 1930 2030 2130 2230 2330 2430 | 2530 | 2630 2730
A mm|] 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
kg 10.3 10.8 113 11.9 12.4 12.7 13 13.5 14.1 14.6 15.2 15.7 16.3 16.8 17.7

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S 10-T- B -N-M3|-N-RT-|L35| -| S1400{- OD|- | A
I I I I

Moteurs conseillés Pas de vis | 35 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a Paxe D: Co.té moteu‘r
uniq
‘ Données P : Coté opposé au
moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W
90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45° sl e [ iy % | Charge 0° 450 90°
.., |
Repeitiivite i = 0 Horizontale mm | 2ke | 680 | 800 | 1650
Pas mm 35 - 3ke | 450 | 550 | 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 Ske 350 | 330 750
Charge maximale ke 2 Montage Horizontal 8 kg 220 | 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20
Course mm 1100 ~ 2500 ) . - o
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
*2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 my/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 MS/" proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Me N.m 80 Mo
‘ Encombrements
L
137 8 83 1.8
il ! 4-M5-L12
£ E ¥ = T T | 5.7 U 3.5
7/ | r -
|
* g ————— % —
, |
“ F ¥ ; ; i ol 4.4
2—04-110 H7
EGT ——
70 "A'DETAIL CHART
i 9 1 4-M5-19 (Twe sides) M
I I I -— [
0
o ﬂ‘_‘.I:|_4 e I ] T
- 1 I | | N A
g ol 4| FCO _
F © o
1 L OO, G T
12}
a8
100
, 147 Pitch 200 * M A B3
‘ 200 ,
[ : 4 4
N-85.5 Thru N=M5-L7.5
= + — — K
| N/2-p4-L7 H7
| + Rad 4 e
|
200
137 Fitch 200 * M A 93
S = Course mm| 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 | 2000 2100 2200 | 2300 | 2400 | 2500
L mm | 1330 1430 1530 1630 1730 1830 1930 2030 | 2130 | 2230 2330 2430 2530 | 2630 | 2730
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
kg 10.3 10.8 113 11.9 12.4 12.7 13 13.5 14.1 14.6 15.2 15.7 16.3 16.8 17.7

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.

www.sga-automation.com
45



AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S 10-T-B-N-M3| - N - LT-|L35|-|S1400|- | OD |- (A
I | I I

Moteurs conseillés | Pas de vis | 35 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a Paxe b: Co,té moteutr
uniq
‘ Données P : Coté opposé au
moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 90°
Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
. . . 45°
Type de transmission *1 Courroie de précision - sl e [ limpae % | Charge 0° 450 90°
Repeitiivite i =005 Horizontale mm | 2ke | 680 | 800 | 1650
Pas mm 3 0 3ke | 450 | 550 | 1000
Vitesse maximale mm/s 1750 Ske 350 | 380 750
Charge maximale *2 kg 2 Montags Horizantal 8 kg 220 | 280 550
Effort maximal sur le chariot N 20
Course mm 1100 ~ 2500
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cce 5~40
*2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 mv/s, la charge peut étre
Ma N.m 60 Ma/—~ proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 60 % *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Me N.m 80 Mo

‘ Encombrements

L
137 . 5 .93 18
4-M5-L12
rd 57.Q 35
PRY T T T T T
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r o o4 f [
E I 4.4
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= "A" DETAIL CHART
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i 8 3 4-M5—L9 (Twe sides)
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147 Pitch 200 * M A B3
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' I N/2—#4—L7 H7
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200 I
137 Pitch 200 * M A 93
S = Course mm| 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 | 2400 2500
L mm| 1330 1430 1530 1630 1730 1830 1930 2030 2130 2230 2330 2430 2530 | 2630 2730
A mm| 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
kg 10.3 10.8 11.3 11.9 12.4 12.7 13 13.5 14.1 14.6 15.2 15.7 16.3 16.8 17.7

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S 10-T-B-H-{M3|-N-RH-|L35|-| S1200 |- |OD|- |A

Moteurs conseillés | Pas de vis | 35 - 45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
| Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
P : Coté opposé au
, moteur uniquement
Données
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
s . * o ° o
Type de transmission *1 Courroie de précision - - Installation de la charge 2| Charge 0 4 0
Repétitivite nm £ 0.05 Horizontale mm 3 kg 900 950 1750
5k 700 800 1500
Pas mm 35 45 0° 2 0 0 30
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 Ske %0 | 680 | 1250
Montage Horizontal 10 k; 360 450 900
Charge maximale kg 2 3.2 s sl =
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Course mm 1100 ~ 2500 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Tempeérature de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieur a 200 my/s, la charge peut étre
Wi N 0 Ma/- proportionnellement augmentée.
M
Mo Mb N.m 90 < *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 120 Mb
n Encombrements N
205 5 113
E:[lm 4-M5-L12 1.8
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i 3 vl T T T
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E 30 B-M5-L9 (Two sides)
= " [ ]
f_ - T 4+ ] : : n
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- b [ 3 I
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215 Pitch 200 * M A 103
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“ N/2-@4-L7 H7
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[[D q 200 |
205 Pitch 200 * M A 113
S = Course mm 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
L mm 1418 1518 1618 1718 1818 1918 2018 2118 2218 2318 2418 2518 2618 2718 2818
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
KG 10.5 11 11.6 12.1 12.7 13 13.5 14.1 14.6 15.2 15.7 16.3 16.8 17.4 18.2

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S10-T- B -H-M3|- N -LH-| L35|-|S1200|-|OD|- |A

Moteurs conseillés | Pas de vis | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur i I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au
‘ Données moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L. *2
Type de transmission *1 Courroie de précision - a2 Installation de la charge Charge 0 s 0
Horizontale mm 3 kg 900 950 1750
Répétitivité mm +0.05
5kg 700 800 1500
Pas mm 35 45 o
8 kg 550 680 1250
Vitesse maximale mm/s 1750 2250
Montage Horizontal 10 kg 360 450 900
Charge maximale kg 2 32
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Course mm 1100 ~ 2500 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
™z proportionnellement augmentée.
Ma N.m 90 /(c‘
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 90
Mec N.m 120 Mb
n Encombrements
. L
205 5 113
4-M5-L12 1.8

u
4
4

—-— ==

| 57 !
W S ——— S ————-— —_g} ]:_—QJ:F

| |

i : ; ;
| —pd— =
%0 2-p4—L10 H7 a
110 "A" DETAIL CHART
70
g 30 B-M5-L9 (Two sides)
» o : > :_- + 4+ ¥ H H
I JF: : ' =| P {a—ry
3 © 1o
¢ Tl 00, G7H#
|88 121
100
) 215 Pitch 200 * M A 103
EDDEﬂT“'] 200 .
— i H + b
. N85 Thu T N-M5-175 o
)] e Aewene — =
: ‘ “N/2-94-L7 H7
. n 4 ++ + 44
200 |
205 Pitch 200 * M A | 113
S = Course mm| 1100 | 1200 | 1300 | 1400 1500 1600 1700 1800 [ 1900 | 2000 | 2100 | 2200 | 2300 [ 2400 | 2500
L mm| 1418 | 1518 | 1618 | 1718 1818 1918 | 2018 | 2118 | 2218 | 2318 | 2418 | 2518 | 2618 | 2718 [ 2818
A mm| 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm| 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
KG 10.5 11 11.6 12.1 12.7 13 13.5 14.1 146 | 152 15.7 16.3 16.8 17.4 17.9

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

S10-T- B -H-

Automation

M3| - N-RU-|L35

S1200

-loD

A

Moteurs conseillés

| Pas de vis | 35-45 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
| Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
n Données P : Coté opposé au
moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W
. - . 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision
Répétitivité T 1005 45° Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
° -l
Pas mm 35 45 Horizontale mm 3kg 900 950 1750
Vitesse maximale mny/s 1750 2250 0° Skg 700 800 1500
Charge maximale kg 2 32 8kg 550 680 1250
Effort maximal sur le chariot N 20 32 Montage Horizontal 10kg 360 450 900
Course mm 1100 ~ 2500
Température de travail C° 5~40 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Ma  Nm 90 .
) /{G_‘ *2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Nt Mb N.m 90 proportionnellement augmentée.
Mc N.m 120 Mb | *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements L
157 5 113 B8
Cilll= 4-M5-L12 57Q) 35
i .
S —— : — |
+ / | | I
| _*_ _ _ m|m| _ _ _ A%F f
= oo
[ I 4.4
v  —2 i — I
2-04-L10 H7
80 "A” DETAIL CHART
110
9 ;g 8-M5-L9 (Two sides)
3 T4+ + | I ] T
A
1 ' ' —|a| | O _
§ w| @ o
Lok
— —L?—ﬂ _ ] 'J-ﬁml 1ol
__1___ 1.[ q ] 1
3 < '3 |
L 167 Pitch 200 * M A 103 Lo
200
R . b4
.. N—=#5.5 Thru N—M5-L7.5
T — AR — ———— "
| S N/Z-p4-L7 H7
|+ +4 + *
T
Tt ' ‘ 200
157 Pitch 200 * M A 13
S = Course mm | 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
L mm 1370 1470 1570 1670 1770 1870 1970 2070 2170 2270 2370 2470 2570 2670 2770
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
kg 10.5 113 11.6 12.1 12.7 13 13.5 14.1 14.6 15.2 15.7 16.3 16.8 17.4 17.9

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

Automation

‘ Construction de la référence

S 10-T-B-H-M3|- N -LU-|L35(-|S1200/- OD| - | A

' I I I
Moteurs conseillés | Pas de vis | 35-45mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
| Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
P : Coté opposé au
Données moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W 200 W o s . .
90 Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45° Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
=]
Répétitivité mm + 0.05 Horizontale mm 3kg 900 950 1750
Pas mm 35 45 - Skg 700 800 1500
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 8 kg 550 680 1250
Charge maximale kg 2 3.2 Montage Horizontal 10 kg 360 450 900
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Course mm 1100 ~ 2500 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cce 5~40 . . . . o
e *2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 my/s, la charge peut étre
Ma N.m 90 /M/—‘ proportionnellement augmentée.
c
Moment Mb N.m 90 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mec N.m 120 Mb
n Encombrements L
157 , 5 113 1.8
4—M5-112 I
1+ % ¥ T T 7
/ |
34 o 2] . p— p— p— L
y *_ T O
e : —
I ‘ \f 2—p4—L10 H7
.90 "A" DETAIL CHART
110
70

B-M5—L9 (Two sides)

++ + ¥

9
r
T H H nf T -
1 H ' ' =B {==yFE
wl o
A = [7: o
| ;I I
L] 12
o | — le]
+| & X
167 Pitch 200 * M A 103 100
200
B Y 4
e N=95.5 Thru N-M5—L7.5 j
. — R — — 1
. N/2—g4—L7 H7
| + 4 48
200 |
157 Pitch 200 * M A 13
S = Course mm| 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
L mm | 1370 1470 1570 1670 1770 1870 1970 2070 2170 2270 2370 2470 2570 2670 2770
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
KG 10.5 11 11.6 12.1 12.7 13 13.5 14.1 14.6 15.2 15.7 16.3 16.8 17.4 18.2

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

S10-T- B -H-

M3
|

- N-RT -

Automation

L35

S1200

OD

A

Moteurs conseillés

|Pasdevis | 35-45mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
n D , | Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur 4 P'axe D: E;ﬁuT;?;r
onnees
P : Coté opposé au
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W 200 W moteur uniquement
Type de transmission *1 Courroie de précision N
90 Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Répétitivité mm +0.05
i 1 * © o o
Pas m 15 45 . 45 Installation de la charge  *2 | Charge 0 45 90
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 Horizontale mm | Ske ] 900 | 90 | 1750
5k 700 800 1500
Charge maximale kg 2 3.2 0° 2
8k, 550 680 1250
Effort maximal sur le chariot N 20 32 ¢
Montage Horizontal 10 k; 360 450 900
Course mm 1100 ~ 2500 ontage. HoriEmen £
Température de travail Cc° 5~40
Ma N.m 90 % *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
ic
Moment Mb N.m 90 *2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
proportionnellement augmentée.
Mc N.m 120 Mb
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements
L
157 5 113 e L
Bl 4=M5-L12 7.0 35
i Ll
L 5 = 3 rul T T T J l_
| Z | [ —I
Iye _ mlol _ _ _ % r
G
| 4.4
¥ % ¥} i i 1
‘ . 2-94-L10 H7
"A" DETAIL CHART
110
70
g 70 B-M5—L9 (Two sides) 1
[ !
_"‘_FH_* + + ¥ ] i H
: : : : o | pTO 4N
wl g
F w
_Lﬁmlﬁll -
121 |
100
' 167 Pitch 200 * M A 103
‘ 200 ,
r T
R 4 o
N—25.5 Thru N—M5-L7.5
T— — >y — — 1
N N/2-#4-L7 H7
|+ ¢ 4 e
' 200 ‘
157 Pitch 200 * M 113
S = Course mm| 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
L mm| 1370 1470 1570 1670 1770 1870 1970 2070 2170 2270 2370 2470 2570 2670 2770
A mm| 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
Kg 10.5 11 11.6 12.1 12.7 13 13.5 14.1 14.6 15.2 15.7 16.3 16.8 17.4 17.9

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S 10-T- B -H-M3|- N-LT-|L35|-/S1200|-/0OD|-| A

Moteurs conseillés | Pas de vis | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
| Course : | 1100 ~ 2500 (mm), par tranche de 100 mm | uniquement
P : Coté opposé au
moteur uniquement
Données
Puissance  la sortie du moteur : 100 W 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonctionde L.~ *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
=
Repétitivite mm +0.05 Horizontale mm | 3kg 900 950 1750
Pas mm 35 45 o 5kg 700 800 1500
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 8 kg 550 680 1250
Charge maximale kg 2 32 Montage Horizontal 10 kg 360 450 900
Effort maximal sur le chariot N 20 32
Course mm 1100 ~ 2500
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
e *2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut
Ma N.m 90 ﬁ‘ étre proportionnellement augmentée.
ic
Moment Mb N.m 90 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 120 Mb
‘ Encombrements )
157 5 113 B
4—M5—-L12 5.7 UJ 35
” rM—F rs T T T 1 [
[ 7 | =
1 12 B g g B B B B 4@_ 1
N4
= | | L] 44
[ S— N S 2 i i 1
2—4—110 H7
E:HD:EI--—— a0 E— "A" DETAIL CHART
110
70
g ;_ 0 B-M5—L9 (Two sides)
[
ﬁ;|—+ + + ¥ | T H
1 1 A
' of | o CO |
— {is] [=]
" Lt}
E
100
167 Pitch 200 * M A 103
Glls 200 .
! |
£ [ 3+ 44 4 4
| N—85.5 Thru N—-M5—L7.5
j - — W — _ —H
. N/2—#4—L7 H7
| + 4+ 4
200 |
157 Pitch 200 * M A 113
S = Course mm| 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
L mm| 1370 1470 1570 1670 1770 1870 1970 2070 2170 2270 2370 2470 2570 2670 2770
A mm| 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
KG 10.5 11 11.6 12.1 12.7 13 13.5 14.1 14.6 15.2 15.7 16.3 16.8 17.4 18.2

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

S10-T-S-N-M3|-N|-MD-L16|-| S200 |- OD| - A

Automation

Moteurs conseillés N : Sans frein Pasdevis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
, | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
Données
P : Coté opposé au
90° moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W
457,
-l
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 o°
Pas mm 5 10 16
Vitesse maximale mm/s 250 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 5 3 Capacité de chargement maximum en fonction de L. *2
maximale -
Verticale kg 6 3 1.9 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 42 Horizontale mm 2 kg 630 800 1650
Course mm 100 ~ 1000 3 kg 450 550 1000
Température de travail Cce 5~40 Skg 350 380 750
M
Ma N.m 60 K 8 kg 220 280 550
ic
Moment Mb N.m 60 Verticale mm 3kg 375 300 400
Mc N.m 80 Mb 5kg 250 200 300
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements L
118 5 749 1.8
2—p4—L12 H7
T : — 57 QO 3.5
d | |
Eb. ]
. _ _mlaol _ _ _ L l
oy
B | %I_ f
E | —— N |
w 1
™ 4-M5-L12 - 4.4
30
70
"A" DETAIL CHART
9 1 4—M5—L9(Two sides)
. r_- . P
=
1% ¥ : = -
| i y:
[7=]
1 r -
128 Pitech 200 * M A 69
| 200 ,
e
1 — N—M5—L7.5 M—®5.5 Thru Hom
— — —+ — ——— 4 =l
i N/Z—84—L7 H7 -
| 44 +4 4
200 |
118 Pitch 200 * M A 79
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 297 397 497 597 697 797 897 997 1097 1197
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 4.0 4.7 5.3 6 6.7 7.4 8.1 8.8 9.5 10.1

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

. ror Automation
n Construction de la référence

S10-T-S-N-M3|-N|-BR -|L16|-({S200|-OD|-A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
Données | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
P : Coté opposé au
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 20° moteur uniquement
45°
-
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 g
Pas mm 5 10 16
Vitesse maximale mm/s 250 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 5 3 Capacité de chargement maximum en fonction de L. *2
maximale -
Verticale kg 6 3 1.9 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 42 Horizontale mm 2 kg 630 800 1650
Course mm 100 ~ 1000 3kg 450 550 1000
Température de travail ce 5~40 S5kg 350 380 750
Ma N.m 60 éf‘ 8 kg 220 280 550
Mc
Moment | Mb N.m 60 % Verticale mm | 3ke 375 300 400
Mc N.m 80 Mb 5 kg 250 200 300
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements L
111 79
& L3
3 2-94-L12 H7
ra ERANY) |
|_____[& & & T 1| | A
/ | ——rud—1"
o] 1l
A S 1 N 5ie 1
(=
|
——1% % ‘I' 1 I 1 4.4
4-M5-L12 .
"A" DETALL CHART
4—M5—L9(Two sides)
| i T =
1 1
ol 5| 8 CO ¢ Fih
w0 =]
ma i I’ﬁlﬁilﬁh ™
. 12
L] —
Pitch 200 * M A B9 100 A
200 )
g 3+ +
N—M5—L7.5 N—#5.5 Thru ke
] — — +-— — —— 4+ b 0
N/2—-84—L7 H7 o]
++ ++ ++
LE 200
11 Pitech 200 * M A 79
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 290 390 490 590 690 790 890 990 1090 1190
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 4.0 4.7 5.3 6 6.7 7.4 8.1 8.8 9.5 10.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S10-T-S - N - M3|-|N|- BL -|L16| -| S200-OD| - |A

Moteurs conseillés N : Sans frein Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W | | B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
, | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
Données
— P : Coté opposé au
90° moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W
45°
-
Type de guidage *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm 0.02 oo
Pas mm 5 10 16
Vitesse maximale mm/s 250 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 5 3 Capacité de chargement maximum en fonction de L. *2
maximale -
Verticale kg 6 3 1.9 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 42 Horizontale mm 2kg 680 800 1650
Course mm 100 ~ 1000 3kg 450 550 1000
Température de travail C° 5~40 5kg 350 380 750
M
Ma N.m 60 la/‘ 8 kg 220 280 550
Mc
Moment Mb N.m 60 Verticale mm 3kg 375 300 400
Mc N.m 80 Mb 5kg 250 200 300
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements SO
ril 4—M5-L12
1.8
— 2 | —f
i |
glj;- 7.0l 35
— o — _ _ i .
r B 5 g [
N |
—F ¥ ; ; 1 T—
l‘ 2—p4-L12 H7
"-'ﬂ _ 4.4
11 s 79 "A" DETAIL CHART
L
9 3 4-M5-19(Two sides)
oy ¥ : —
o =
ma ]
| 108 ‘ ) 121 Pitch 200 = M A B9
200
+H+
N-M5-L7.5 N—#5.5 Thru b
>y = +— — +—— 4 w2
“N/2—g4—L7 HY ==
| + o+
200
1 Pitch 200 * M A 79
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 290 390 490 590 690 790 890 990 1090 1190
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 4.0 4.7 5.3 6 6.7 7.4 8.1 8.8 9.5 10.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

S10-T-S-N-M3/-|N|- BM-L16

Automation

S200/- OD| - | A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pasdevis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
Données | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
P : Coté opposé au
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 20° moteur uniquement
45°
-
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 g
Pas mm 5 10 16
Vitesse maximale mm/s 250 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 5 3 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
maximale -
Verticale kg 6 3 1.9 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 42 Horizontale mm 2 kg 630 800 1650
Course mm 100 ~ 1000 3kg 450 550 1000
Température de travail ce 5~40 S5kg 350 380 750
M
Ma N.m 60 éf‘ 8 kg 220 280 550
Mc
Moment Mb N.m 60 Verticale mm | 3kg 375 300 400
Mc N.m 80 Mb Skg 250 200 300
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements 70 _
‘.ﬂ.‘ 4—M5—L12 18
I T I T T )
| 5.7 35
4+ — + — — — .
i § —= ;r
N | !
jE 3 L 3 1 ] 1
N 2—@d—L12 H7 .4
11 5 78
. "A" DETAIL CHART
9 3 4—M5—L9(Two sides)
. [t
% ey ‘ ‘
! —— | o] | pCOYp
\n ]
E j:FLD =
o — I T
— 12
EI:{ © ] i .
*4 _J * Some pln holes can't be used because of the motor's mounted posltlon,
121 Pitch 200 * M A 69 . 100 |
200
™ 44 4o
J q_ N—M5—-L7.5 N—-@5.5 Thru e
N, — . R | e
¥ L b P
S N/Z—pd—L7 H7 o
| Rid ﬂ e .
200 |
111 Pitch 200 * M A 79
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 290 390 490 590 690 790 890 990 1090 1190
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 4.0 4.7 53 6 6.7 7.4 8.1 8.8 9.5 10.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S10-T-S -H -M7 -|N|-MD - |L16 |- S200|-|OD| - | A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de la vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMB 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
. s . .
| Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur i 'axe D: El:)it: moteutr
‘ Données P : Coté opposé au
— a90° moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur 100 W 200 W 455
de : =
Type de guidage *1 Vis a bille (classe 7) >0°
e — 0.02 g 45°
Pas mm 5 10 10 16 Lzl
Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale mn/s 250 500 500 800
Charge Horizontale ke o 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
maximale Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm 2kg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 3kg 550 630 1250
Température de travail ce 5~40 5kg 360 450 900
Ma N.m 90 Mﬁ/‘ 8 kg 160 200 450
Mc
Moment Mb N.m 90 Verticale mm 3 kg 400 350 420
Mc N.m 120 Mb S5kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements )
141 5 99 1.8
4—-M5-L12
- S — : — 57 .0 35
d] i | - I
I _ —_mlwl _ _ _ r 1
EEi= : & T
i [ E - ¥ i i !

2-94-L10 H7 — 44
50 —_—

110
_g ,;g, B—M5—L9(Two sides)
[ 1
= Ty v ¥ ! -
|
| ===l
2]
151 Pitch 200 * M A B9 100
200 )
T T e H H
IH N—M5—L7.5 N—85.5 Thru =
.
=] - = S - SR R
[F N/2—84—L7 H7 ==
|+ ++ H
200 |
141 Pitch 200 * M A 99
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 340 440 540 640 740 840 940 1040 1140 1240
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 4.3 5 5.7 6.4 7.1 7.7 8.4 9.1 9.8 10.5

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence AUtomation

S10 - T- S- H -|M3|-N|-BR -|L16/- [S200| -|OD|-| A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
uniquement
n | Course : I 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm |
4 P : Coté opposé au
DLnees an° moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 455
-l
Type de guidage *1 Vis a bille (classe 7) >0°
Répétitivité mm 0.02 o 45°
Pas mm 5 10 10 16 Lzl
Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale mn/s 250 500 500 800
Charge Horizontale kg o 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
maximale Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm 2kg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 3kg 550 680 1250
Température de travail ce 5~40 5kg 360 450 900
Ma N.m 90 Mﬁf‘ 8 kg 160 200 450
Mc
Moment Mb N.m 90 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 120 Mb Skg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements E
131 5 99
L [h 1 1.8
/4_M5_L12 5.7 ) 35
e 3 _— |
£ | T
s 1l
L — — — — —
& o o
—F % _ ¥ ; ; i 4.4
| 90™] 2-p4—L10 H7
I "A" DETAIL CHART
70 )
_M —
3 = B—M5—L9(Two sides)
g - [ 1
T o [LE 4+ + + ] n T “
4 F 3
| | ——
119 141 Pitch 200 * M A 89
200 |
t\ M—M5—L7.5 ., N-855 Thru L -
£ 1 Ny — -+ — - —— — —
“ N/2-284-L7 HY =]
+4 +4 4 4
E | 200
13 Pitch 200 * M A 99
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 330 430 530 630 730 830 930 1030 1130 1230
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 4.3 5 5.7 6.4 7.1 7.7 8.4 9.1 9.8 10.5

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S10 - T -S - H - M3/ -|N|-BL-|L16| -| S200|-/OD| - |A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 -235W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
| Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
n Données P : Coté opposé au
—— 90° moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 45°,
wd
Type de guidage *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 o
Pas mm 5 10 10 16
Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale mm/s 250 500 500 800
.z . . .
Charge Horizontale kg 9 6 o 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
maximale Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm 2kg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 3kg 550 680 1250
Température de travail Cc° 5~40 5kg 360 450 900
Ma N.m 90 MS/" 8 kg 160 200 450
Mc
Moment Mb N.m 90 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 120 Mb 5kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements 110
90 | 2-s4-L10 H7
|
i — .
| ==
| e ——— e e ——— Q)
mw
[ By | [
I N 4=M5-L12 f
I
L L ) 4.4
¥
131 S 99 g
i A" DETAIL CHART
70
9 [TaE0 B-M5—L9(Twe sides)
— -
o o [BE + ¥ : = o
1.5 f 5
118 | ) 141 Pitch 200 * M A 83
200
"I%
Jé
b S
R s TN s -
Ly = -+ = +———lna
“ N/2—#4—L7 H7 =a]
| b id b id ++ 4
200
131 Pitch 200 * M A 99
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 330 430 530 630 730 830 930 1030 1130 1230
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 4.3 5 5.7 6.4 7.1 7.7 8.4 9.1 9.8 10.5

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

S10-T-S-H-M3|-N|- BM-| L16|-(S200| - | OD| - A

Automation

Moteurs conseillés N : Sans frein Pasdelavis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
| Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniq t
, P : Coté opposé au
Données moteur uniquement
90°
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 455
-l
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 g
Pas mm 5 10 10 16
Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale mny/s 250 500 500 800
Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Charge Horizontale kg 9 6 9 6
maximale ) Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Verticale kg 5 3 5 4
X X Horizontale mm 2 kg 700 800 1500
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42
3kg 550 680 1250
Course mm 100 ~ 1000
- A S5kg 360 450 900
Température de travail ce 5~40
8 k; 160 200 450
Ma  Nm 90 l%‘ £
d Verticale mm | 3ke 400 350 420
Moment Mb N.m 90
5k 300 250 350
Me  Nam 120 Mb :
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Encomb t -
ncomprements 131 5 . ag 1.8
4-M5-L12 |
ot
‘— = y —] 5.7 .0 ’_J 3.5
== —rd—1
- — BB — — — — i L
= | =
— . S 3 ; ; i
ED 9-84—110 H7 4.4
110
70 "4" DETAIL CHART
g 30 B—ME5—L9(Two sides)
T+ + + ] i =1
wl & T
I w
} + 4 L —
= 6]
8 #=g
* 4 I * Some pln holes can't be used because of the motor's mounted posltlon.
141 Pitch 200 * M A 89
200
| \HR N—M5—L7.5 > N-855 Thru ¥ ** o
=™ = -+ = +—— — =y
“ N/Z2-84—L7 H7 P
had ¥ hi A 4
200 ‘
131 Pitch 200 * M A 98
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 330 430 530 630 730 830 930 1030 1130 1230
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 4.3 5 5.7 6.4 7.1 7.7 8.4 9.1 9.8 10.5

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence Automation

S 10-C-B-H-M3|-N-RH-L35|-/S1200| - OD| - | A

Moteurs conseillés | Pas de vis | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
Données | Course : I 1100 ~ 2500 (mm), par tranche de 100 mm | uniquement
P : Coté opposé au
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W moteur uniquement
Type de transmission *1 Courroie de précision
Répétitivité mm + 0.05
R Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Pas mm 35 45 90
. Installation de la charge  *2 Charge 0° 45° 90°
Vitesse maximale mny/s 1750 2250 g 45
Horizontale mm 3kg 900 950 1750
Charge maximale kg 2 32
Skg 700 800 1500
Effort maximal sur le chariot N 20 32 0°
8 kg 550 680 1250
Course mm 1100 ~ 2500
M Horizontal 10kg 360 450 900
Température de travail ce 5~40
e *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Ma N.m 90
Mc *2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Moment Mb N.m 90 proportionnellement augmentée.
e Wi 120 Mb *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements 156
70
_ 50 / SMS-L12 1.8
[ =" = B 7
= — LS ) 3.5
ra o L3 hd i S
™ ——frer - - -1 _
* 2 *
. o L T —_— ]
2-95-110 H7 e
213 S 110
] "A" DETAIL CHART
- 30 4—M5—L9(Two sides)
- | ||ﬁ O 7
T+ .-W }
i+ ] 2 12
b [
)]
100 ol
106
215 Pitech 200 * M A 110
200 .
' +
* _N-M5-L7.5 + + o+ ¥
1
_'—i \1; il - nl ﬁ
= + N/2—@4—L5 H7 4 + +

S = Course mm | 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
L mm | 1425 1525 1625 1725 1825 1925 2025 2125 2225 2325 2425 2525 2625 2725 2825
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
kg 12.7 133 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2 17.8 18.4 19 19.6 21.2 21.8 22.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.

www.sga-automation.com
61



AXES ELECTRIQUES S10

Construction de la référence

S 10-C-B-H-|M3|-N-LH-|L35| -| S1200 - (OD|- |A

Automation

Moteurs conseillés | Pas de vis 35-45mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
Données | Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
P : Coté opposé au

Puissance a la sortie du moteur : 100 W | 200 W moteur uniquement
Type de transmission *1 Courroie de précision
Répétitivité mm +0.05
Pas 35 45 90° s . .
mm Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 - 35 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°

*2
Charge maximale kg 2 32

Horizontale 3 kg 900 950 1750
Effort maximal sur le chariot N 20 32 0° mm

5kg 700 800 1500
Course 1100 ~ 2500
mm Montage Horizontal 8 kg 550 680 1250
Température de travail 5~40 10 kg 360 450 900
e
Ma N.m 90 ?/" *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Mc
Moment Mb N.m 90 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
proportionnellement augmentée.
Mc N.m 120 Mb

*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

‘ Encombrements ]

215 5 110 18
5.7
» ot 2 BN ) is
T nE B
I - - ~Tal - - - I
Ad = *
i C L P — 3 - 4.4
|
50
| = A-Ma—L12 "A" DETAIL CHART
156

7 30
= s
g s
4 o
|88
215 Pitch 200 * M
200 .
!
[ * N-M5-L7.5 + A A E—
I
. | + N/Z2—p4—-L5 H7 4 +* +*
w ol
S = Course mm | 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
L mm 1425 1525 1625 1725 1825 1925 2025 2125 2225 2325 2425 2525 2625 2725 2825
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
kg 12.7 13.3 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2 17.8 18.4 19 19.6 21.2 21.8 22.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

n Construction de la référence Automation

S 10-C-B-H-M3|-N -RU - |L35/-{S1200| - OD| - | A

Moteurs conseillés | Pas de la vis | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
‘ | Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
DLnees P : Coté opposé au
moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W
920°
Type de transmission *1 Courroie de précision 4
. = Capacité de Chargement maximum en fonction de L *3
Répétitivité mm + 0.05
Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Pas mm 35 45 0°
Horizontale mm 3kg 900 950 1750
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 . Horizoniai
orizonta Skg 700 800 | 1500
Charge maximale kg 2 32
- - 8 kg 550 680 1250
Effort maximal sur le chariot N 20 32
10 kg 360 450 900
Course mm 1100 ~ 2500
Température de travail co 540 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Ma N.m 90 Mg *2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Mc proportionnellement augmentée.
Moment Mb N.m 90
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 120 Mb
156
70
=0 4-—M5-L12 18
i 570 3.5
ol ¥ & L= [
| _ Bioit _ _ — | :
N -
. 4.4
2—p5-L10 H7 —
167 E 110
! " "A" DETAIL CHART
7 30, 4—NM5—L9(Two sides)
[ | | e )
i S L T . ]
b F m-
4 :BQ
| i
! ]
T 43 1
a8
167 . Pitch 200 * M A 110
200
* N-M5—L7.5 + + 4
_i—‘ \-vg‘ il - il Q
o [ 4 “N/2-94-15 H7 + + ]
S = Course mm | 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
L mm 1377 1477 1577 1677 1777 1877 1977 2077 2177 2277 2377 2477 2577 2677 2777
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
KG 12.7 13.3 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2 17.8 18.4 19 19.6 21.2 21.8 22.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

n Construction de la référence

S 10-C-B-H-

M3

-N-LU-

L35

S1200

OD

A

Automation

Moteurs conseillés

| Pas de vis | 35-45 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
. L s . .
| Course : | 1100 ~ 2500 (mm), par tranche de 100 mm | OD : Extérieur A Paxe D: Co.te moteur
, uniquement
Données
— P : Coté opposé au
moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W
Type de transmission *1 Courroie de précision 90°
REpCUIGIC mm + 0.05 - & Capacité de chargement maximum en fonction de L * 3
Pas mm 33 43 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
0°
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 Horizontale mm 3kg 900 950 1750
Charge maximale kg 2 3.2 Montage Horizontal Skg 700 800 1500
Effort maximal sur le chariot N 20 32 8 kg 550 680 1250
Course mm 1100 ~ 2500 10 ke 360 450 900
Température de travail Cc° 5~40
Ma
Ma Nom %0 ﬁ *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Moment Mb N.m 90
*2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieur a 200 nv/s la charge peut étre
Mc N.m 120 Mb | proportionnellement augmentée.
156 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements 70
50 JAM5—L12 1.8
— : 7.0 3.5
T T sl ..
Ld <+ # N I [
i r = * |
+ [ = _
1 4.4
2-05-110 H7 —
E[[D 7 S 110
16 1 "A" DETAIL CHART
L
7 30 4—MS5—L8(Twe sides)
1 e _
E R
o v o ' |y
£ B
3
L
T
< 1| A
=
58
167 Pitech 200 * M A 110
200
I
RN + + v
|
0 — + — s
LL ‘J + N/Z—94-L5 H7 & + + L
S = Course mm | 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
L mm | 1377 1477 1577 1677 1777 1877 1977 2077 2177 2271 2371 2477 2577 2677 2777
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
KG 12.7 13.3 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2 17.8 18.4 19 19.6 21.2 21.8 224

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.

www.sga-automation.com

64




AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S 10-C-B-H-M3|- N -RT-|L35| -| S1200/- OD| - |A

Moteurs conseillés | Pas de vis | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
, | Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | uniq t
Données
P : Coté opposé au
) . ) moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W 90°
. . . . 450
Type de transmission *1 Courroie de précision - . - -
Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Répétitivité mm + 0.05
0° Installation de la charge  *2 Charge 0° 45° 90°
Pas mm 35 45 -
. Horizontale mm 3kg 900 950 1750
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 Montags Horlzontal
Skg 700 800 1500
Charge maximale kg 2 32
8 kg 550 680 1250
Effort maximal sur le chariot N 20 32
10kg 360 450 900
Course mm 1100 ~ 2500
Température de travail co 540 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Ma N.m 90 Mg *2, L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Mc proportionnellement augmentée.
Moment Mb N.m 90
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 120 Mb
n Encombrements
156
70
e =0 4-Ms-L12 18
E= - 1 ST 23
| L ~ Ld r - [
w1 — — el —~ - — 4 I s
J hd - * J& !
L E
- 4.4
2—@5-L10 H7V —
L1/ b = o "A" DETAIL CHART
L
4—M5—L9(Two sides)
7 %0
{l N
e [ 1.
o f
- -
[t }
w
1 I
167 Pitech 200 * M A 110
200
U +_N—M5-L7.5 + + 4
+ N/2-84-L5 H7 4 + +
S = Course mm | 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
L mm 1377 1477 1577 1677 1777 1877 1977 2077 2177 2277 2377 2477 2577 2677 2777
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
KG 12.7 13.3 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2 17.8 18.4 19 19.6 21.2 21.8 224

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

Automation

S 10-C-B -H-M3|-N-LT - |L35|-{S1200/- OD|-| A

Moteurs conseillés | Pas de vis | 35-45 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
n OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
y Course : | 1100 ~ 2500 mm, par tranche de 100 mm | uniq t
Données |
P : Coté opposé au
moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W 200 W q
Type de transmission *1 Courroie de précision 90°
Répétitivité mm . os . .
® + 0.05 45° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
|
Pas mm 35 45 X
Installation de la charge *2 | Charge 0° 45° 90°
Vitesse maximale mm/s 1750 2250 0° Horizontale mm 3kg 900 950 1750
Charge maximale kg 2 32 5kg 700 800 1500
M Horizontal
Effort maximal sur le chariot N 20 32 8 kg 550 680 1250
Course mm 1100 ~ 2500 10kg ]| 360 | 450 900
Température de travail ce 5~40 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
M N 90 vy
& o ﬁ *2. L’axe ne doit pas étre monté en vertical. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Nt Mb N.m 90 proportionnellement augmentée.
Mec N.m 120 Mb *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
156
Encombrements ) 70
~—50 ] 4-M5—L12 1 8

|

[+4

=
(+
=
4]

|
78

10¢.4

|

|

|

|
IR

n
-

|

2—p5-L10 H7

"A* DETAIL CHART

4—M5—L9(Two sides)

) " e =
o Ig E ! ;
= I~
Il
w
167 Pitch 200 * M A 110
200
1
* N-M5-L7.5 + + 4
I
[ N/2—84—L5 H7 4 +  + L
S = Course mm 1100 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500
L mm | 1377 1477 1577 1677 1777 1877 1977 2077 2177 2277 2377 2477 2577 2677 2777
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 5 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12
N : nombre de taraudages 14 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28
KG 12.7 13.3 14.2 14.8 15.4 16 16.6 17.2 17.8 18.4 19 19.6 21.2 21.8 22.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence Automation

S 10-C-S -H-M3|-|N|-MD-|L16 |- |S200/ - OD|- A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
, OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
nn ourse : ~ mm, par tranche de mm uniquement
onnees C 100 ~ 1000 he de 100 q
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W P : Coté Oppose au
90° moteur uniquement
Type de transmission *1 Vis a billes (Classe 7) 45°
-l
Répétitivité mm + 0.02
Pas mm 5 10 10 16 o°
Vitesse maximale mny/s 250 500 500 800
Ch Horizontale k 9 6 9 6 Montage horizontal Montage vertical
arge orizontale kg
maximale P S 3 E a Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
erticale g
Effort maximal sur le chariot N | 132 66 132 2 Installation de la charge Charge | 0 45 %0
Course mm 100 ~ 1000 Horizontale mm 2 kg 700 800 1500
Température de travail ce 5~40 kg S & 1250
Ma Nm 90 ,Mzars Skg 360 450 900
; Mc
Moment Mb N.m 90 Skg e 20y g
Mo N.m 120 Mb Verticale mm 3kg 400 350 420
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. Il W 280 oy

*2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

‘ Encombrements oL
4-M5-L12 18
.7
+ J_ U JE
: * o . . | :{:
— # *
| ] O 4.4
S 110 A" DETAIL CHART
L
7 30, 4-M5—L8(Two sides)
103 £ | & [ [
I T T T = T T 12
I~
[ | @
zh'g r
- — e N
1
[8]s] [ NA
1
131 Pitch 200 * M A 110 2L
200
[ ¥
*. N—M5-L7.5 + + o+
I \t‘ ¥ ¥ ¥ &
Y
+ N NS2-e4-L5 H7 + + +
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 361 461 561 661 761 861 961 1061 1161 1261
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
kg 6.7 7.5 8.2 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence Automation

S 10-C- S -H-M3| - N|- BR-[L16|-| S200| - OD|-| A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMB 61 235 220 - 235W | | B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
, Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uni t
‘ Données a
P : Coté opposé au
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W 200 W 80° moteur uniquement
45°
-l
Type de transmission *1 Vis a billes (Classe 7)
Répétitivité mm + 0.02 0"
Pas mm 5 10 10 16
Vitesse maximale mm/s 250 500 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L. *2
maximale -
Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm 2 kg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 3 kg 550 680 1250
Température de travail ce 5~40 5kg 360 450 900
M
Ma N.m 90 éf‘ 8 kg 160 200 450
Mc
Moment Mb N.m 90 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 120 Mb 5 kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements L
141 ) s 110
1.8
- 2—-#5-L10 H7 —
3.7 3.5
3 57.Q I
[+ n \JJ -
-+
L ISR P O AR =
=]
o ° . !
i+ ki 4.4
50
70 Ci=MS=Cl 2 "A” DETAIL CHART
156
7 10 4—M5-L9(Twe sides)
e tiasa = D —
= - =
* 1+ 13-
#| o
L L l
| 119 LG Pitch 200 * M A 110
200
* _N-M5-L7.5 + + o+
\'1\ na hai o ﬁ
+ N/2—pd4— 5 H7 + * + L
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 351 451 551 651 751 851 951 1051 1151 1251
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
kg 6.7 7.5 8.2 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES S10

n Construction de la référence

Automation

S 10-C- S -H-M3|-|N|-BL -|L16|-| S200 -OD|- A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
, | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
Données
P : Coté opposé au
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W o moteur uniquement
45°
-l
Type de transmission *1 Vis a billes (Classe 7)
Répétitivité mm + 0.02 o
Pas mm 5 10 10 16
Vitesse maximale mm/s [ 250 500 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L. *3
maximale
Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm 2 kg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 3 kg 550 680 1250
Température de travail Cc° 5~40 5kg 360 450 900
M
Ma N.m 90 a/- 8 kg 160 200 450
Mc
Moment Mb N.m 90 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 120 Mb 5 kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
156
Encombrements 70
“s0 4—M5-L12
. 1.8
L il [ b
» + * 570 J 3.5
S = E %u_. = = —_
hd o hd :F
—_— +
2—@3—L10 HY .
] . 4.4
14 1EP =] 110 ‘A" DETAIL CHART
L
7 30 A-M5—L9(Twa sides)
{ L]
LAl rY | e i
‘] T
& R 1u W
P :
.
119 141 Pitch 200 * M A 110
| 200
=4
K N-M5-L7.5 + + 4+
W + + + =
" N/2—@d4—L5 H7 4 + +
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 351 451 551 651 751 851 951 1051 1151 1251
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
kg 6.7 7.5 8.2 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.

www.sga-automation.com
69



AXES ELECTRIQUES S10

‘ Construction de la référence

S10-C-S -H-

M3| -|N

-BM -

Automation

L16

S200

OD

A

Moteurs conseillés

N : Sans frein

|Pasdevis |5-10-16mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID: Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
OD: Extérieur a I’axe D : Coté moteur
‘ Données | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm uniq t
P : Coté opposé au
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W 200 W 90° moteur uniquement
45°
-
Type de transmission *1 Vis a billes (Classe 7)
Répétitivité mm + 0.02 o
Pas mm 5 10 10 16
Vitesse maximale mm/s 250 500 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
maximale -
Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm 2 kg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 3kg 550 680 1250
Température de travail ce 5~40 S5kg 360 450 900
M
Ma N.m 90 /a/"‘ 8 kg 160 | 200 450
Mc
Moment Mb N.m 90 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 120 Mb 5kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter.| *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
141 ) S 110
Encombrements 1.8
2—22-L10 H7V —
&£ — . 3.7 .0 3.5
* % * ] —
— — E_ C)I — — — 4+
hd - hd
L L 3 M 4 4
_?D \. 4—M5—L12
L "A" DETAIL CHART
156
7 ao 4—M5—L9(Two sides)
r i b
— ! ! _
T _._I‘_ T . -
| @
W
R — O
6§
SRt - . ,
* Some pln holes can't be used because of the motor's mounted pashion,
+ 4
141 Pitch 200 = M A 110
200 }
|
1L S i-ws-175 + A S—
VI o
—3 T il il ol [
o
+* N/ 2—@4—15 H7 + + +
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 351 451 551 651 751 851 951 1051 1151 1251
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
kg 6.7 7.5 8.2 9 9.7 10.4 11.2 12 12.7 13.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D10 ¢

SGA

Automation

‘ Construction de la référence

D 10-T-S -H-|M3|-[N|-MD -|L16|-| S200(-|OD| -|A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
. s . .
n D , | Course : | 100 ~ 1000 (mm), par tranche de 100 mm | OD : Extérieur i 'axe D: f&t;“l:;t::tr
onnees
: Coté opposé au
90° moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W
457,
-l
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm + 0.02 0
Pas mm 5 10 10 16
Vitesse maximale mmss [ 250 | 500 [ s00 | 800 Montage harbontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
maximale -
Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm Skg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 8 kg 550 680 1250
Température de travail Cc° 5~40 10 kg 360 450 900
M
Ma N.m 120 K 20 kg 160 200 450
ic
Moment Mb N.m 120 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 160 Mb 5kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements L
151 5 110
4—M5-L15

=
EJT

T

|

|
&3t
__l-l—|

D))

S
. ol M . O il . 3 =

1
—#4—110 H7 1.4
%0 rz 4-L10 H __J

110
70 .
9 30 B—M5—L9(two sides)
L D —
T ! J_'J1 i 4 4 & 4:“'! f 1 ! A
1k - | m ——
[} =] N
] LR VIl B
100|283
161 Pitch 200 * M A 100
200 |
F *
I MN—ME—L10 —@5.5 thru
— - —_— e =
l N/2—a4—-L7 H7
| 4 4 b A &4
200 |
151 Pitch 200 * M A 110
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 361 461 561 661 761 861 961 1061 1161 1261
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12

Kg 5.0 5.7 6.4 7.1 7.7 8.4 9.1 9.8 10.5 11.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D10 ¢

. yor Automation
‘ Construction de la référence

D 10-T-S -H-|M3|-|N|-BR - |L16|-|S200 -|OD|- (A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pasdevis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M7 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
14 uniq t
‘ DLIIQCS | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm |
— P : Coté opposé au
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W moteur uniquement
455,
-l
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +£0.02 - ar o
Pas mm 5 10 10 16
Vitesse maximale mm/s | 250 500 | s00 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L. *2
maximale -
Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm 5kg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 8 kg 550 680 1250
Température de travail ce 5~40 10 kg 360 450 900
M
Ma N.m 120 K 20 kg 160 200 450
c
Moment Mb N.m 120 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 160 Mb 5kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements
L
141 S 110
L 4.2
4—M5-L15
—TY &7 1 3.5
TRl T F L Lpr—— |
T
_ __ml mf_ _ _ _ 'ﬂ"‘ f""!.l 1
I‘ o o ,‘3 [a}
___I 1.4
F T ¥ —
2—@4—-L10 H7
90 e
110
70 .
g [T =3p | B-M5-L8{twe sides)
h - I | I 1 L el —— ) e
T = X T -
hd : : ( ) I
e : R -y
I— E —!—i } —.—i'
N A 285
| 119.3 ) 151 Fitch 200 * W A 100 100 2651
200 )
i = +H
N—M5-L10 —25.5 thru
- — —+ — —— — 2
~ N/2—24—L7 H7
i ¥ 44
200
141 Pitch 200 * M A 110
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 351 451 551 651 751 851 951 1051 1151 1251
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 5.0 5.7 6.4 7.1 7.7 8.4 9.1 9.8 10.5 11.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D10 ¢

SGA

‘ Construction de la référence Automation

D 10-T-S -H-|M3|-|N|-BL-|L16|-{S200|-/OD| -| A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
n OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
4 uniquement
DLnees | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm |
P : Coté opposé au
. \ . o moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W 200 W 90
455,
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7) =
Répétitivité mm + 0.02
0
Pas mm 5 10 10 16
Vitesse maximale mm/s 250 500 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge | Horizontale kg 9 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
maximale
Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm Skg 700 300 1500
Course mm 100 ~ 1000 8 kg 550 680 1250
Température de travail ce 5~40 10 kg 360 450 900
Ma
Ma N.m 120 /{C" 20ke | 160 | 200 | 450
Moment | Mb N.m 120 Verticale mm | 3ke 400 350 420
Me N.m 160 Mb Ske 300 | 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *). Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements
L
| 4 S 110
4—M5-L15 N 4.2
& F i T T
€ Fd 5.7 3.5
. ol o I_{
~y Ed # _.:1[
~
T T — T T n !
2-g4—L10 HT __Jrﬁ
20 ——
L IE
70
g 30 B—M5—L%(two sides)
[t
$ “_1—:|-l' + ¢+ ¥ — G
’} + =
4§
JI
} : + !
119.3 151 Pitch 200 * M A 100
|_ 200
.l_
R R
N—M5—L10 —85.5 thru
T— — —4 — ——— s
'y N/2-984-L7 H7
| +4 +4 +H 4
200 |
141 Pitch 200 * M A 110
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 351 451 551 651 751 851 951 1051 1151 1251
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 5.0 5.7 6.4 7.1 7.7 8.4 9.1 9.8 10.5 11.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D10 ¢

SGA

Automation

‘ Construction de la référence

D 10-T-S -H-M3|-N |-BM-|L16| - [S200| - OD| - | A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pasdevis |5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
‘ Données | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
B0° : Coté opposé au
t i t
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W 200 W fofeur uniquemen
455
-l
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm + 0.02 o°
Pas mm 5 10 10 16
Vitesse maximale mm/s | 250 500 | s00 | 800 BMuntage lorfzonts) Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
maximale -
Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm Skg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 8 kg 550 680 1250
Température de travail Cc° 5~40 10 kg 360 450 900
M
Ma N.m 120 K 20 kg 160 200 450
o
Moment Mb N.m 120 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 160 Mb 5kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements
L
141 5 110
4—M5-L15
S 4.2
TR o —— i i -
Fd 5.7 35
o _ _ =l _ _ _ i
* il =
¥ T e — T r | 7~ -ﬂ |
2—pd4— 10 H7 1.4
‘ 30 -
110
70 .
g |~ 8-M5—19(two sides)
= 30
-0 e+ T  —— § —— T
w| ©
w| @
| S
) i 19
54 5 =
“ I
L X ) = 11
151 Piteh 200 * M A 100
200 |
+H e
ﬁ_ N=M5=L10 —25.5 thru
F " ~ =
— - — ¥ - — A — el
P N\/2—e4-L7 17
+ + e
200 |
141 Pitch 200 * M A 110
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 351 451 551 651 751 851 951 1051 1151 1251
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 5.0 5.7 6.4 7.1 7.7 8.4 9.1 9.8 10.5 11.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D10 ¢

. rer Aut ti
‘ Construction de la référence il

D10-C-S-H-M3--MD-L16- S200| - (OD| - |A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
, uniquement
Données | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm |
— o0 P : Coté opposé au
t i t
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W mofeur unquemen
455,
-l
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm + 0.02 0°
Pas mm 5 10 10 16
Vitesse maximale mm/s | 250 s00 | s00 | 800 Buntage lorkzonta) Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
maximale -
Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm 5kg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 8 kg 550 680 1250
Température de travail ce 5~40 10 kg 360 450 900
M
Ma N.m 120 K 20 kg 160 200 450
c
Moment Mb N.m 120 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 160 Mb 5 kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements . 186
70
=0 4—M5—L12
b € — *
s
i ol L
— 4 oy I _ _
~le
Ll = *
& B 3
s 110
L
7 30 4-M5—L9(two sides)
I -
L= i 1 —
i o LT T e e ' | ——
I~ =)
h,[g L]
I — m —
100
131 Pitch 200 * M A 110 106
200 )
F ~ + T+ 3
T .. N—M5—L10
— AY — — — — 132
* @
I N/2—@4—L7 H7
ir ! + + + 0+ :
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 361 461 561 661 761 861 961 1061 1161 1261
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 5.0 5.7 6.4 7.1 7.7 8.4 9.1 9.8 10.5 11.1

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D10 ¢

SGA

Automation

‘ Construction de la référence

D 10-C-S -H- M3|-|N|- BR - |L16/-({S200|- |[OD|- |A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
14 uniquement
DLnees | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm |
90° : Coté opposé au
t i t
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W . fofeur unfqdemen
. 45
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétabilité mm + 0.02 0°
Pas mm 5 10 10 16
X K Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale mm/s 250 500 500 800
Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Charge Horizontale kg 9 6 9 6
maximale ; o o o
Vet @ 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0 45 90
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale (L) mm 5kg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 8 kg 550 680 1250
Température de travail C° 5~40 10 kg 360 450 900
Ma,
Ma N.m 120 ﬁ 20 kg 160 200 450
Moment Mb N.m 120 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 160 Mb 5kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *). Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
) L
Encombrements 5 10
i3
L wl Ld
J— — o J— J— J—
~ra
* - hd
+ f n &
ca 4-M5—L12
70 —
156
7 30 4-M5—L9(two sides)
-+ | & T T H N T
M I* ! T l'_‘ y y
P~ | =]
w5 BN
© — |
— R LA
Pi + 11
1193 ‘ 141 itch 200 *+ M A 0 100
200 )
| 106
i + + o+
N—M5-L10
% — —+ - ————1 2
. MN/2—@4—L7 HT
+ + R —
'[3\
lé
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 351 451 551 651 751 851 951 1051 1151 1251
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 6.7 7.5 8.2 9.0 9.7 10.4 11.2 12.0 12.7 13.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D10 ¢

SGA

Automation

‘ Construction de la référence

D 10-C-S -H- M3 -|N|-BL-|L16/-| S200 |- OD| - |A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
e uniquement
Données Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm |
P : Coté opposé au
X N i 90° moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 100 W 200 W
455,
-l

Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm + 0.02 -
Pas mm 5 10 10 16
Vitesse maximale mm/s 250 500 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
maximale -

Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm Skg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 8 kg 550 680 1250
Température de travail Cce 5~40 10 kg 360 450 900

M
Ma N.m 120 K 20 kg 160 200 450
ic
Moment Mb N.m 120 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 160 Mb 5kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
156
70
‘ Encombrements L 4—M5—L12
o b
Ld ol T hd
— — o — — —
=l o
hd - b
% 2—85—-L10 H7
141 S 110
L
7 30 4-M5—19(two sides)

e
==
_*_*_
f

63.7

| 119.3 ‘ ) 141 Pitch 200 * M A 110
| 200

N + + o+ :
N—M5—L10
—\% — —# — ——— — 12
“ N/2—p4—L7 H7
| + hd hd hd =
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 351 451 551 651 751 851 951 1051 1151 1251
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 6.7 7.5 8.2 9.0 9.7 10.4 11.2 12.0 12.7 13.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D10 ¢

SGA

Automation

‘ Construction de la référence

| | I | |
Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M3 : GMI 61 235 220 - 235W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
, uniq t
Données
90° : Coté opposé au
Puissance 4 la sortie du moteur : 100 W 200 W moteur uniquement
455,
-
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm + 0.02 0°
Pas mm 5 10 10 16
Vitesse maximale mm/s 250 500 500 800 Montage horizontal Montage vertical
Charge Horizontale kg 9 6 9 6 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
maximale -
Verticale kg 5 3 5 4 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Effort maximal sur le chariot N 132 66 132 42 Horizontale mm Skg 700 800 1500
Course mm 100 ~ 1000 8 kg 550 680 1250
Température de travail ce 5~40 10 kg 360 450 900
M
Ma N.m 120 aﬁ‘ 20 kg 160 200 450
ic
Moment Mb N.m 120 Verticale mm 3kg 400 350 420
Mc N.m 160 Mb 5kg 300 250 350
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
L
Encombrements
141 S 110
€] 3
I+ +|
+ _ _ _
N o]
+ L L L N -l
50 4-MS5-L12
70 —
156
7 30 4-MS5—L9(two sides)
[ S
ﬁ—a r-—-—-— ————— -:
*4 J
P
]
1 o
| i
T
@ 19
g | 3 = -
2]
L X ! q__
141 Pitch 200 * M A 1o
200 | | 106
+ + —
i N—M5—L10
‘: e — —+ - —*—#———I%
E\ S NS2—4—L7 HT
+ + + —
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 351 451 551 651 751 851 951 1051 1151 1251
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 0 0 1 1 2 2 3 3 4 4
N : nombre de taraudages 4 4 6 6 8 8 10 10 12 12
Kg 6.7 7.5 8.2 9.0 9.7 10.4 11.2 12.0 12.7 13.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence Automation

D 14-T- B-N-|M5-N-RH - |34 -[51200] - [OD] - [ A

Moteurs conseillés | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 - 220W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : |1100 ~3200 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au
Données moteur uniquement
Puissance  Ia sortie du moteur : 20wy 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision -
459 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm + 0.04 = -
Horizontale mm 3 kg 511 456 799
Pas mm 34
. 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 0
10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 )
Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
? *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieur a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 120 /{" Proportionnellement augmentée.
c
W el Mb N.m 120 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 Mb

n Encombrements

4—ME6—L12

20
70
- ME‘ 95.3

——F ¥ ¥ |

) o I e §
e ‘ \2-86-L15 H7 i
B
' L

¢
N5
s

H—r—+

N
R

N
A\

120 I
QUTERNAL MOUNTED |NTERNAL MOUNTED

9 4—M4—L9(Two sides)
e
s |‘F'|i ] ai Y ¥ | T T 1 35
Irolg |t T E I .
| W o L Ifi“l I
— AWEL
| 83 135
206 Pitch 200 * M A 70
200 18
: 5.7 3.5
* + + o+ — .
| [
N—MB-L15 - —I
\Nﬁ—lﬂﬁ H7 = f
+ + + o+ I

A" DETAIL CHART

S = Course mm 1100]1200] 1300} 1400 | 1500] 1600 | 1700 1800] 1900|2000 ]2100 | 2200 J2300 | 2400 ] 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1476157611676 1776 ]1876] 1976 J2076]2176]2276|2376]2476]2576]2676] 2776 ] 2876 §2976|3130 32303330 }3430] 3530|3630

A mm 100 | 200 ] 200 ] 100 J 200 | 100 | 200 J 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 J 200 | 100 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150

M mm 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 | 10 | 11 11 12 12 13 14 14 | 15 15 16 16

N : nombre de taraudages | 14 | 16 | 16 18 18 20 20 1 22 | 22 124|124 )26] 26| 28 28 30 | 32 | 32 134 ]34 | 36 | 36
Kg 19.4120.4]21.3] 223 1233|242 |252]26.1]27.1]128.1]129.0]29.0]30.0]30.9]31.9]329]33.8]34.8]35.7]36.7]37.7]38.6

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence Automation

D 14-T- B-N-M5/-N-LH-|L34|- 81200|-OD - 1A

Moteurs conseillés | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 - 220W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D: Co.té moteur
uniquement
P : Coté opposé au
Données moteur uniquement

Puissance 4 la sortie du moteur : 200 W o ., _ _

90 Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 457 Installation de la charge *2 | Charge 0° 45° 90°

e
Répétabilité mm 0.04 Horizontale mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34 g 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course il 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail c 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 120 ™Ma proportionnellement augmentée.
M a2
NG Mb Nm 120 ﬁ *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 Mb

n Encombrements

80

20 4-MG-L12
. n 1T ws o, 953
L T E 3 T T T
] ] w0 ]
T ol o= ! ! -m'_ Y
- - T ] - - T - T -
-] = | | IIU mJ |
) _ - O ol
U E 1% & i i il / /
ML “2-86-L15 H7 T M5
256 5 120
L CUTERNAL MOUNTED  INTERMAL MOUNTED
9 4—MA—L9{Two sides
5 50 | (T ides)
—| /—
_q] ni — 4] T T f 4 35
o b : : wo| o g, — —
o _‘ M~ o~
—T 7 O | |
' ' \A15 f
B3 ‘ 135 -
208 Pitch 200 * M A 70
200 1.8
R 5.7,
: 35
y \ + + o+ _ =
S N—ME-L15
" _\:'_F'_'_H'_'"g :f[
L N/2—¢6 HT ,
+ + + 0+ —
N =
"A" DETAIL CHART
S = Course mm 1100] 1200 1300 | 1400 [1500] 1600 [ 1700 ] 1800 | 1900 [ 2000 [ 2100 [ 2200 [ 2300 [ 2400 [ 2500 26002700 2800 [2900] 3000 [3100]3200
L mm 1476 1576 1676 | 1776 [ 1876 1976 [ 2076 [ 2176 [ 2276 [ 2376 [ 2476 [ 2576 [ 2676 [ 2776 [ 2876 [ 2976 [ 3130] 3230 3330] 3430 [ 3530] 3630
A mm 100 | 200 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 J 100 | 50 [ 150 | 50 | 150 | 50 [ 150
M mm 516 6 7 | 7] 8 S o JoJwlwululJili|Bla]ali5]15]16]16
N : nombre de taraudages il w2020 2]2]24aT24a 26262828 [30]32]3234]34]36]36
Kg 194204213 ] 223 [233] 243 | 25.1 [ 261 [ 27.1 [ 28.1 [ 29.0 [ 29.0 | 30.0 [ 30.9 | 31.9 | 32.9] 33.8[34.8]35.7]36.7]37.7 386

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.

www.sga-automation.com
80



AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-T- B-N-

n Données

M5

-N -

Moteurs conseillés

MS5 : GMI 86 220 220 - 220W

Automation

RU - |L34

oD

$1200| -

A

| Pas de vis | 34 mm

| Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID :Interne a I’axe

A : Aux deux extrémités

| Course : |100 ~ 3200 (mm), par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe

D : Coté moteur

uniq t

P : Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45° Installation de la charge *2 | Charge 0° 450 90°
-l
Répetitivité aiin) +0.04 Horizontale mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34 o Skg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
© 1100 ~ 3200
ourse mm *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cc° 5~40
ey *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 120 ﬁ‘ proportionnellement augmentée.
o
Moment Mb N.m 120 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 Mb
‘ Encombrements
80
70 4—MBE—L12 _ ME 53
i ‘ﬁ I | | e L f Ilr
[ & T T T
274 35 | | =
STREEREY : + o
l__J [ 1 — ol ¢ O
— i 1A
| . . / |
Jr | | —- / , /
3 1+ $ + T 1 1 M5
— ) N B
—_— 2—e6—L15 H7
"A" DETAIL CHART 175 - 3 120 QUTERMAL MOUNTED  INTERNAL MOUNTED
| 50 | d—Ma—8(Two sides)
T+ ¥ : : t 35
+ - - > A I
™~ r~
g al
it 15
o] + | § i
e o 7 ¢ i
135
123 Pitch 200 * M A 70
200
LY
* + + o+
— “ N-M&-L15 . -
I - —_— Y S -+
\\ N/2—a6 H7 -
+ + + 4
S = Course mm 1100]1200] 1300 1400 | 1500 1600 | 1700] 1800 | 1900120002100 | 2200 | 2300 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 ] 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1393]1149311593] 1693 1793 1893 1199312093 1219322932393 2493259312693 ] 2793 | 2893|3047 | 3147|3247 |3347]3447]13547
A mm 100 | 200 J 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 J 200 | 100 | 200 | 100 J 200 | 100 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150
M mm 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taraudages 14 16 16 18 18 20 20 | 22 | 221 24| 24| 26| 26 28 28 30 32 32 34 34 1 36 | 36
Kg 19.4]120.40121.3] 223 123.3] 242 ]1252]26.127.1]28.1]29.0129.0]30.0]30.9]31.9]329]33.8]34.8]35.7]36.7]37.7]38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence

D 14-T- B-N-

‘ Données

M3
|

-N-LU -

Automation

S1200| - OD| - |A

L34 -

Moteurs conseillés

| Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs

MS : GMI 86 220 220 - 220W

ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités

D : Coté moteur

| Course

: | 1100 ~ 3200 mm , par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe

uniquement

P : Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur :

200 W

90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision
45° Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm + 0.04 =
Horizontale mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34
R 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 0
10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8
Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 . . . =
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cc° 5~40
*2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 my/s, la charge peut étre
Ma N.m 120 Maf‘ proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 120 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 Mb
S50
—ME— M6 S
0 4—ME-L12 e
|‘—‘| ~ w T |
F L 1 I | f_‘
| |
f 1 n wn |
od| | ! «_J '_[
i m—— e, | JE e |
| | -- i . Fdd
3, i i M3
“2-86-L15 H7
5 120
A" DETAIL CHART L QUTERMAL MOUNTED  INTERMAL MOUNTED
—M4- wo s5i
gll | &0 | 4—M4—-9(Two sides)
‘_-.‘,‘7
Fa Ty ¥] ' ——= T} 35
1 I I I —
- @ > A
M~ P~ ; w l
—— S———— 1 I
¥ o -
[ 1] &
¢ b " 1 |y
B3 135
123 Piteh 200 * M A 70
200
il
- \ + + o+
s N—MB-L15 o
I = ——— - ——— % —% - 0O
- N/2-d6 HT -
+ + + o+
S = Course mm 1100 ] 1200 1300] 1400 J1500] 1600 | 1700] 1800 1900 |2000]2100]2200]2300 ] 2400 | 2500 ] 2600 | 2700 | 2800 ] 2900 ] 3000 | 3100 | 3200
L mm 1393 11493 11593] 1693 1793] 1893 |1993]2093]2193]2293]23932493]2593 2693 | 2793 ] 28933007 ]3107]3207]3307]3407]3507
A mm 100 | 200 J 200 | 100 J 200 | 100 ] 200 J 100 | 200 ] 100 | 200 J 100 J 200 | 100 J 200 | 100 | 200 ] 100 J 200 | 100 | 200 | 100
M mm 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 ] 10} 11 ] 11 12 12 13 113 |14 ] 14]15]15]16
N : nombre de taraudages 14 ] 16 | 16 18 18 | 20 ] 20 J 22 | 22 ] 24 | 24 ] 26 )26 ] 28 ] 28 | 30 | 30 ] 32 ] 32 | 34 | 34 ] 36
Kg 18.9 119.9]120.9] 21.8 |22.8] 23.7 |24.7]25.7]26.6]27.6]28.5]29.5]29.5|30.5]31.4]32.4]33.3]343]353]362]37.2]38.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

Construction de la référence T ot

D 14-T- B-N-M§|- N -RT-|L34| -|S1200| - OD |- |A
I | | I

Moteurs conseillés | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 - 220W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~3200 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
uniq t
4 P : Coté opposé au
‘ DLIICQS moteur uniquement
Buissancealialsorticidyimoteuny 2000w 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision . -
45 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm + 0.04 = -
Horizontale mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34
. Skg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 0
10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 )
Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200

*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40

*2, L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut

Ma, :
Ma N.m 120 ﬁ-‘ proportionnellement augmentée.

M t . .
omen Mb N.m 120 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

Mc N.m 180 Mb

‘ Encombrements

70 4-M6—L12 . M6 S
18 g | S 1S
57W)| 35 — | i a
T T —
jL S l_ od| | | O J E !
- R - I S B S|
= i ! ! /
N | | - S
s = 3 E : : E
L \2-96-L15 H7
"A" DETAIL CHART L - 5 120 OUTERMALMOUNTED  INTERMAL MOUMTED
T + ._l_. + '.l'
| EI'JT- 9 4—M4—-L9(Two sides)
= 0 = 50 &
& i} @ _|_| l( T '“‘*E_. 35
- e ¥ j : ! =
' + g e [p 2 -
- ‘II._
; — M%_ , m %\—r
B3 |
bl 123 Piteh 200 * M A 70 135
200
"
¥ + + 4+
™ N \ewe-us L s
S N/2-e86 H7 -

+ + + 4+

S=Course mm | 1100 ]1200]1300] 1400 J1500] 1600 J1700] 1800] 1900 2000 2100]2200]2300] 2400 ] 2500 [ 2600 [2700 [2800 29003000 31003200

L mm | 1393 | 1493 [ 1593 | 1693 | 1793 | 1893 | 1993|2093 [ 2193 [2293[2393 2493|2593 2693 | 2793 | 2893 [3047 | 3147 | 3247 | 3347 | 3447 | 3547

A mm 100 | 200 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150

M mm 5 6] 6] 7 171 8 | 8]oloJwlwlululin2]mB|1a]ia|15]15]16]16
N : nombre de taraudages | 14 [ 16 | 16 | 18 | 18] 20 [ 20|22 |22 [ 24 |24 |26 |26 | 28 [ 28 |30 [ 32 32|34 ]34 ] 36 ] 36
Kg 194 [204]213] 223 [233] 242 [252]26.1 [ 27.1 ] 28.1 [ 29.0[29.0 [ 30.0 [ 30.9 [ 31.9 [ 32.9 [ 33.8 [ 34.8 [ 35.7 [ 36.7 [ 37.7 [ 38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.

www.sga-automation.com
83



AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence Automation

D 14-T- B-N-M5|-N-LT-|L34|-S1200/- | OD| - | A
| | | |

Moteurs conseillés Pas de 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
vis
MS : GMI 86 220 220 - 220W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 (mm), par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe b: Co,té moteur
uniquement
n Données P : Coté opposé au
— moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 200 W
90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45° Installation de la charge  *2 | Charge 0° 450 90°
-l
REpCHyi m + 0.04 Horizontale (L) mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34 o Skg 334 | 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 . = > .
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
e *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 120 ( proportionnellement augmentée.
c
Moment Mb N.m 120 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 b
n Encombrements
80
@2,
20 4-MB—L12 M6 a1
18 ] LT
E ! ! T i
5.7 35 | |
- 7 — 5 Ol d
L I o o= i _ f _ T
| :'[ P i i /_ | /
1 I |
-4 \ | I == ’
3 E ¥ & FF T T 1 _I M5
L LI \2-86-L15 H7 ‘
"A" DETAIL CHART i . s 120
L OUTERMAL MOUNTED  INTERNAL MOUNTED
3 * N - . : f +
g 4-M4—15(Two sides)
0} — —II | 50 | =
o -
] - : _
i FE— —— <pIiNy
] w 0 )
M~ P~ ; ‘
i == P DY =
15
' 131
iJ 123 Pitch 200 * A_ 70 135
200
+ L
N—ME—-L15 . o
———— - $—% - H0O
N/2-#6 H7 -
+ + L 4
e o
S=Course mm 11001200} 1300] 1400 ] 1500} 1600 ] 1700 | 1800 1900 ]2000]2100 | 2200] 2300 ] 2400 | 2500 ] 2600 ] 2700 | 2800 | 2900 | 3000 ] 3100 | 3200
L mm 13931149311593] 1693 ] 1793 ] 1893 11993 1209312193 12293]2393|2493]2593]2693 | 2793 ] 2893]3130]32303330]3430]3530]3630
A mm 100 | 200 ] 200 | 100 | 200 J 100 | 200 ] 100 | 200 ] 100 | 200 | 100 J 200 | 100 J 200 | 100 J 50 ] 150 | 50 | 150 J 50 ] 150
M mm 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 ] 10 | 11 ] 11 12 12 13 114 )14 ] 15 ] 15 ] 16 ] 16
N : nombre de taraudages 14 ] 16 | 16 18 18 20 | 20 | 22 ] 22 ] 24|24 ] 26] 26| 28 28 |30 | 32 32|34 ]34 ] 36|36
Kg 19.41204121.3] 223 |233]242]252]26.1]27.1]28.1]29.0]29.0]30.0]30.9]31.9]329]33.8]34.8]35.7]36.7]37.7]38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence

D 14-T-B-H-

‘ Données

M3
|

Moteurs conseillés

MS : GMI 86 220 220 - 220W

-N-RH -

Automation

L34

S1200

OD

A

|Pas de vis |34 mm |

Position des capteurs

ID

: Interne a I’axe

| Course : | 1100 ~ 3200 (mm), par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe

Quantité des capteurs

A : Aux deux extrémités

D : Coté moteur

uniquement

: Coté opposé au
moteur uniquement

L U T e AL 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision g 457 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm +0.04 Horizontale mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34 o 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 30 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Course mm 1100 ~ 3200
Température de travail co 540 2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 my/s, la charge peut étre
proportionnellement augmentée.
Ma N.m 120 L 4 4
Me *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 120
Mc N.m 180 Mb
n Encombrements 144
124
T2 4—-ME—-L12
rlj'_]"x E 3 r — |l o | T
[ | |
= o ¥ i !
@ = = tH 51— — -+ = | —
| - - | |
7 ] ]
[ 1+ %+ & % ¥ I I 1
. 4—-M5-L12
Z2—86—-L153 HY
283 5 147
L
A 100
B—M4-L9(Twe sides) g
N I 20 | B
o ¥ i
H ¥ B . 0_|_ [ ¥+  + +—F U U
| @ + i
: E L] E
Ll ™ | T
| 83
233 Pitch 200 * M A 47
E— 5-?,,0* 35
> + + + ! I
—— N—ME—L15 . . @ ]: :4:
) | = - - — &
\\ N/2—#6 H7 v - f 3
R i + + + + 5
A OFTAN CHART
S = Course mm 1100 ] 1200] 1300 1400 | 1500 | 1600 | 1700 | 1800 | 1900 | 2000 ] 2100 | 2200 | 2300 {2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1530 ]1630]1730] 1830 | 1930 2030 |2130]2230] 2330 ] 2430 2530 J263027302830]2930] 3030|3130 32303330 343035303630
A mm 50 | 150 | 50 | 150 ] 50 ] 150 | 50 J 150 | 50 | 150 ] 50 J 150 ] 50 [ 150 | 50 | 150 ] 50 | 150 ] 50 |} 150 | 50 | 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 | 10 | 11 11 f12 1213 )13]14]|14]15])15]16]16
N : nombre de taraudages 16 | 16 | 18 ] 18 ] 20 ] 20 | 22 22| 24 | 24 ] 26 | 26 [268 | 28 | 30 | 30 | 32 | 32 ] 34 | 34 | 36 | 36
Kg 19.4 1204 ]21.3]223|23.3| 24.2 |25.2]26.1]27.1 ]28.1]29.029.0]30.0]30.9]31.9]32.9|33.8]34.8]35.7]36.7]37.7]382

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-T- B-H-

Moteurs conseillés

‘ Données

M5

-N-LH-

Automation

S1200 |- OD| - |A
| [

L34
|

| Pas de vis

Position des capteurs Quantité des capteurs

34 mm |

MS5 : GMI 86 220 220 - 220W

ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités

| Course : | 1100 ~ 3200 (mm), par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur

uniquement

: Coté opposé au
moteur uniquement

Ruescreliit ey e Z00 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *] Courroie de précision . 45° Installation de la charge *2 | Charge | 0° 45° 90°
Répétitivité mm + 0.04 Horizontale L) mm | 3kg 511 | 456 799
Pas mm 34 - 5kg 334 | 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10kg | 201 | 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 30kg 120 | 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
™Ma proportionnellement augmentée.
Ma N.m 120 /{‘
N Mb N.m 120 < *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 Mb
‘ Encombrements
144
124
72 4-ME—L12 MB 4. P53
] ~r
‘U_.; E = % &% % ¥ T T T )
] s | | |
g . . 7]
T3] | | -—
| S| ) E R R—— O O |
Ly - - /
Z I ] - / ¥ /5,
T+ ¥ ¥ i T 1 M
o atL15 H7 / NLSERAE Eson
— QUTE MOLNTE NTERMAL MOUNTED
200 5 147 UTERMAL MOUNTED | AL MOUMNT
L
% 4 L » %
100
! . i + | 4 50 B—M4—L3(Two sides)
& g __JA'=|—-.- + 1'.- ¥ | ! T 1 [ 35
i + ' ; : w| w ; — I
P~ P
. o s G &
135 pE]
| 82 150 Pitch 200 * M A 47
200 ) . 1.8
\*\ | _ 57D 3.5
+* +* + [
W WN—ME-L15 - . o ]: :{:
f —— ——— e + =
N/2—o6 HY = L 3
* + * + e
"A" DETAIL CHART
S=Course mm | 1100] 1200 | 1300 | 1400 ] 1500 | 1600 | 1700 | 1800 1900 |2000] 2100 | 2200 | 2300 | 2400 | 2500 | 2600 ] 2700 | 2800 | 2900 | 3000 ] 3100 3200
L mm | 1530|1630 | 1730 | 1830 ] 1930 | 2030 ] 2130 ]2230]2330]2430] 2530 | 2630 | 2730 | 2830 | 2930 | 3030 | 3130 | 3230 ] 3330 | 3430 ] 3530 3630
A mm 50 | 150 | 50 ] 150 | 50 | 150 | 50 J 150 ] 50 | 150 50 | 150 | 50 | 150 ] 50 150 50 150 50 150 | 150 200
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 | 10 | 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taradages | 16 16 18 18 20 20 22 | 22| 24| 24| 26 | 26 | 28 | 28 30 30 32 32 34 34 36 36
Kg 1941204 ]21.3]223|233]242|252]26.1[27.1{28.1]29.0]29.0]30.0]30.9]31.9]| 32.9] 33.8] 348 ] 35.7] 36.7|37.7 38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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D 14-T- B-H-

‘ Données

M5

Moteurs conseillés

MS5 : GMI 86 220 220 - 220W

-N-RU -

AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence

Automation

L34 -

S1200 |-

OD| -

A

|Pasdevis | 34 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID : Interne a I’axe

A : Aux deux extrémités

| Course : | 1100 ~ 3200 mm , par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe

D : Coté moteur

Puissance a la sortie du moteur :

200 W

uniq t

P : Coté opposé au
moteur uniquement

90°

Capacité de chargement maximum en fonction de L *3

Type de transmission *1 Courroie de précision g 457 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétabilité mm + 0.04 Horizontale (L) mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34 o 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 30 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Course mm 1100 ~ 3200
Température de travail co 540 2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
proportionnellement augmentée.
Ma N.m 120 L 4 4
Me *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 120
Mc N.m 180 Mb
144
124
72 4—M6—L12 M8 #5.3
| ~LIr
[ 1+ i & I T T )
| |
g f ¥ . 7] |
| | _J -
S e — ofJ 2 (O
il ! | 7 l# 7
| I - N o
14 3 B C 1 T 1 1 I_I M5
*2—ee-L15 17/ NAMEL1Z —
_@ — _
"A" DETAIL CHART 200 5 147 CUTERMAL MOUNTED [HTERMAL MOUNTED
0 |
1
= B—M4—L9(Two sides)
50 ——
[ sl l 4'» ¥ ' ' T 7 F 39
1 I I _
- e w —_ A
r~ ~
ey oo
i - F
| - B + | o | i
- L] £ i | —
B3 . 135
150 Pitch 200 * M A 47
200
5
> + + +
[l N N—MB-L15 c
= = -_———— +* =]
H N/2—26 H7 -
~H + + +* +*
S = Course mm ]1100]1200]1300]1400]1500] 1600 | 1700]1800] 1900 ] 2000 | 2100 | 2200 ] 2300 | 2400 ]2500 | 2600 J 2700 | 2800 ] 2900 | 3000 | 3100 ] 3200
L mm | 14471547 |1647 1747|1847 | 1947 2047|2147 2247 | 2347 | 2447 | 2547 | 2647 | 2747 | 2847] 2947 | 3130 ] 3230 | 3330 | 3430 | 3530 | 3630
A mm 50 | 150 ) 50 ] 150 ] 50 | 150 | 50 | 150 ] 50 ] 150 | 50 J 150 ] 50 | 150 | 50 J 150 | 50 | 150 ] 50 | 150 ] 50 | 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 | 13 ] 13 )14 ] 14151516 ] 16
N : nombre de taraudages | 16 | 16 | 18 | 18 | 20 | 20 | 22 | 22 | 24 | 24 | 26 | 26 | 268 | 28 | 30 | 30 | 32 | 32 | 34 | 34 | 36 | 36
Kg 19.4120.4]21.3]223|233]) 242 |252]26.1]26.6]27.6]285]29.0]29.0]30.3]31.9]32.9|33.8]|34.8]35.7]36.7]37.7]38.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-T- B-H-

Moteurs conseillés

M5

MS : GMI 86 220 220 - 220W

‘ Données

-N-LU-

L34

S1200

OD

A

Automation

| Pas de vis |34 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au

moteur uniquement

Puissance 4 la sortie du moteur : 200 W ag® Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
. X . 45° Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Type de transmission *1 Courroie de précision P 5
. Horizontale mm 3kg 511 456 799
Répétitivité mm + 0.04
Skg 334 316 600
Pas mm 34 0
3 - 10 kg 201 198 402
Vitesse maximale mny/s 1700
s 30 k; 120 108 232
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal g
Effort maximal sur le chariot N 250
Course T 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail o 5~ 40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
T proportionnellement augmentée.
Ma N.m 120 2
Me *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 120
Mc N.m 180 Mb
‘ Encombrements
144
124
2-96—L15 H7 72 4—MB—L12 M6 #5.3
N by S ___I' Al
i £ - - T —~
— e s e
C e e i SERe
i R = = o —+ = + = = b 5
u - -
3 ot I n / .
Iﬁ ™ € ¥ 1 M5
4—M5—-L12 —'—l
OUTERNAL MOUNTED INTERNAL MOUNTED
"A" DETAIL CHART 240 - = 147
100
8—M4—L9(Two sides
9 | 5 | ( )
— |/
4 X | T v — 3 35
éE} il — i
~r~ o
) 15
i 0 [ 15
11 £
k- it =+
83 : 135
150 Pitch 200 * M A 47
200 )
[ 2
- EN + + +
N—M6—-L15
N N\N-Me-Lts L e
| N/2—¢6 H7 =
+ + + +
S = Course mm | 1100] 1200 J 1300 1400 J 1500 1600 J 1700 | 1800 ] 1900]2000 | 2100 ] 2200 | 2300 ] 2400 ]2500]2600]2700]2800]2900]3000]3100}3200
L mm ] 1447 1547 | 1647 1747 | 1847] 1947 2047|2147 |2247]2347] 2447 | 2547 ]2647 | 2747 ]2847 2947|3047 3147 |3247]3347 | 34473547
A mm 50 J 150 ] 50 ] 150 | 50 | 150 } 50 ] 150 ] 50 J 150 ] 50 | 150 ] 50 J 150 | 50 J 150 | 50 J 150 ] 50 | 150 ] 50 | 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 | 10 11 11 12 012 13 ] 13 |14 ] 1415 ] 15] 16 | 16
N : nombre de taraudages | 16 16 18 18 201 20 |22 122 |24 ] 24 ] 26 |26 [268]28 ]30])]30]|32]321]34]34]36]|36
Kg 19.4]204 |21.3] 223 |23.3] 243 |252]26.1]27.1]28.1]29.0]30.0]30.9]31.9]32.9]33.8|34.4]34.8]135.7]36.7]37.7]38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence Automation

D 14-T- B-H-MS5|-N-RT-[L34|-[S1200|- OD| - | A

M EueI D | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 - 220W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au
n Données moteur uniquement
Puissance d la sortie du moteur : 200W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision g 457 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétabilité mm + 0.04 Horizontale mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34 0 Skg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 30 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Course mm 1100 ~ 3200
Température de travail co 540 2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
proportionnellement augmentée.
Ma  Nm 120 o A A
Mc *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 120
Mc N.m 180 Mb
‘ Encombrements 144
124
@
72 4—MB—L12 MG 2.2
p—
| | ny [ o I
=y E & ¥+ & 4 & T T T ~
™ ~Hi | | 1
e . . — U I
T3] | | -
5 RS Y P S— O 9
- —| - /
P I I |_“J “ . .g’
¥ ¥ +_#1 1 1 1 1]
2 etL15 HT / AME-LTZ =
— OUTERNAL MOUNTED  INTERNAL MOUNTED
200 5 147 LUTERNAL MOUNTED | MAL MOUMT
L
% + L ] L '%ﬂ;
100 )
! . E:ng —|_ g 50 B—M4—L9(Two sides)
2] S __JJ'='_ + l F 1 T T = L 39
' — * + | i i
- 1 B oo |} o B —
| r~
A
. - __non &
N, 15
| B3 . 135 A —
- 150 Pitch 200 * M A 47
200 . 1.8
S | 378D 3.5
\ + + + —
“ N—ME-L15 0 ]: —1
F—— - - —— - —— 4% + o i 1
N/2—a6 HT — 3
+ + + + B

A" DETAIL CHART

S = Course mm 1100 | 1200|1300} 1400 J1500] 1600 | 1700 | 1800 J 1900 | 2000 | 2100 | 2200 | 2300 | 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1447 | 15471 1647] 1747 | 1847] 1947 |2047 | 2147 | 2247 | 2347 | 2447 | 2547 | 2647 | 2747|2847 2947|3130 3230|3330 | 3430 ] 3530|3630

A mm 50 | 150 ] 50 J 150 | 50 | 150 | 50 | 150 ] S50 ] 150 | 50 | 150 ] S50 | 150 | 50 |} 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150

M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 | 13 13 14 14 | 15 15 16 16

N : nombre de taraudages 16 16 | 18 18 | 20 20 22 | 22 ) 24 | 24 | 26 ] 26 ] 268 | 28 | 30 | 30 | 32 | 32 | 34 | 34 | 36 | 36
Kg 19.4 1204 121.3]22.3 233 24.2 |25.2]26.1]27.1]28.1]29.029.0]30.0]30.9]31.9]32.9]33.9]34.8]35.7]36.7]37.7]38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence Automation
] ] [ [
Moteurs conseillés | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 - 220W ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
n Données P : Coté opposé au
— moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
X X . 45° Installation de la charge *2 | Charge 0° 45° 90°
Type de guidage *1 Courroie de précision o
. Horizontale mm 3 kg 511 | 456 | 799
Répétitivité mm +0.04
5kg 334 | 316 | 600
Pas mm 34 o°
10 kg 201 198 | 402
Vitesse maximale mny/s 1700
R Montage Horizontal 30 kg 120 108 232
Charge maximale kg 8
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma proportionnellement augmentée.
Ma N.m 120 ,(‘
c 1 T .
Moment Mb N.m 120 3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 Mb

‘ Encombrements

144
124
72 4—ME—L12 M6 . 5.3
] LI
o i = 4+ & & I T T ~y
o s | | |
— f T "U Ts]
T3] | | —
= S| S — o #| e
| == /
7 | | - /. /E':
¥ ¥ +._ ¥ f i | M
2-86—L15 H7 L= S -
— OUTE ' E NTERMAL MOUNTED
Soe s e UTERNAL MOUNTED  INTERMAL MOUNT
L
'EH'ET 3 . o %
100
! . e + | 4 5 B—M4—LS(Two sides)
q | 3 '__IJ':'—» + i ¥ ] f ! w1 ) M 35
— T T I
I + = ele |8 —74 [
|~
N |.J | 1 W oy
} A 15
| B3 135 s 12
- 150 Pitch 200 * M A 47
200 18
\*\ _ 5.7 35
+ + + —
N N—MB—L15 - I - —T
e A T U * =] 1 |
N/2—06 H7 - .
js * * * * e
"A" DETAIL CHART
S = Course mm__ | 1100] 1200 | 1300] 1400 | 1500] 1600 | 1700] 1800] 1900]2000] 2100 | 2200] 2300 | 2400 | 2500 | 2600 ] 2700 | 2800 ] 2900 | 3000 ] 3100 | 3200
T mm | 1530] 1630 | 1730] 1830 | 1930] 2030 | 2130|2230 | 2330 | 2430 | 2530 | 2630 | 2730 | 2830 | 2930 | 3030 | 3130 | 3230 | 3330 | 3430 | 3550 | 3620
A mm | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150
M m 616171 7 1818 lololoJolululiz]iz] ]3] 14]14]15]16] 16 16
N : nombre de taraudages | 16 | 16 | 18 | 18 | 20 | 20 | 22 | 22 | 24 | 24 | 26 | 26 | 268 | 28 | 30 | 30 | 32 | 32 | 34 | 34 | 36 | 36
Kg 175 | 185 | 19.5 | 20.5 | 21.6 | 22.6 | 23.6 | 246 | 25.7 | 26.7 | 27.7 | 28.7] 29.7 | 30.7 | 318 | 32.8 | 33.8 | 348 | 35.7 | 36.7 | 37.7 | 387

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence Automation

D 14-T- S-N-MS |- |[N|-MD - |[L16 | -[S200| - OD| -lA

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 -220W | M6 : GMI 86 440 220 - 440W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
. s . .
| Course : | 100 ~ 1000 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur i 'axe D: Co.te moteur
uniquement

: Coté opposé au
moteur uniquement

Q0°
Données .
—— 45

-
Puissance a la sortie du moteur : 200 W 400 W
0
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 16 10 16 Capacité de chargement maximum en fonction de L /2
Vitesse maximale mm/s 250 500 800 500 800 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Horizontale kg 40 30 20 45 30 Horizontale mm 5kg 720 900 1800
Charge maximale
Verticale kg 10 8 5 10 6 10 kg 350 400 1200
Effort maximal sur le chariot N 500 250 120 500 250 20 kg 160 200 600
Course mm 100 ~ 1000 30 kg 90 120 400
Température de travail Cce 5~40 40 kg 65 80 350
Ma N.m 120 ;a/“ Verticale mm [ skg | 600 | s00 [ ss80
Mc
Moment Mb N.m 120 8 kg 400 300 380
Mc N.m 180 Mb 10 kg 280 250 280
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précision nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements L
99 ) 5 ) 97
25.3
2-06-L15 H7 ‘ M6
L
| | |
i i i j==% — i
1 —&——— % OUd
Ht L o == /
— 4\ A,
I M5
70 4—MBE-L12
a0 QUTERNAL MOUNTED INTERMAL MOUNTED
9 L 50 4-M4-L9(Two sides)
1 u ='—l 4|cj| A 1 T 35
| = T T A
3 @ - : ' o o — —
| L I~
= O
151 ]
135
49 Pitch 200 * M A 47 18
200 ) - :
570 3.5
* + + o+ | [
i N—MB-L15 =
s owes B r
B N/2—#6 H7 P
11} m -3
¥ + + + + [
"A" DETAIL CHART
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 296 396 496 596 696 796 896 996 1096 1196
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 6.8 7.7 8.6 9.4 10.3 11.1 12.0 12.9 13.7 14.6

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-T-

S-N-

MS |-

N

- BR -

Automation

L16

S200) -

oD -

A

Moteurs conseillés

N : Sans frein

| Pas de vis | 5-10-16mm|

Position des capteurs

Quantité des capteurs

MS5 : GMI 86 220 220 -220W | M6 : GMI 86 440 220 - 440W

B : Avec frein

| Course : | 100 ~ 1000 mm , par tranche de 100 mm |

ID :Interne a I’axe

OD : Extérieur a I’axe

A : Aux deux extrémités

D : Coté moteur

uniquement
n 90° P : Coté opposé au
y moteur uniquement
Données ) 452
Puissance a la sortie du moteur : 200 W 400 W
0
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité - £ 0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 16 10 16 Capacité de chargement maximum en fonction de L. *2
Vitesse maximale mm/s 250 500 800 500 800 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Horizontale kg 40 30 20 45 30 Horizontale mm 5kg 720 900 1800
Charge maximale
Verticale kg 10 8 5 10 6 10kg 350 400 1200
Effort maximal sur le chariot N 500 250 120 500 250 20 kg 160 200 600
Course mm 100 ~ 1000 30 kg 90 120 400
Température de travail Cc° 5~40 40 kg 65 80 350
Ma Nom 120 %‘ Verticale mm | Sk 600 | s00 580
Moment Mb N.m 120 < 8 kg 400 300 380
Mc N.m 180 Mb 10 kg 280 250 280

*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précision nous consulter.

n Encombrements

1.8

A 3.5
| [
|

_1

BiEE
—i—s—i—

L

*2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

2-@6—L15 H7

122
I
I
I
=
1

ME

O“J?j§5
!VM5

"A" DETAIL CHART OUTERNAL MOUNTED INTERNAL MOUNTED
a7
q,' T T
. . T T
R (e, + . el B
| 137.3 ‘ B4 Pitch 200 * M A 47
200
\ + + o+
i N—ME—L15 [ o
—1- = = -4 T ©
N/2—@6 H7 [ —
+* + + o+
, s
P
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 331 431 531 631 731 831 931 1031 1131 1231
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 6.8 7.7 8.6 9.4 10.3 11.1 12.0 12.9 13.7 14.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

Construction de la référence

D 14-T- S-N-

Automation

M 5|-|N|- BL-|L16|-|{S200 - OD| -| A
[ [ [ | |

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs

: GMI 86 220 220 -220W | M6 : GMI 86 440 220 - 440W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
| Course : | 100 ~ 1000 mm , par tranche de 100 mm | uniquement
90°
‘ , P : Coté opposé au
o L moteur uniquement
Données 5 45 ) ur uniqu
\
. N . . \ o
Puissance 4 la sortie du moteur : 200 W 400 W ) 90° < 0
0 45°
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
e mm +0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 16 10 16 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s 250 500 800 500 800 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Horizontale kg 40 30 20 45 30 Horizontale mm Skg 720 900 1800
Charge maximale
Verticale kg 10 8 5 10 6 10 kg 350 400 1200
Effort maximal sur le chariot N 500 250 120 500 250 20 kg 160 200 600
Course mm 100 ~ 1000 30 kg 90 120 400
Température de travail ce 5~40 40 kg 65 80 350
Ma N.m 120 M*’/“ Verticale mm | Skg 600 | s00 | ss0
Me
Moment Mb N.m 120 8 kg 400 300 380
Mc N.m 180 Mb 10 kg 280 250 280
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précision nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
134 5 a7
n Encombrements |
4-ME—L12
MB ®#5.3
. 18 | | SNy [
F F |
ERAS) 35 < i i 'L
- = e n L |
_ - > | | A 2 \O
:[i i i [ 77 ‘ 7
5 " e ’ '
M5
6 2—6—115 H7 - _I
"s" DETAIL CHART P OUTERMAL MOUNTED  INTERNAL MOUNTED
L
9_]{ 50 4—M4—L9(Two sides)
N
35
L =r+ +] : ! -
" D
e 2 : '
L L
15
| 137.5 ‘ 15
84 Pitch 200 * M A 47
200
* + + o+
N—ME—L15 o
- == S - —— % — O
N/2—@8 H7 -
+ * L J
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 331 431 531 631 731 831 931 1031 1131 1231
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 6.8 7.7 8.6 9.4 10.3 11.1 12.0 12.9 13.7 14.6

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence Automation

D 14-T-S -N-MS5|-|N|- BM-[L16| - [S200| - OD|- A
| | | | |

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 -220W | M6 : GMI 86 440 220 - 440W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
| Course : | 100 ~ 1000 mm , par tranche de 100 mm | uniquement

P : Coté opposé au
moteur uniquement

80°
n Données 45°

Puissance 4 la sortie du moteur : 200 W 400 W
0
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 16 10 16 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mmn/s 250 500 800 500 800 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Horizontale kg 40 30 20 45 30 Horizontale mm 5kg 720 900 1800
Charge maximale
Verticale kg 10 8 5 10 6 10 kg 350 400 1200
Effort maximal sur le chariot N 500 250 120 500 250 20 kg 160 200 600
Course mm 100 ~ 1000 30kg 90 120 400
Température de travail Cc° 5~40 40 kg 65 80 350
M
Ma N.m 120 /aM/-‘ Verticale mm 5kg 600 500 580
c
Moment Mb N.m 120 8 kg 400 300 380
Mc N.m 180 Mb 10 kg 280 250 280
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précision nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
134 S 987
Encombrements alo
1.8 M6 S -
5.7 3.5 i -
| — w
r e SERe|
— 3 1
B | M5
Z2—e6—-L15 HY
"A" DETAIL CHART L
OUTERMAL MOUNTED INTERNAL MOUNTED
9 | 50 | 4—M4—L9(Two sides)
‘I"'l‘ =+ ¥ ] T T _m 35
© O — ‘,-a*
P~ ~
| 15]
i
5 34
-} 2]
+ [ > = i
* & «__|E
135
68 B4 Pitch 200 * M A 47
200
\\ + + +
1 N—MB—L15 . |«
—— —_——— —‘— — (]
[ M/2—m6 H7 | —
+ + + o+
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 331 431 531 631 731 831 931 1031 1131 1231
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 6.8 7.7 8.6 9.4 10.3 11.1 12.0 12.9 13.7 14.5

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence Automation

D 14-T-S-H-MS5|-|N|-MD - L16| -| S200| - OD| -| A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pasdevis |5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M5 : GMI 86 220 220 -220W | M6 : GMI 86 440 220 - 440W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
| Course : | 100 ~ 1000 mm , par tranche de 100 mm uniquement
90° . P
‘ Données : Coté opposé au
— 45° moteur uniquement
-
Puissance a la sortie du moteur : 200 W 400 W
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7) 0°
Répétabilité mm + 0.02
Pas mm 5 10 16 5 10 16 Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale mmss | 250 500 300 250 500 300 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Horizontale kg 40 30 20 80 60 40 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge maximale X
Verticale kg 10 8 5 20 15 10 Horizontale mm 10 kg 800 900 1800
Effort maximal sur le chariot ~ N | 500 250 120 | 1000 | 500 250 20 kg 450 520 1200
Course mm 100 ~ 1000 30kg 280 300 800
Température de travail (0 5~40 40 kg 200 240 600
Ma N.m 240 Mﬁ/“ 50 kg 120 180 400
Mc
Moment Mb N.m 240 Verticale mm Skg 1450 1350 1450
Mc N.m 360 Mb 8 kg 1200 1100 1200
10 kg 1000 950 1000

*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

L
s 124
4—M5—L12 M6 SR

I_|

N w

| ]
——— - A i
-3 -—{—- ‘% O"JfJEOLU

|
i 7L
' M5
% 4-MB-L12 —H

Lo OLTERNAL MOUNTED  INTERNAL MOUNTED
144

|

100

g B—M4— 9(Two sides)
50
ol =1 |/

Ty v v ¥ : J T 35
{3 = o = D A
~ ™~
i i | (i ﬁ
154 4
. 135
76 Pitch 200 * M A 74
200 ‘ .18
! ! 5.7
> + + + — > =3
N—ME—L15 == ] -
F————— % - —— ¢+ - =0
: N/2-86 HY - W
¥ + + + o+ H 2
6
"A" DETAIL CHART

S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

L mm 350 450 550 650 750 850 950 1050 1150 1250

A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100

M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5

N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 8.7 9.6 10.5 113 12.1 13.1 13.9 14.8 15.7 16.5

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-T- S-H-

M5

N

Automation

-BR - [L16

S200

oD

A

Moteurs conseillés

N : Sans frein

| Pas de vis |5-10-16 mml

Position des capteurs

Quantité des capteurs

MS : GMI 86 220 220 -220W | M6 : GMI 86 440 220 - 440W

B : Avec frein

n Données

| Course : | 100 ~ 1000 mm , par tranche de 100 mm |

90°

ID :Interne a I’axe

: Aux deux extrémités

OD : Extérieur a I’axe

: Coté moteur
uniquement

: Coté opposé au

45° moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 200 W 400 W =
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7) o
Répétitivité mm + 0.02
Pas mm 5 10 16 5 10 16 Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale mm/s 250 500 800 250 500 800 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Horizontale kg | 40 30 20 80 60 40 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge maximale -
Verticale kg 10 8 5 20 15 10 Horizontale (L) mm | 10kg 800 900 1800
Effort maximal sur le chariot N 500 250 120 1000 500 250 20 kg 450 520 1200
Course mm 100 ~ 1000 30 kg 280 300 800
Température de travail Cc° 5~40 40 kg 200 240 600
Ma
Ma N.m 240 ﬁ 50 kg 120 180 400
Moment Mb N.m 240 Verticale mm 5kg 1450 | 1350 1450
Mc N.m 360 Mb 8 kg 1200 | 1100 | 1200
10 kg 1000 950 1000
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements ‘ L
.—dl —§ 2—@6—L15 H7
25.3
! : 4-M5-L12 M6
1B ] T
5740 35 z ' ' -
| | — J wy
EJ;_ — e —— e 1 UL |
T - - I | il |
| f I I n V
3 | M5
6 ‘ -1—?2:-| ‘ ~ 4-MB—L12 —-
B = 4
144 OUTERMAL MOUNTED INTERNAL MOUNTED
A" DETAIL CHART 161 5 124
100
9 ‘ =g B—M4—L9(Two sides)
1 o1 . . . s
. - - - [a— [
=2 EC:{.—F i el 1
) | i “ |
- k) 15
137.5 ‘ 111 Pitch 200 * M A 74 135 A —
‘ 200 |
* + + +
N—-MB—L15 [ ©
-+ —-F S
N/2—86 H7 ik
+ + + 4
—
ﬁ_ﬁ] .
s
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 385 485 585 685 785 885 985 1085 1185 1285
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 8.3 9.2 10.1 10.9 11.3 12.1 13.1 13.9 14.8 16.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-T- S-H-

M5

N

Automation

-BL-|L16

S200

OD|- A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 -220W | M6 : GMI 86 440 220 - 440W B : Avec frein ID : Interne i I’axe A : Aux deux extrémités
. N D : Coté moteur
| Course : | 100 ~ 1000 (mm), par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe uniquement
‘ Données 90° P : Coté opposé au
— moteur uniquement
457
-l
Puissance 4 la sortie du moteur : 200 W | 400 W
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7) o
Répétabilité mm + 0.02
Pas mm 5 10 16 5 10 16 Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale mm/s | 250 500 800 250 500 800 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
) Horizontale kg 40 30 20 80 60 40 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge maximale -
Verticale kg | 10 8 5 20 15 10 Horizontale mm | 10kg 800 900 1800
Effort maximal sur le chariot N 500 250 120 1000 500 250 20 kg 450 520 1200
Course mm 100 ~ 1000 30 kg 280 300 800
Température de travail Cc° 5~40 40 kg 200 240 600
Ma
Ma N.m 240 ﬁ soke | 120 | 180 | 400
Moment Mb N.m 240 Verticale mm | Skg 1450 | 1350 | 1450
Mec N.m 360 Mb 8ke | 1200 | 1100 | 1200
10 kg 1000 950 1000
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
181 s 124
‘ Encombrements 144
3 4-M6—L12
—MB—L1
] o Ws %53
. 1.8 EF = 3 : : vy _I— ]r
5740 35 o| ¢ I i B
- - - T — + -—A- r — w
|l NE ! cilERe|
:{ ] ] |
1
4-M5—L12 -
3
— 6'_ I 2—p6—-L15 H7 — L
GUTERNAL MOUNTED INTERNAL MOUNTED
"A" DETAIL CHART %
L
100
8 ‘ 50 | 8—M4—L8(Two sides)
+ —l 35
N i
IR =T
‘ 137.5 | ! 111 Pitch 200 * M A 74
200
\.\ + + +
N—ME—L15 [ ©
— . = ¢+ —-—L O
\\ N/2—-88 H7 [l -
+ + +  #
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 385 485 585 685 785 885 985 1085 1185 1285
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 6.8 7.7 8.6 9.4 10.3 11.1 12.0 12.9 13.7 14.6

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence Automation

D 14-T-S -H-|M5|-|N|-BM-|L16|-/S200|-|OD| -| A

I | I I I
Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS5 : GMI 86 220 220 -220W | M6 : GMI 86 440 220 - 440W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 100 ~ 1000 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur 3 Paxe D: El:)i;éur:;t:;r
n DLnées 90° P : Coté opposé au
45 moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 200 W 400 W -
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétabilité *1 mm +0.02 i
Pas mm 5 10 16 5 10 16 Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale mm/s | 250 500 800 250 500 800 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Charge maximale Horizontale kg 40 30 20 80 60 40 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Verticale kg | 10 8 5 20 15 10 Horizontale mm | 10kg 800 900 1800
Effort maximal sur le chariot N 500 250 120 1000 500 250 20 kg 450 520 1200
Course mm 100 ~ 1000 30kg 280 300 300
Température de travail ce 5~40 40 kg 200 240 600
Ma N.m 240 % 50 kg 120 180 400
Moment Mb N.m 240 Verticale mm | Skg 1450 | 1350 | 1450
Me N.m 360 Mb 8 kg 1200 | 1100 | 1200
10 kg 1000 950 1000
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements - 713 - —
134

4-—ME-L12
|--—'-II‘2 ‘ ME 85.3

T uJ'J.':lr
4 ol g
A A

L OUTERNAL MOUNTED INTERMAL MOUNTED

¢

15

M5

“A" DETAIL CHART

100
9 = ‘ B—M4—L9(Two sides)
F*=F+ + + ¥] : 7 T 35
I A
¥
st
'y
= s 34
+ s @ -
L& & | L .
a8 111 Pitch 200 * M A 74
200
LY
* + +
t N—ME—L15 o
- = -—+—-——-——%—+—-—f o
b \’\ N/2—#6 H7 -
+ + + o+
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 385 485 585 685 785 885 985 1085 1185 1285
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 6.8 7.7 8.6 9.4 10.3 11.1 12.0 12.9 13.7 14.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

. rer Automation
‘ Construction de la référence

D14- C - B - H- M5|- N -RH - |L34{- (S1200| -|OD| - | A
' I I I

Moteurs conseillés | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M35 : GMI 86 220 220 - 220W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
Course : | 1100 ~ 3200 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniq t
P : Coté opposé au
e moteur uniquement
Données
Puissance 2 la sortie du moteur : 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
4 ; * o o o
Type de transmission *1 Courroie de précision i 45 Installation de la charge 2 | Charge 0 s 20
Reépétitivits m £0.04 Horizontale mm Skg 511 456 799
Pas nm 34 o 10 kg 334 316 600
20 k, 201 198 402
Vitesse maximale mm/s 1700 £
: 0k 120 108 232
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 30ke 3
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma proportionnellement augmentée.
Ma N.m 240 ,(‘
c . .
Moment Mb N.m 240 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 360 Mb
‘ Encombrements
190.6
@10quick mount connector 100
—ME—-L1
| 0 | ATME-L1S '8
s (il e p————— e | 5.7 OJ 3.5
| ] —
| |
f | I Y B i -
o | 1 = 1
Ij ¢ | hY | 1 ?
E wid :_____; ______ T 3
- + \ 2-86-L10 H7
284.5 5 141.5 "A" DETAIL CHART
L
7 55 4—M5-L15(Two sides)
r
£ i =
[4]: ' B
w
s B o B|&
— . (o (5
N 15
135 A=
MB& 209.5 Pitch 200 * M A 66.5
N—ME-L1
u‘——; T 6-L15 200
fam - .
O " E] | * + + +
B N ——+ 2
- M/2-86 H7 -

- + + + PO

OUTERNAL MOUNTED
S = Course mm 1100 ] 1200 | 1300 | 1400 ] 1500 | 1600 | 1700 | 1800 | 1900 | 2000 | 2100 | 2200 | 2300 | 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1526 11626 | 1726 | 1826 | 1926 | 2026 | 2126 | 2226 | 2326 | 2426 | 2526 | 2626 | 2726 | 2826 | 2926 | 3026 | 3126 | 3226 | 3326 | 3426 ]| 3526 | 3626
A mm 50 | 150 ] 50 | 150 J 50 ] 150 | 50 J 150 ] 50 | 150 } 50 ] 150 | 50 |} 150 | 50 150 50 150 50 150 50 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taraudages | 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 | 268 | 28 30 30 32 32 34 34 36 36
Kg 19.8 120.8 | 21.7 | 22.7 | 23.6 | 24.6 | 25.6 | 26.5 | 27.5 | 28.4 | 29.4 | 30.4 | 31.3 | 32.3 | 33.2 | 34.2 | 352 ] 36.1 | 37.1 | 38.0 | 39.0 | 40.4

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-C- B-H-

MS|- N -LH-|L34

-1S1200

OD

-1 A

Moteurs conseillés

|Pasdevis| 34 mm |

MS : GMI 86 220 220 - 220W

n Données

Automation

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID : Interne a ’axe

A : Aux deux extrémités

OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur

¢

| Course : | 1100 ~ 3200 mm, par tranche de 100 mm

uniq

P : Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 200 W a0° CAPACITE DE CHARGEMENT MAXIMUM *3
o Installati la ch: 2 hi 0° 45° 0°
Type de transmission *1 Courroie de précision r a5 nstallation de la charge Charge 0
Répditivie mm £ 0.04 Horizontale mm S5kg 511 456 799
Pas nm 14 o 10 kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 20 ke 201 198 402
i 0 k; 12 108 232
Charge maximale ke 3 Montage Horizontal 30kg 0 3
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma proportionnellement augmentée.
Ma N.m 240 ﬁ"
Nt Mb N.m 240 . *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 360 Mb
‘ Encombrements L
284.5 141.5
2-p6—L10 H7
e ————— A
1 1
! I ]
= | | |
I b R
T T
L —— - -
80 A" DETAIL CHART
l——l 4—ME-L15
100 . T - -
- 180,
®10quick mount connector 90.6
2 g5 4-M5-L15(Two sides)
. ] —_———————— = #ﬁ
i ) ) 1 P
| ! fis]
2 | | } [
i g 14
' 15
135 w13t
MG 209.5 Pitch 200 * M A §6.2
N—ME—L15 200
"’\____J—
.y -
LIIIS§ \
- n —
o - E : :
- - —\t< ———a = o + ]
- " N/2—e6 H7 =
+ + ha +
QUTERNAL MOUNTED o
S = Course mm | 1100 ] 1200 ] 1300 | 1400 | 1500 | 1600 ] 1700 ] 1800 | 1900 | 2000 | 2100 | 2200 | 2300 | 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm | 1526 ] 1626 | 1726 | 1826 | 1926 | 2026 ] 2126 | 2226 | 2326 | 2426 ] 2526 | 2626 | 2726 | 2826 | 2926 | 3026 | 3126 | 3226 | 3326 | 3476 | 3526 | 3626
A mm | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 ] 50 | 150 | 50 j 150 ] 50 | 150 | 50 | 150 } 50 | 150 ] 50 | 150 | 50 ] 200 | 50 | 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taraudages | 16 16 18 18 20 | 20 | 22 | 22 24 | 24 | 26 | 26 | 28 28 30 | 30 | 32 | 32 | 34 ]34 ] 36| 36
Kg 19.8120.8 |21.7 ]22.7]23.6|24.6]256]265|275]284]294]304]31.3]323]33.2]342]35.6]36.1]|37.6]38.5]39.0]40.0

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence

Automation

MS5|- N -RU-|L34|-|S1200| - |OD|-|A

D 14-C- B-H-

Moteurs conseillés | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M5 : GMI 86 220 220 - 220W ID d: Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
uniquement
| Course : | 1100 ~ 3200 (mm), par tranche de 100 mm |
P : Coté opposé au
, moteur uniquement
Données
Puissance 4 la sortie du moteur : 20 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45 .
"" Installation de la charge *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétabilité mm 0.04 Horizontale mm 5kg 511 456 799
P 34 o
as o 0 10 kg 334 | 316 | 600
Vitesse maximale mn/s 1700 20 kg 201 198 202
i Montage Horizontal
Charge maximale kg 8 30 ke 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 my/s, la charge peut étre
™Ma proportionnellement augmentée.
Ma N.m 240 /{‘
N Mb N.m 240 . *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 360 Mb
‘ Encombrements
10quick t t 1906
#10quick mount connector
BuI LU, 4—M6-L15 .18
M6 ‘ 80 1
5.7
| —————— - —@JJ .
- ] |
— | i
—— e J
| |
== . — 3
- aJ
\ 2—-86-L10 H7
"A" DETAIL CHART
OUTERNAL MOUNTED 202.5 5 141.5
L
7 55  4—-M5-L15(Two sides)
~—— = -
i - . ﬁ 15
A =
| + s /
. L
15
R o +
LR
127.5 Pitch 200 * M A 66.5 135
200 N—ME—-L15
+ ¥ + +
il o
BN A E
H= + + + +
S=Course  mm 1100 ] 1200 | 1300 ] 1400 | 1500 ] 1600 ] 1700 | 1800 ] 1900 | 2000 ] 2100 | 2200 ] 2300 | 2400 ] 2500 ] 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1444 1 1544 ] 1644 | 1744 | 1844 | 1944 | 2044 | 2144 | 2244 | 2344 | 2444 | 2544 | 2644 | 2744 | 2844 | 2944 | 3044 | 3144 | 3244 | 3344 | 3444 | 3544
A mm 50 | 150 ] 50 J 150 ] 50 | 150 | 50 | 150 ] 50 ] 150 | 50 | 150 ] 50 | 150 ] 50 150 50 150 50 150 50 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taraudages | 16 16 18 18 20 | 20 | 22 22 | 24 | 24 ] 26 | 26 | 268 ] 28 | 30 30 32 32 34 34 36 36
Kg 19.8 1 20.8 1 21.7 ] 22.7 [ 23.6 | 24.6 | 25.6 | 26.5 | 27.5 | 28.4 | 29.4 | 30.4 | 31.3 | 32.3 | 33.2 | 342 | 352 | 36.1 | 37.6 | 38.0 | 39.0 | 40.0

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-C- B-H-M5/-N-LU-L34 |- (S1200|- |OD| - | A

Automation

Moteurs conseillés | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M5 : GMI 86 220 220 - 220W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
Course : | 1100 ~ 3200 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au
moteur uniquement
Données
Puissance 2 la sortie du moteur : 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
C 1 * =] o o
Type de transmission *1 Courroie de précision y 45 fnstallation de la charge  *2 | Charge 0 s 0
Reépétitivité om L 0.04 Horizontale mm Skg 511 456 799
Pas om 4 o 10 kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 20 ke 201 198 402
Charge maximale ke 8 Montage Horizontal 30 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Mz, proportionnellement augmentée.
Ma N.m 240 //“
M
N Mb N.m 240 3 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 360 Mb
‘ Encombrements
L
202.5 5 141.5
M6 2-#6-L10 H7
i
O I_____t_______l
‘ I,l' ] ]
) 7'*-'? 1 1
- | L 1 1
|| Y s I
e — T T
o ] B
BO g
] e A" DETAIL CHART
OUTERHAL MOUNTED 100 M
@10quick mount connector 1906
7 55
£ ]
m— 35
w A -
| | g s -
f
I 15
— | wg S =
— i _*. 3
127.5 Pitch 200 * M A 66.5 135
200 N—M&—L15
EI[Fq r
= + ¥ + +
1 S g
L__. N/2—88 HT =
+ + + +—l—
-—a
S = Course mm | 1100 ] 1200 | 1300 | 1400 ] 1500 | 1600 ] 1700 | 1800 ] 1900 | 2000 | 2100 | 2200 | 2300 ] 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 ] 3000 | 3100 ] 3200
L mm | 1444 ] 1544 ] 1644 | 1744 | 1844 ] 1944 | 2044 | 2144 | 2244 | 2344 | 2444 | 2544 ] 2644 | 2744 ] 2844 | 2944 | 3044 | 3144 | 3244 | 3344 | 3444 | 3544
A mm 50 ] 150 ] 50 J 150 ] 50 J 150 | 50 J 150 | 50 ] 150} 50 | 150 ] 50 | 150 ] 50 150 50 150 50 150 50 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taraudages| 16 16 18 18 20 J 20 | 22 ] 22 | 24 | 24 ] 26 | 26 ]| 268 | 28 30 30 32 32 34 34 36 36
Kg 19.8 120.8 1 21.7 ] 22.7 1 23.2]24.1 | 25.6 ] 26.5|27.5]28.4]29.4]304]313]323]332] 342 ] 352 | 36.1 ] 37.1 | 38.0 ] 39.0 | 40.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

. yor Automation
‘ Construction de la référence

D14- C - B -H -|M5/-N-RT-|L34|-({S1200| - |lOD| - |A
! | | |

Moteurs conseillés | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs

M5 : GMI 86 220 220 - 220W

ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 (mm), par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement

P : Coté opposé au

moteur uniquement
Données

Puissance 2 la sortie du moteur : 200 W 20° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
45° 3 ¢ o o o

Type de transmission *] Courroie de précision P Installation de la charge  *2 | Charge 0 45 90
Horizontal 5k 511 456 799

Répétitivité mm + 0.04 orizontale mm g

Pas mm 34 0° 10 kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 20kg 201 198 402

Montage Horizontal 30 kg 120 108 232

Charge maximale kg 8
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Mz proportionnellement augmentée.
Ma N.m 240 /M/“
N Mb N.m 240 < *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 360 Mb
‘ Encombrements
180.6
ME 100 4-ME-L15 1.8
LI | 20 | i
i
5.7 35
~ e — } —@JJ :
L .
O i [ [ |
= — o+ [ _ _ _ 1 =
CJ T T ?
\ | | *
—-— T T ‘ 3
e 4
— \2—eE—L10 HY
OUTERMAL MOUNTED "A" DETAIL CHART
202.5 S 141.5
L
H=— 1 ['_l_' 7 55 4-M5-L15(Two sides)
| T B .%WL_LIE i )
: - ! 35
| + 3|8 | 5
L N o &
15
135 A EI
127.5 Pitch 200 * M A 66.5
200 N—ME—L15
#10quick mount connector Y g + +
KO e e, g
N/2—e8 H7 =
-] + + + a—1 1
S =Course mm 1100 ] 1200 | 1300 | 1400 ] 1500 | 1600 ] 1700 | 1800 ] 1900 | 2000 ]} 2100 | 2200 | 2300 | 2400 | 2500 ] 2600 | 2700 ] 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 14441 1544 | 1644 | 1744 ] 1844 | 1944 ] 2044 | 2144 | 2244 | 2344 | 2444 | 2544 | 2644 | 2744 ] 2844 ] 2944 | 3044 | 3144 | 3244 | 3344 | 3444 | 3544
A mm 50 150 | 50 150 | 50 150 | 50 150 | 50 150 | 50 150 | 50 150 | 50 150 50 150 50 150 50 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taraudages | 16 16 18 18 20 ] 20 | 22 ] 22 | 24 | 24 ] 26 | 26 ] 268 | 28 30 30 32 32 34 34 36 36
Kg 19.8 120.8 1 21.7 ]22.7 1 23.6]24.6 | 25.6 ] 26.5|27.5]28.4]129.4]304]313]323]332] 342 ] 352 | 36.1 ] 37.6 | 38.0 ] 39.0 | 40.0

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence

D 14-C- B-H-

‘ Données

M5

Moteurs conseillés

MS5 : GMI 86 220 220 - 220W

- N -LT-

L34

S1200| - OD

A

|Pasdevis 34 mm |

Automation

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au

moteur uniquement

Puissance 2 la sortie du moteur : 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
C 1 * =l o ©
Type de transmission *1 Courroie de précision y 45 Installation de la charge  *2 | Charge 0 s 0
Reépétitivité om L 0.04 Horizontale mm Skg 511 456 799
Pas m 14 o 10 kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 20 ke 201 198 402
Charge maximale ke 8 Montage Horizontal 30 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Mz, proportionnellement augmentée.
Ma N.m 240 //“
M
N Mb N.m 240 3 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 360 Mb
‘ Encombrements
L
202.5 S 141.5
ME . 1.8
2-06-L10 H7 il
ey / 5.7 35
i P e T I r
in
- = I I L
S l s ——— - f ?
Ny ; 1 ~ | i 3
— i |
== I_____; ______ - _l
&0 | "A" DETAIL CHART
100 4—ME-L15
OUTERMAL MOUNTED
180.6
¥ 7 55 4-M5—L15(Two sides) % 1
| \ |
2 = M SR n !
E L -l ’ 35
@ iy
B I % o j
I 4 I
N 15
135 | Al
127.5 Pitch 200 * M A 66.5
200 N—ME-L15
TH
i + £ + +—]'—-
w
T —\i‘—\ —Tr e — = + —O—E o
#10quick mount connector N/2-96 H7 -
+ + + +—1——
S= Course mm 1100 ] 1200 | 1300 ] 1400 | 1500 ] 1600 | 1700 ] 1800 ] 1900 | 2000 | 2100 | 2200 ] 2300 | 2400 ] 2500 | 2600 ] 2700 | 2800 ] 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 14441 1544 ] 1644 | 1744 | 1844 | 1944 | 2044 | 2144 | 2244 | 2344 | 2444 | 2544 | 2644 | 2744 | 2844 | 2944 | 3044 | 3144 | 3244 | 3344 | 3494 | 3594
A mm 50 | 150 ] 50 J 150 | 50 | 150 | 50 J 150 ] 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 50 150 50 150 | 100 | 200
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taraudages | 16 16 18 18 1] 20 | 20 | 22 ) 22 | 24 | 24 | 26 | 26 | 268 | 28 | 30 30 32 32 34 34 36 36
Kg 19.8 1 20.8 | 21.7 | 22.7 | 23.6 | 24.6 | 25.6 ] 26.5 | 27.5 | 28.4 | 29.4 ] 30.4 | 31.3 | 32.3 | 33.2 | 34.2 | 35.2 | 36.1 | 36.6 | 37.6 | 38.5 | 40.0

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence Automation

D14-C- S-H-MS5|- [N|- MD - |L16|-|S200| - OD| -/ A

I I I I I
Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS5 : GMI 86 220 220 -220W | M6 : GMI 86 440 220 - 440W B : Avec frein ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
i | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
n Données 20° ) .
P : Coté opposé au
Puissance 4 la sortie du moteur : 200 W 400 W . 452 mofeur uniquement
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7) o° 0
Répétitivité mm 0.02
Pas mm 5 10 16 5 10 16 Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale e T - o P - P Capacité d chargement maximum en fonction de L *2
Horizontale kg 40 30 20 30 60 40 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge maximale Verticale kg | 10 s P 20 15 10 Horizontale mm | 10kg 800 | 900 | 1800
Effort maximal sur le chariot N [ 500 250 | 120 | 1000 | 500 250 20kg 450 520 1200
Course mm 100 ~ 1000 30kg | 280 [ 300 800
Température de travail Cc° 5~40 40 kg 200 240 600
Ma N.m 240 ,Mﬁ/~ 50 kg 120 180 400
Moment Mb N.m 240 0l Verticale mm 5kg 1450 1350 1450
Mec N.m 360 Mb 8 kg 1200 1100 1200
10 kg 1000 950 1000

*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements 190.6
1[}[‘:? 18
MG a0 4—ME-115
I_-.—;-| 5.7.43 35
L L A
i } — r in| _ |
ol & e ———
- mf - | | 3
- I | | e
T I
= b F~— "A" DETAIL CHART
\ 2—e6—-L10 H7
QUTERMAL MOUNTED 125.5 S 125.5 #10quick mount cennector

35
135 A E I
75.5 Pitch 200 * M A 755
200
\ + + 4
' N\
| N—ME—L15 o
— I — = * — 4 — =
: SN/2—e6 HT ‘% -
EF + + + +—u—
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 351 451 551 651 751 851 951 1051 1151 1251
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 9.2 10.1 10.9 11.8 12.6 13.5 14.4 15.2 16.1 16.9

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence Automation

D 14-C-S-H{MS5|- [IN|- BR-|L16/|- S200|-/OD - A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-16 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
: GMI 86 220 220 -220W | M6 : GMI 86 440 220 - 440W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
, | Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
Données
90° P : Coté opposé au
X X moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 200 W 400 W 45°
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7) >Oo
o
Répétitivité mm 0.02
Pas mm 5 10 16 5 10 16 Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale mm/s | 250 500 800 250 500 800 Capacité de chargement maximum en fonction de L. *2
. Horizontale kg 40 30 20 80 60 40 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge maximale -
Verticale kg | 10 8 5 20 15 10 Horizontale mm | 10kg 800 900 1800
Effort maximal sur le chariot N 500 250 120 1000 500 250 20 kg 450 520 1200
Course mm 100 ~ 1000 30 kg 280 300 200
Température de travail Cc° 5~40 40 kg 200 240 600
Ma
M N. 240
a m ﬁ sokg | 120 | 180 | 400
Wik Mb N.m 240 Verticale mm | Skg 1450 | 1350 | 1450
Mc N.m 360 Mb 8 kg 1200 | 1100 | 1200
10 kg 1000 950 1000

*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
L
Encombrements 1675 s 1255
_MB "
iy 3
— 2—-96-L10 HY
eiVE
1 - — i e
| |
= L
i - i I "A" DETAIL CHART
E | —+ L T
OUTERNAL MOUNTED | | S S—— -
80
100 ‘ 4-ME-L15 ®10quick mount connector
190.6
7 55 4—M5—L15(Two sides)
r

73

137.5 117.5 Fitch 200 = M

200
"lb\ +
N—-MB—L15
= — %
N/2-88 H7
+ +
E
i
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 393 493 593 693 793 893 993 1093 1193 1293
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 9.2 10.1 10.9 11.8 12.6 13.5 14.4 15.2 16.1 16.9

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-C- S -H-

M5

N

- BL -

Automation

L16

S200

oD

A

Moteurs conseillés

N : Sans frein

|Pasdevis |5-10-16mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

MS : GMI 86 220 220 -220W | M6 : GMI 86 440 220 - 440W

B : Avec frein

ID : Interne a I’axe

: Aux deux extrémités

| Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe

: Coté moteur

uniq

t

‘ Données

P : Coté opposé au

Pour une puissance & 1a sortic/du 200 W 400 W moteur uniquement
moteur de :
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm 0.02
Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 16 5 10 16
Vieem i mm/s | 250 500 300 250 500 800 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Horizontale kg 40 30 20 80 60 40 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge maximale
Verticale kg 10 8 5 20 15 10 Horizontale mm 10 kg 800 900 1800
Effort maximal sur le chariot N 500 250 120 1000 500 250 20 kg 450 520 1200
Course mm 100 ~ 1000 30kg 280 300 800
Température de travail ce 5~40 40 kg 200 240 600
Ma N.m 240 %“ sokg | 120 | 180 | 400
o
Moment Mb N.m 240 Verticale mm 5kg 1450 1350 1450
Mc N.m 360 Mb 8 kg 1200 1100 1200
10 kg 1000 950 1000
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements 190.6
.%. 4—ME-L15 B
Mo ‘ | ‘ 5.7 35
= _le™ i - ———— ) [
- L - I 1 :1[
| I ]
O = J m[ T - - E - T - - b 1 ?
- | [
1 A —r T T . 3
e J
= ¥ 2—#6-L10 H7 A" DETAIL GHART
| @10quick mount connector
QUTERMAL MOUNTED 18 @ E
167.5 S 125.5
L
7 855 4-M5-L15(Two sides)
aEEEE s — = = =
— T 55
=] A
R 8|8 g L
‘ 137.5 ‘ 117.5 Pitch 200 * M A 755 135 15§
200
\ + + o+ —T
N—ME—L15 ©
= —_— o
\\ N/2—e8 H7 -
+ + + +— B!
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 393 493 593 693 793 893 993 1093 1193 1293
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 9.2 10.1 10.9 11.8 12.6 13.5 14.4 15.2 16.1 16.9

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-C-S-H-

M5

N

-BM -

Automation

L16

S200

oD

A

N : Sans frein

| Pas de vis |5-10-16mm|

Position des capteurs

Quantité des capteurs

B : Avec frein

ID :Interne a I’axe

: Aux deux extrémités

| Course : | 100 ~ 1000 mm, par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe

: Coté moteur

uniq

t

n Données

90° . P
: Coté opposé au
45° moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 200 W 400 W 3
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7) o
Répétabilité mm +0.02
Pas mm 5 10 16 5 10 16 Montage horizontal Montage vertical
Vitesse maximale mm/s | 250 500 300 250 500 200 Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Horizontale kg 40 30 20 80 60 40 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Charge maximale
Verticale kg 10 8 5 20 15 10 Horizontale mm 10 kg 800 900 1800
Effort maximal sur le chariot N 500 250 120 1000 500 250 20 kg 450 520 1200
Course mm 100 ~ 1000 30 kg 280 300 800
Température de travail ce 5~40 40 kg 200 240 600
Ma N.m 240 %" soke | 120 | 180 | 400
o
Moment Mb N.m 240 Verticale mm Skg 1450 1350 1450
Mc N.m 360 Mb S kg 1200 | 1100 | 1200
10 kg 1000 950 1000
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2, Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
L
Encombrements 167.5 s 125.5 . 18
M6 29610 H7 57,0 .
i / ) & —
- o [T . e ; —
@i IE R < e e e— 3
- F % i | I —H—
L] ry — T T . N i
1 e - A" DETAIL CHAR
BO
|-—-1 70 | 4+—ME—L15 0
CUTERMAL MOUNTED #10quick mount connector
190.6
7 55 4-M5-L15(Two sides)
St — 2
1 — ' "'ﬂ] 35
w
o @
t + =
"y
o L, 34
—+ [cm o = 5
| & & | L S - S—f —
66 117.5 Pitch 200 * M A 755 135
200
* + + o+ —
3 N—ME—L15 .
& - — =
r_ﬁﬂ N/2—86 HT -
+ + + +——f 1
S = Course mm 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
L mm 393 493 593 693 793 893 993 1093 1193 1293
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 0 1 1 2 2 3 3 4 4 5
N : nombre de taraudages 4 6 6 8 8 10 10 12 12 14
Kg 9.2 10.1 10.9 11.8 12.6 13.5 14.4 15.2 16.1 16.9

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence Automation

D 14-T- B-N-|M5/ -N-RH-|L34| -/ S1200| - |OD| - | A

I | | |
Moteurs conseillés | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 - 220W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : |1100 ~3200 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
uniquement
, P : Coté opposé au
Données moteur uniquement
Buissancealialsorticidyimoteuny 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision N X
45 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm £ 0.04 - -
Horizontale mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34
. 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 0
10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 .
Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cc° 5~40
E) *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieur a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 120 Proportionnellement augmentée.
Mc
Siercs Mb N.m 120 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 Mb

‘ Encombrements

90
20 4—ME—L12
. ME #5.3
' 1l 1]
o = 1 1 r‘_‘l -
e ol Y
: l e -7
L | 1
v Y
2—-e6-L15 H7 i
256 5 120
L OUTERMAL MOUNTED  IMTERNAL MOUNTED
Q_I |-5_D.T_M4_L9(Twn sides)
4 by ) T 1 ) —T 5
R = e e -
T —1 3 T |
. a2
| B3 135
206 Pitch 200 * M A 70
200 e
) 3.7 3.5
* + + o+ —
| I [
N—MB-L15 © —
\N/f—as H7 - - - 2 !
+ + + o+ M3

A" DETAIL CHART

S=Course _mm 1100 [ 1200 1300] 1400 J1500] 1600 [1700]1800] 1900]2000]2100]2200]2300] 2400 2500 [ 2600 [2700 2800 2900 [ 3000 [3100 [3200
L mm 1476 | 1576 1676 1776 | 1876] 1976 | 2076|2176 | 2276|2376 | 2476 2576 | 2676 ] 2776 | 2876 | 2976 | 31303230 33303430 | 3530 [ 3630

A mm 100 | 200 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150

M mm | 5 | 6| 61 7 | 71 8 8|99 1w |ii]|2]12]B]twa|i4]15]15]16]16
N : nombre de taraudages | 14 | 16 | 16 | 18 [ 18 [ 20 [20] 22 222424262628 2830 ]32]32]34]347]36]36
Kg 194 [204 213 223 [23.3] 242 [252]26.1[27.1]28.1[29.0]29.0[30.0] 30.9 [ 31.9 [ 329 33.8 [ 34.8 [ 35.7 [ 36.7 [ 37.7 [ 38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.

www.sga-automation.com
109



AXES ELECTRIQUES D14

a0

n Construction de la référence Automation
Moteurs conseillés | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M5 : GMI 86 220 220 - 220W ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D: C').té moteur
uniquement
Je P : Coté opposé au
n DLnees moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 200 W o L . .
90 Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45° Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
=]
Répétabilité mm 0.04 Horizontale mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34 e 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course e 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail c 3~ 40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 120 Ma/w proportionnellement augmentée.
Mo
w1 T .
N o Mb Nm 120 3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mec N.m 180 Mb
n Encombrements
90
20 4-M6-L12
» o T we . 953
| I T T T
| | el T o
T A ~ __als ~ ~ | ~ | [u —
Gk — ol 1o
- N | |
E T+ & i i 1 / / /
LIS “2-#6-L15 H7 M5
256 5 120
L OUTERHAL MOUNTED  INTERMAL MOUNTED
9 4—M4—L3(Two sides
= (T )
— /—

_LT| T p — Y ral T T t 3 35
b i | ' ' ol & f— -
- 2 e
. .7 O | - |

15
‘ B3 | 135 =a
206 Piteh 200 * M A 70
200 18
BT
* + + o+ S2C) 1_3-5
-* —_—
“ N—M6-L15
M — ————0——————#—4———-—3 —L
- N/2—86 H7 - f
+ + + 4 — :
& =
"A" DETAIL CHART
S = Course mm 11001200} 1300 ] 1400 | 1500] 1600 | 1700 ] 1800 | 1900 | 2000 ] 2100 | 2200 | 2300 | 2400 ] 2500 | 2600|2700 ] 2800|2900 3000 | 3100 | 3200
L mm 14761576 1676 | 1776 | 1876] 1976 | 2076 | 2176 | 2276 | 2376 | 2476 | 2576 | 2676 | 2776 | 2876 | 2976]3130]3230]3330]3430]3530]3630
A mm 100 | 200 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 J 100 | 200 | 100 | 200 ] 100 ] 200 | 100 | 200 | 100 | 50 ] 150 ] 50 ] 150 | 50 | 150
M mm 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 | 13 | 14 ] 14]15])15] 16 | 16
N : nombre de taraudages 14 ] 16 | 16 18 18 | 20 20 | 22 | 22 | 24 | 24 | 26 | 26 | 28 28 | 30 | 32 | 32 ]34 ] 34| 36 | 36
Kg 19.4120.4|21.3 | 22.3 |23.3] 24.3 | 25.1 | 26.1 | 27.1 | 28.1 [ 29.0 | 29.0 | 30.0 | 30.9 | 31.9 [ 32.9133.8|34.8]35.7]36.7]37.7|38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

Construction de la référence et
[ | I I
Moteurs conseillés | Pasidelyis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 - 220W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : |100 ~ 3200 (mm), par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au
Données moteur uniquement
Puissance 2 la sortie du moteur : 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45° Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
-
Reépétitivité mm + 0.04 Horizontale mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34 o 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
C 1100 ~ 3200
ourse o *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
e *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 120 ﬁ‘ proportionnellement augmentée.
ic
Moment Mb N.m 120 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Me N.m 180 Mb

‘ Encombrements

90
70 4—ME-L12 - M6 L=
L 1.8 3 | | w | I
I Iy F 1 T T
570 15 l I =
£2 22 t i - n
el " — O
= ek . 7 AV
| | == s
3 - i i | M5
—H LM
L 2—#6—L15 H7
"A* DETAIL CHART 173 5 120 DUTERMAL MOUNTED  IMTERNAL MOUNTED
L
= | 50 | 4—M4—19(Two sides)
|‘.Fr|‘ T % Fa T T —1 t "‘-{ 35
+ e - e - — 4 A [
M= [ _,? |
]
Ej:tg ™
" . o " 1:_$_ )
83 135
123 Pitch 200 * M A 70
200
LY
* + + o+
—m S N—M&—L15 . -
nis PP | -
\N/E—mﬁ H7 b=
+ + + 4+
S=Couse __mm 1100]1200] 1300] 1400 [ 1500] 1600 ] 1700] 1800] 1900]2000] 2100]2200] 2300] 2400 | 2500 ] 2600 ] 2700 | 2800 | 2900 [ 3000 [ 3100 ] 3200
T mm 1393 | 1493 | 1593 | 1693 | 1793 ] 1893 | 1993|2093 | 2193 | 2293 | 2393 | 2493 | 2593 | 2693 | 2793 | 2893 | 3047 | 3147 | 3247 | 3347 | 3447 | 3547
A mm 100 | 200 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150
M mm 516161 7 17138 slololojwolualuloelelnlwa]a]s]is]i6]ls
N : nombre de taraudages | 14 | 16 | 16 | 18 | 18 | 20 | 20 | 22 | 22 | 24 | 24 | 26 | 26 | 28 | 28 | 30 | 32 | 32 | 34 | 34 | 36 | 36
Ke 19.4 | 204 | 213 | 223 | 23.3 | 24.2 | 25.2| 26.1 | 27.1 | 28.1 | 29.0 | 29.0 | 30.0 | 30.9 | 31.9 | 32.9 | 33.8 | 34.8 | 35.7 | 36.7 | 37.7 | 38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence

D 14-T- B-N-

‘ Données

M3
|

-N-LU -

Automation

L34

S1200| - |OD

A

Moteurs conseillés

|Pasdevis| 34 mm |

Position des capteu;

rs Quantité des capteurs

MS5 : GMI 86 220 220 - 220W

ID : Interne a I’axe

A : Aux deux extrémités

| Course

: | 1100 ~ 3200 mm , par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe

D : Coté moteur
uniquement

Puissance a la sortie du moteur :

200 W

P : Coté opposé au
moteur uniquement

90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision
45° Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm + 0.04 =
Horizontale mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34
R 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 0
10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8
Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 . = > .
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Cc° 5~40
*2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Mz, . .
Ma N.m 120 /M/—‘ proportionnellement augmentée.
c
Moment Mb N.m 120 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 Mb
S50
—MG— M6 N
0 4—ME-L12 e
|‘—‘| ~ w T |
* L 1 I | f_‘
| |
f 1 n wn |
od| | ! «_J '_[
i m—— e, | JE e |
| | -- i . Fdd
I L | 1 Ms
“2-86-L15 H7
5 120
A" DETAIL CHART L QUTERMAL MOUNTED  INTERMAL MOUNTED
—M4- wo s5i
gll | &0 | 4—M4—-9(Two sides)
‘_-."D‘i
Fa Ty ¥] ' ——= T} 35
1 I I I —
- @ > A
M~ P~ ; w l
—— S———— 1 I
¥ o -
[ 1] &
¢ b " 1 |y
B3 135
123 Piteh 200 * M A 70
200
il
- \ + + o+
s N—MB-L15 o
=i = ——— - ——— % —% - 0O
- N/2-d6 HT -
+ + + o+
S = Course mm 1100 ]1200}1300] 1400 | 1500] 1600 J1700] 1800 ] 1900 |2000]2100]2200]2300 ] 2400 | 2500 ] 2600 | 2700 | 2800 J 2900 ] 3000 | 3100 | 3200
L mm 1393 11493115931 1693 ]1793] 1893 |1993]2093 2193229312393 12493]2593 2693 ] 2793 12893 3007|3107 }3207]3307 ] 3407]3507
A mm 100 | 200 J 200 | 100 ] 200 | 100 ] 200 J 100 | 200 | 100 | 200 ] 100 | 200 | 100 J 200 | 100 | 200 ] 100 ] 200 | 100 | 200 | 100
M mm 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 ] 10 | 11 ] 11 12 12 13 | 13 ]14]14]15]15]16
N : nombre de taraudages 14 ] 16 | 16 18 18 20 § 20 | 22 ] 22 | 24 ] 24 26 ] 26 ] 28 | 28 ] 30 ] 30 | 32 ] 32]34]34]36
Kg 18.9 119.9]120.9] 21.8 |22.8] 23.7 |24.7]25.7]26.6]27.6]28.5]29.5]29.5]30.5]31.4]32.4]33.3]343]35.3]36.2]37.2]38.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

Construction de la référence

Automation

D 14-T- B-N-M5|- N -RT- [L34] -[S1200| - OD|- |A
| | | |

Moteurs conseillés | Pas de vis 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 - 220W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniq t
, P : Coté opposé au
‘ Données moteur uniquement
Puissance  la sortie du moteur : 20wy 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision N X
45 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm £ 0.04 - -
Horizontale mm 3 kg 511 456 799
Pas mm 34
. 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mny/s 1700 0
10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 .
Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
™a 2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut
Ma N.m 120 roportionnellement au, té
Mc prop gmentée.
A e Mb N.m 120 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 Mb
‘ Encombrements 80
70 4—MBE—L12 . MB = 5.3
1.8 | | - -l
E IF I I T

- — S A

iy
S?ﬂ:r[% = : : Q"] 2 \O

a - [ i / 7—
N [ [ == I
_ 3 £ 2 T .| 1 _.__l M5
.6 \2-86-L15 H7
"A" DETAIL CHART 173 5 120 OUTERNALMOUNTED  INTERMAL MOUMTED
L
E ] L ] [ ] W
o + | 4-M4—L9(Two sides) I
. - 3 50 | (Two sides .
a S0 — I
Bl =+ 4] i i P 32
' + IR} ¢ -
-, |
, : ,J M% . ﬂ'm 1 I
N, 15§
_ 83 123 Pitch 200 * M A 70 135
200
-—
\ * + o+
N N—MB-L15 ©
T I PR | 4
N/2—e6 HT -
-
] + * + o+
S = Course mm 1100 | 1200 1300 | 1400 | 1500} 1600 | 1700 | 1800 130 20001210012200|2300] 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1393 | 149311593 1693 | 1793 ] 1893 | 19932093 2;9 2293239312493 125932693 | 2793 | 2893|3047 | 3147 | 3247 | 3347 | 3447 | 3547
A mm 100 | 200 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 ] 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 50 150 | 50 150 | 50 | 150
M mm 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taraudages 14 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 32 32 34 34 36 36
Kg 19.4 1204 |21.3] 22.3 |23.3] 24.2 |25.2]26.127.1128.1]29.0]29.0]30.0]30.9]31.9]329]33.8]|34.8]35.7]136.7]37.7]38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence Automation

D 14-T- B-N-MS5|-N-LT-|L34|-{S1200|- OD| - | A
I I I I

Moteurs conseillés Pas de 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs

vis
M5 : GMI 86 220 220 - 220W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités

D : Coté moteur

| Course : | 1100 ~ 3200 (mm), par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe

uniquement
‘ Données P : Coté opposé au
moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 200 W
90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45° Installation de la charge  *2 Charge 0° 450 90°
=]
Répétitivité mm + 0.04 Horizontale (L)  mm | 3kg st | 456 799
Pas mm 34 o Ske 334 | 316 | 600
Vitesse maximale mny/s 1700 10 ke 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 20 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 . . . =
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
m *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
8, . .
Ma N.m 120 /M/—‘ proportionnellement augmentée.
c
Moment Mb N.m 120 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mec N.m 180 Mb
‘ Encombrements 90
0 4-M6-L12 ME oy @93
18 | T i
C T I T T ~
5.7 35 | |
_ 0
= iy A a——— - NS 1 S e
— ks L 7 AW
I L 1
I - | | - ’
3 1 E [ & &F i i il _I M5
5 IR \2-86-L15 H7 ‘
"A" DETAIL CHART e . 5 120
L OUTERMAL MOUNTED  INTERNAL MOUNTED
2 '*Emz f +
| g 4-M4—L9(Two sides)
o T
2 | ‘ =+ ] ; ; T = \ﬁ 39
E EE © n .
M~ P~ ; ‘
e — . | Inﬁn I _\ I
15
' 19]
ﬂI 123 Pitch 200 * M A 70 135
200
\\ + + 4+
N—ME—L15 —— - — w
J—i- = — - -
\\ N/2-86 H7 -
* * L
e
S=Course mm 1100] 1200] 1300] 1400 | 1500 | 1600 | 1700 | 1800] 1900]2000]2100]2200]2300 ] 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 ] 3100 } 3200
L mm 1393]1493]1593] 1693 | 1793 | 1893 | 1993 120932193 ]2293]2393]2493]2593]2693 | 2793 | 2893 3130|3230 3330 |3430]3530]3630
A mm 100 | 200 | 200 | 100 ] 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 ] 100 | 50 | 150 | 50 | 150 J 50 | 150
M mm 5 6 6 7 7 8 8 9 9 10 | 10 | 11 | 11 12 12 13 ) 14 | 14 | 15 ] 15 ] 16 | 16
N : nombre de taraudages 14 ] 16 | 16 18 18 1] 20 |20 |22 22|24 ]24]26)] 26| 28 | 28 |30]32]32]34]34]36]| 36
Kg 19.41204 213|223 |233]242252]26.1]27.1]28.1]29.0]29.0]30.0]30.9]31.9|32.9]33.8]|34.8]35.7]36.7]37.7]38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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‘ Construction

AXES ELECTRIQUES D14

de la référence

D 14-T-

B-H-M5
I

Moteurs conseillés

Automation

N -RH -|L34

S1200

OD

A

|Pas de vis |34 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

MS5 : GMI 86 220 220 - 220W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
L <1 D : Coté moteur
| Course : | 1100 ~ 3200 (mm), par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe uniquement
P : Coté opposé au
moteur uniquement
Données
LR JE I s OS 200 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision S 457 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm +0.04 Horizontale mm 3 kg 511 456 799
Pas mm 34 ge 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 30 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Course mm 1100 ~ 3200
Température de travail co 540 2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
proportionnellement augmentée.
Ma N.m 120 Mg 4 4
Mc *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 120
Mc N.m 180 Mb
‘ Encombrements L
124
T2 4—-ME—-L12
rlj'_]"x E 3 r — |l o | T
[ | |
= o ¥ i !
@ ] = = tH 51— — -+ = | —
| - - | |
7 ] ]
1+ + & % ¥ I I 1
. 4—M5—-L12
Z2—86—-L153 HY
283 5 147
L
B—M4—L9(T id 1o
— M — wo sides) | =0 | ‘ g
o ¥ i .
H ¥ B . 0_|_ [ ¥+  + +—F U U T
| & + E 2R
: ] E b L
| - |
83
233 Pitch 200 * M A 47
200
E— 5.7 35
> + + + J
—— N—ME—L15 . . @ ]: 1
) | = - - — &
\\ N/2—#6 H7 v - | 3
== | - - + - B
" DETAIL CHART
S = Course mm 1100 ] 1200] 1300 1400 | 1500 ] 1600 | 1700 | 1800 | 1900 | 2000 ] 2100 | 2200 | 2300 {2400 {2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1530 ]1630]1730] 1830 ] 1930 2030 | 21302230 2330 ] 2430] 2530 ] 2630}2730283029303030 | 3130|3230 ] 3330 | 3430} 3530|3630
A mm 50 150 | 50 | 150 ] 50 ] 150 | 50 {150 | 50 150 ] 50 ] 150 ) 50 [ 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 ] 150 | 50 | 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 | 10 | 11 1112121313014 14]15]15])]16] 16
N : nombre de taraudages 16 |16 | 18 | 18 | 20 ] 20 | 22 | 22 | 24 | 24 | 26 | 26 | 268 | 28 | 30 | 30 | 32 | 32 | 34 | 34 | 36 | 36
Kg 19.4 1204 ]21.3]223 1233242 |25.2]26.1]27.1]28.1]29.0]29.0]30.0]30.9]31.9]32.9]33.8]34.8]35.7|36.7]37.7]38.2

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence Automation
D 14-T- B-H-M5/-N-LH-|L34|-|S1200(-OD| - |A
| | I I
Moteurs conseillés | Pas de vis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M5 : GMI 86 220 220 - 220W ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 (mm), par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D: CO.té moteur
uniquement
n P : Coté opposé au
Données moteur uniquement
Ruescreliit ey e Z00 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *] Courroie de précision . 45° Installation de la charge *2 | Charge | 0° 45° 90°
Répétitivité mm + 0.04 Horizontale L) mm | 3kg 511 | 456 799
Pas mm 34 - 5kg 334 | 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10kg | 201 | 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 30kg 120 | 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
i = - ™Ma proportionnellement augmentée.
N Mb N.m 120 /{C-‘ *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 Mb

‘ Encombrements

144
124
72 4—ME—L12 W6 . ®53
] ~LIr
‘U_.; E = % &% % ¥ T T T )
] s | | |
q . . |
T3] | | -—
P [ S| ) E R R—— O O |
il oty [ /
P | ] - /. /5,
1+ ¥ ¥ i i 1 M
* et 15 HT / AMS-L12 ——=
— OUTERNAL MOUNTE NTERMAL MOUNTED
550 R 147 UTERNAL MOUNTED  INTERMEL MOUNT
L
=== 1 . =
100
! . i + | 4 50 B—M4—L3(Two sides)
& g __JA'=|—-.- + 1'.- ¥ | ! T 1 [ 35
i + ' ; : w| w ; — I
~| -~
. o2 __non_ G
135 A 15
| 0J 150 Pitch 200 * M A 47
200 . .18
\*\ | | 3740 35
* + +* —
N N-ME—L15 @ [ -—T
P * 8 } f
N/2—86 H7 -
— _ 3
L + + + + 5
“A" DETAIL CHART
S=Couse _mm 1100|1200 1300 ] 1400 [ 1500] 1600 ] 1700 | 1800] 1900 2000] 2100 | 2200 | 2300 | 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 3200
T mm | 1530 | 1630 | 1730 | 1830 | 1930 | 2030 | 2130 | 2230] 2330 | 2430] 2530 | 2630 | 2730 | 2830 | 2930 | 3030 | 3130 | 3230 | 3330 | 3430 | 3530 3630
A mm | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 50 | 150 | 150 200
M mm 16161 71 151 1ol ool nlulelelol ol el a6 5] T
N : nombre do taradages| 16 | 16 | 18 | 18 | 20 | 20 | 22 | 22 | 24 | 22 | 26 | 26 | 28 | 28 | 30 | 30 | 32 | 32 | 34 | 34 | 36 36
Ke 9.4 | 204 | 213 | 225 | 253 | 242 | 252 | 26.1 | 27.1 | 28.1] 29.0 | 290 | 30.0 | 309 | 319 | 320 | 338 | 3438 | 35.7 | 367 | 377 336

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence Automation

D 14-T- B-H-M§| -N-RU- L34/ -|S1200 |- (OD| - |A
' I I I

Moteurs conseillés

| Pas devis | 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs

MS5 : GMI 86 220 220 - 220W

ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités

| Course : | 1100 ~ 3200 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
uniq t

P : Coté opposé au

, moteur uniquement
Données
Puissance & Ia sortie du moteur 200W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *] Courroie de précision . 457 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétabilité mm + 0.04 Horizontale L) mm 3kg 511 456 799
Pas mm 34 0 Skg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizental 30 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Course mm 1100 ~ 3200
Température de travail ce 540 2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
proportionnellement augmentée.
Ma N.m 120 3 A A
Mc *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 120
Mc N.m 180 Mb
‘ Encombrements 144
124
72 4—ME-L12 ME
EII]I:IEq I i
ﬁ L: F 4+ & _+ ¥ ; ; T —
= —EI]_‘ L . F — J u—:,l
| | —
3 — - O 1
| |
T T

¥ ¥ %

“2—enL1s W/ NS LTz
_e a—
OUTERNAL MOUNTED  INTERNAL MOUNTED

"A" DETAIL CHART 200 5 147
i |
F
Lol B—M4—L9(Two sides)
R Y e—
.
T ¥ 7 ' ' T 43
+ e e w| n —— A
E ~| ™~
oo,
it 15
ad v | i —
o | i
EEE ¢ |
_ 135
150 Pitch 200 * M A 47
200
L X
i \ + + +
o “ N—MB—L15 @
: = = S + a
I N/2—86 H7 -
= + + + +
S = Course mm 1100|1200} 1300 | 1400|1500 | 1600 | 1700|1800 | 1900 | 2000 | 2100 | 2200 | 2300 | 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1447154711647 | 17471847 | 1947 |2047 | 2147 | 2247 | 2347 | 2447 | 2547 | 2647 | 2747 1284712947 | 3130|3230 13330 | 3430|3530 ]3630
A mm 50 150 | 50 | 150 | 50 150 50 | 150 50 150 50 150 50 150 | 50 150 | 50 150 | 50 150 | 50 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taraudages 16 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 | 268 | 28 30 30 32 32 34 34 36 36
Kg 1941204213223 (23.3| 242 |252]126.1]26.6]27.6]285]29.0]129.0]303]31.9]329]|33.8]|34.8]35.7]36.7]37.7]38.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-T- B-H-

M5

Moteurs conseillés

-N-LU-

Automation

L34

S1200

OD

A

| Pas de vis |34 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
MS : GMI 86 220 220 | Course : | 1100 ~ 3200 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au
, moteur uniquement
Données
Puissance 4 la sortie du moteur : 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L. *3
- Installation de la ch: *2 | Ch 0° 45° 90°
Type de transmission *1 Courroie de précision P 45 HEEON € G i
. Horizontale mm 3kg 511 456 799
Répétitivité mm + 0.04
5k 334 316 600
Pas mm 34 o 5
3 - 10 kg 201 198 402
Vitesse maximale mny/s 1700
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 30 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
Course T 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
v proportionnellement augmentée.
Ma N.m 120 v,
Mc *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 120
Mc N.m 180 Mb
‘ Encombrements
144
124
1.8 2—-96—L15 H7 72 A—MB—L12 M6 85.3
™ e L]
3 =3 % % T —
¢ L Bk e}
& U ¢
e S m— e ——— WO | SEHYC)
n - = V
3 o| & W, M
IG 3 [ 3 5 G 3 G I | _l M5
4—M5-112 e
OQUTERNAL MOUNTED INTERNAL MOUNTED
"A" DETAIL GHART 290 - 2 s 24
100
9 8—M4—LS(Two sides)
] ) ——
7 E RN : : —~, s
@ tol ITs) ; IA
= ~[ = 4
- L &
0 i ! 15
o I |
- e "~ = |}
83 - 135
150 Pitch 200 * M A 47
200 :
== \ + + +
Ny \N-M6-L15 @
= = - - + + o
o "N\ N/2—96 H7 -
| + + + +
S = Course mm ]1100] 1200 J 1300} 1400 J 1500 1600 ] 1700|1800 ] 1900]2000 | 2100 ] 2200 | 2300 ] 2400 ] 2500} 2600 ] 2700 | 2800 ] 2900 ] 3000 ] 3100 ] 3200
L mm | 1447 1547 | 1647 1747 | 1847] 1947 2047|2147 |2247]2347] 2447 | 2547|2647 | 2747 | 284712947 | 3047 | 3147 | 3247|3347 | 3447|3547
A mm | 50 ] 150 ] 50 ] 150 | 50 | 150 } 50 | 150 ] 50 J 150 ] 50 | 150 ] 50 J 150 | 50 J 150 | 50 | 150 ] 50 | 150 ] 50 | 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 ] 10 ] 11 11 |12 012 )13 ]13|14]14]15]15]16] 16
N : nombre de taraudages | 16 | 16 | 18 18 |20 | 20 |22 | 22 | 24 |24 ] 26 | 26 |268] 28 | 30|30 |32 |32]341]34]36]36
Kg 19.4]20.4 |21.3] 22.3 |23.3] 243 125.2]26.1]27.1]28.1]29.030.0]30.9]31.9]32.9]33.8|34.4]34.8]135.7]36.7]37.7]38.6

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

‘ Construction de la référence

D 14-T- B-H-

M5

Moteurs conseillés

MS : GMI 86 220 220 - 220W

n Données

-N-RT -

Automation

L34

S1200|- |OD

A

| Pas de vis | 34 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au

moteur uniquement

LR JE I s OS 200 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision g 45, Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétabilité mm + 0.04 Horizontale mm 3 kg 511 456 799
Pas mm 34 - 5kg 334 316 600
Vitesse maximale mm/s 1700 10 kg 201 198 402
Charge maximale kg 8 Montage Horizontal 30 kg 120 108 232
Effort maximal sur le chariot N 250
*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Course mm 1100 ~ 3200
Température de travail co 540 2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
proportionnellement augmentée.
Ma N.m 120 Mg , ,
Mc *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 120
Mc N.m 180 Mb
n Encombrements
144
124
@
72 4-ME—L12 ME =
P
] SN -~
) e & & % 4+ & T T T ~
] ~H I I L
o . . j— U IS
73] | | -
5 RS Y S N— O 9
|- | /
o | | / - / . Pl
& S + ¥ f f i M5
2-96-115 H7 / ANo-L12 -
— OUTERNAL MOUNTED  INTERNAL MCUNTED
200 5 147 LUTERMAL MOUNTED | MAL MOUNT
L
%’ + L] . %ﬂ;
100 .
o ED:FE —|_ g 50 B—M4—L9{Twa sides)
rH. g‘ __11='_ + .l. F T T “1 :[l_,-"' :55
— [ ll e T T \3
I + = elel |t — [
; |~
A
. o __nnn S
5 15
| B3 . 135 A —
150 Pitch 200 * M A 47
200 . B
) | SHAS) 3.5
\ + + +
“ N-ME-L15 w —I
T —— = - —_—— % + =) 1
M/2—o86 HT a
" _ 3
H * + + + 6
A" DETAIL CHART
S = Course mm 1100 | 1200] 1300 1400 | 1500 | 1600 | 1700 | 1800 ] 1900 | 2000 ] 2100 | 2200 | 2300 | 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1447 11547 ]11647] 1747 | 1847 | 1947 2047|2147 ] 2247 | 2347 | 2447 | 2547 | 2647 | 2747|2847 12947 | 3130|3230 3330 | 3430 ] 3530 | 3630
A mm 50 | 150 | 50 | 150 | 50 150 1 50 | 150 | 50 150 ) 50 J 150 | 50 | 150 ] 50 | 150 | 50 | 150 | 50 ] 150 | 50 | 150
M mm 6 6 7 7 8 8 9 9 10 | 10 | 11 11 12 |12 13} 13 |14 ] 141515 ] 16 | 16
N : nombre de taraudages 16 | 16 | 18 | 18 ] 20 ] 20 | 22 | 22 | 24 | 24 ] 26 ] 26 | 268 | 28 | 30 | 30 | 32 | 32 ] 34 | 34 | 36 | 36
Kg 19.4 120412131223 ]233] 24.2 |25.2]26.1|27.1]28.1]29.0]29.0]30.030.9]31.9]32.9|33.9]34.8]35.7]36.7]37.7]38.6

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D14

n Construction de la référence Automation

S1200| - OD|- | A

D 14-T- B-H-M5/-N-LT-|L34
I I

Moteurs conseillés | Pas de vis I 34 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
MS : GMI 86 220 220 - 220W ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1100 ~ 3200 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au
Données moteur uniquement
Puissance 4 la sortie du moteur : 200 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
X X . 45° Installation de la charge *2 | Charge 0° 45° 90°
Type de guidage *1 Courroie de précision -
T Horizontale mm 3 kg 511 | 456 | 799
Répétitivité mm +0.04
5kg 334 | 316 | 600
Pas mm 34 o°
10 kg 201 198 | 402
Vitesse maximale mny/s 1700
- Montage Horizontal 30kg | 120 | 108 | 232
Charge maximale kg 8
Effort maximal sur le chariot N 250
Course mm 1100 ~ 3200 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma Nm 120 Ma/~ proportionnellement augmentée.
Mc
2 T .
N Mb N.m 120 3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 180 Mb

n Encombrements

144
124
72 4—ME—L12 M6 . 5.3
] LI
o i = 4+ & I T T ~y
o s | | |
— f T "U Ts]
T3] | | —
= S| S — O J/o|
| g[S /
7 | | - /. /E':
¥ ¥ +._ ¥ f i | M
2-86—L15 H7 L= S -
— QUTERNAL MOUNTE NTERMAL MOUNTED
She s . UTERMAL MOUNTED  INTERMAL MOUNT
L
= 1 . » —
100
! . e + | 4 5 B—M4—LS(Two sides)
q | 3 '__IJ':'—» + i ¥ ] f ! w1 ) M 35
— T T I
I + = ele |8 —74 [
r~| ~
. ; _nnn &
} . 15
| 83 135 2 2]
.83 150 Pitch 200 * M A 47
200 .18
\*\ _ 5.7 35
* + + —
N N—MB—L15 - I - —T
] L N ey " = 1 {
N/2—86 H7 =
. - 3
j s + + + + g
“A" DETAIL CHART
S = Course m [ 1100] 1200 [ 1300] 1400 | 1500] 1600 | 1700] 1300] 1900] 2000] 2100 | 2200] 2300 ] 2400 ] 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
T m | 1530] 1630 | 1730] 1830 | 1930] 2030 | 2130] 2230|2330 2430 2530 | 2630 2730 | 2830 | 2930 | 3030 | 3130 | 3230 | 3330 | 3430 | 3550 | 3620
A mm 50 150 50 150 50 150 50 150 | 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150 50 150
M mm 616171 713138 loloflwojolualulieliz] ]3] 4] @4]i5]16]16] 16
N : nombre de taraudages | 16 | 16 | 18 | 18 | 20 | 20 | 22 | 22 | 24 | 24 | 26 | 26 | 268 | 28 | 30 | 30 | 32 | 32 | 34 | 34 | 36 | 36
Ke 175 185 | 19.5| 20.5 | 21.6 | 22.6 | 23.6 | 246 | 25.7 | 26.7| 27.7 | 28.7| 29.7 | 30.7 | 31.8 | 32.8 | 33.8 | 34.8 | 35.7 | 36.7 | 37.7 | 38.7

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations technigues. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢
n Construction de la référence SGA

Automation

D 17-T-S-H-{M6|-/N|-MD -| L20| -|S200| - OD - A
| | | | |

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-20 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M6 : GMI 86 440 220 - 440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
| Course : | 200 ~ 1200 (mm), par tranche de 100 mm | uniq t
90° : Coté opposé au
moteur uniquement
n Données o v
Puissance a la sortie du moteur : 400 W 750 W
0°
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
. e s Montage horizontal Montage vertical
Répétitivité mm +0.02
Pas om | s 10 20 10 20 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s | 250 | 500 | 1000 | 500 | 1000 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Horizontale kg | 100 50 25 80 40 Horizontale mm 20 kg 1600 900 1800
Charge maximale
Verticale kg | 40 20 10 40 20 30 kg 1100 520 1200
Effort maximal sur le chariot N | 80 40 20 80 40 40 kg 850 300 800
Course mm 200 ~1200 50 kg 720 240 600
Température de travail Cc° 5~40 60 kg 600 180 400
Ma N.m 640 ,""ﬁ/‘ Verticale mm | 8kg | 3200 | 2800 | 3200
Mc
Moment Mb N.m 640 10 kg 2800 2400 2800
Mc N.m 760 Mb 20 kg 1600 1450 1600

*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précision nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

Encombrements i
211 I.._..Im” 148 5 144
o | |
2—-@6—L15 H7 5.5
I
| e N
a ‘ E oE_F e : : ¢y 4.5
B IFL i i | —
- | id +| ~ | I =% ~
[ T N[ H—n—— e —r—— 1=
| e = e ! | e
g i - i - I I | __]] S
T L e 4—MB—L20
L 108 A DETAIL CHART
| | M8 136 4-MB—L15
OUTERMAL MOUNTED  INTERMAL MOUNTED . 186
120
9 &0 B—M5—-L9(Two sides)
N I
[——* * * +] : I A
i — 5 N - |
a| ® F 0
|00 *
. 168 20f f
48 Fitch 200 * M A 44
200 |
* N-mE—L12 * + *
_——
+—-—H —\‘-r——————o—————o——————o—&n
 N/2—86—L8.5 HY -
% ¥ + * + +
S=Courss mm] 200 300 400 500 600 700 800 900 100 1100 1200
L mm | 492 592 692 792 892 992 1092 1192 1292 1392 1492
A mm| 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm | 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6
N : nombre de taraudages 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16
Ke 16.7 18.4 20.0 217 2323 24.9 26.6 282 29.9 315 33.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢
n Construction de la référence SGA

D 17-T-S-H-M6|-| N|-BR - L20| -/S200| -|OD| -| A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-20 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M6 : GMI 86 440 220 - 440W | M7 : GMB 86 660 220 - 660W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
| Course : | 200 ~ 1200 mm, par tranche de 100 mm |

uniquement

P : Coté opposé au
moteur uniquement

9g°
n Données 45°

Puissance a la sortie du moteur : 400 W 750 W o 90°
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Repéitivits nm L 002 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 20 10 20 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s | 250 500 | 1000 | 500 | 1000 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Horizontale kg | 100 50 25 80 40 Horizontale mm 20 kg 1600 900 1800
Charge maximale
Verticale kg | 40 20 10 40 20 30 kg 1100 520 1200
Effort maximal sur le chariot N 80 40 20 80 40 40 kg 850 300 800
Course mm 200 ~1200 50 kg 720 240 600

Température de travail ce 5~ 60 kg 600 180 400

40
Ma, .
Ma N.m 640 ﬁ‘ Verticale mm 8 kg 3200 2800 3200
ic
Moment Mb N.m 640 % 10ke | 2800 | 2400 | 2800
Mc N.m 760 Mb 20 kg 1600 | 1450 1600

*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précision nous consulter.

*2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

‘ Encombrements 156
136 4—MB—L15
106 4 —MB—L20
@11 211 )
i o —— ‘E : :
l-—li : | 1 N 5.5
i -—-—————-E——&“:————,L————{-—F;}—
‘ 5 L2 & ) 4.5
T N] | l ¥ 2-06-L15 H7 ™ :1[
1 = . 11
7 n ! | _ :P 35
B 176 (400W-N), 206 (400W-B)
I_I W6 L=] B 190 (7S0W-N), 220 (750W-B) A DETAIL CHART
_ 185 S 144
INTERNAL MOUNTED OQUTERNAL MOUMTED 7 {
120
80 B-M5—L9(Two sides)
A
—t
20}
261 8BS Piteh 200 * M A 44 IES
200
* N—MB-L1Z2 * . .
— ————+——————¢—————+—E—§~'@|
N/2—2#6—L6.5 H7 -
|+ +* + +
S=Course mm| 200 300 400 500 600 700 300 900 100 1100 1200
L mm 529 629 729 829 929 1029 1129 1229 1329 1429 1529
A mm| 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6
N : nombre de taraudages 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16
Kg 16.7 18.4 20.0 21.7 233 24.9 26.6 28.2 29.9 31.5 33.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢
n Construction de la référence SGA

D 17-T-S-H-M6|-|N|-BL - L20|-|S200| -|OD| -| A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-20 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M6 : GMI 86 440 220 - 440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
. . s . .
| Course : | 200 ~ 1200 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur 4 Paxe D: Co.te moteur
uniquement

P : Coté opposé au

, 90°
‘ Données moteur uniquement
45°
wd
Puissance a la sortie du moteur : 400 W 750 W
o
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 . ;
Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 20 10 20 L, . .
Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s | 250 | 500 | 100 | 500 1000
0 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Horizontale kg | 100 50 | 25 80 40 Horizontale mm 20 kg 1600 900 1800
Charge maximale
Verticale kg | 40 20 10 40 20 30 kg 1100 520 1200
Effort maximal sur le chariot N 80 40 20 80 40 40 kg 850 300 800
Course mm 200 ~1200 50 kg 720 240 600
Température de travail Cce 5~40 60 kg 600 180 400
Ma N.m 640 %-‘ Verticale mm 8 kg 3200 2800 3200
ic
Moment Mb N.m 640 10 kg 2800 2400 2800
Mc N.m 760 Mb 20 kg 1600 | 1450 1600
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précision nous consulter. *). Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
156
Encombrements 138 4—MB-L15
106 4—MB—L20
@11 #11 | |’
- - - i :
i i 1l . 5.5
| = —— 3 3—-—-—-—t H
a8 - | [
: : q}J 4.5
Il 1

12

1
(L
= |
[\ +]

|
=
@

|
L
n
=
e

7

7z _H - _!_ ';ll __:P 35

E B 176 (400W-N), 206 (400W-B)

u e L] B 180 (750W-N), 220 (750W-B) A DETAIL CHART
_ 185 S 144
INTERMAL MOUNTED QUTERMAL MOUNTED L '
120
50 8—M5—L9(Two sides)
+ I_I_b-’_ A
I [ — |
1l al <
]
es |29
261 83 Pitch 200 *= M A 44
200
* N-—ME-L12 * * +
e +-} 8
N/2—#6—L6.5 H7 =
L+ * * +
S = Course mm 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200
L mm 529 629 729 829 929 1029 1129 1229 1329 1429 1529
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6
N : nombre de taraudages 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16
Kg 16.7 18.4 20.0 21.7 23.3 24.9 26.6 28.2 29.9 31.5 33.1

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢
‘ Construction de la référence SGA

Automation

D 17-T-S-H-|M6|-|N|-BM -| L20| 15200 - OD|-| A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pasdelavis | 5-10-20 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M6 : GMI 86 440 220 - 440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
| Course : | 200 ~ 1200 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
90° P : Coté opposé au
Données moteur uniquement
—— 45°,
Puissance a la sortie du moteur : 400 W 750 W
o
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivite o £ 0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas om | s 10| 20 10 20 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s | 250 | 500 | 1000 | 500 1000 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Horizontale kg | 100 | 50 25 80 40 Horizontale mm 20 kg 1600 900 1800
Charge maximale
Verticale kg | 40 | 20 10 40 20 30 kg 1100 520 1200
Effort maximal sur le chariot N | 80 40 20 80 40 40 kg 850 300 800
Course mm 200 ~1200 50 kg 720 240 600
Température de travail C° 5~40 60 kg 600 180 400
Ma N.m 640 MS/" Verticale mm | $keg | 3200 | 2800 | 3200
Mec
Moment Mb N.m 640 10 kg 2800 2400 2800
Mc N.m 760 Mb 20 kg 1600 1450 1600
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précision nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Encombrements L
185 5 144

211

|

‘ 2—86—L15 H7 ‘ _._l 5.5
JJ 4.

A _____J.,_;___:L____L_% = ‘]:l[
35

o

{t

4—MEB-L20

| ! | I A DETAIL CHART
136 I N\ 4-m6-L15

[
[=]
=y IH

R 120
INTERMAL MOUNTED QUTERMNAL MOUMTED 9 60 8—M5—L9(Two sides)
- 7 4 i l OI il T T A 1
1 I T I I.I’J
o
o
1 Ly
5
N
| o
- ¥ Em 176 (400W=M), 206 (400W-B)
+ — | . 190 (TSOW-N), 220 (T50W-B)
4 F &
B
85 Pitch 200 * M A 44
200 |
T & nwms—L12 * * +
=
Ny E ©
— 4% ——— -+ - =
= “, M/2—86—-L6.5 HT -
3 ",
l * % * * +
S = Course mm 200 300 400 500 600 700 800 900 100 1100 1200
L mm 529 629 729 829 929 1029 1129 1229 1329 1429 1529
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6
N : nombre de taraudages 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16
Kg 16.7 18.4 20.0 21.7 233 24.9 26.6 28.2 29.9 31.5 33.1

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢

‘ Construction de la référence Automation

D 17-C- B-H-M6 |-N - RH-L34(-({S1200 -|OD |- | A

_ ' | | |
Moteurs conscillés | Pas de vis | 34 -44 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M6 : GMI 86 440 220 -440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W ID : Interne A 'axe A : Aux deux extrémités
| Course : | 1200 ~ 3500 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au
7 moteur uniquement
‘ Données 1
Puissance 4 la sortie du moteur : 400 W 750 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
o 1 * o o o
Type de transmission *1 Courroie de précision - o Installation de la charge  *2 | Charge 0 4 0
Reépétitivité om 1004 Horizontale mm Skg 1300 1284 2632
Pas mm 34 44 - 10 kg 712 724 1561
20 k 434 480 1217
Vitesse maximale mm/s 1700 2200 £
Mont: Horizental 30 k; 282 302 748
Charge maximale kg 30 50 ontage Horizonta 2
Effort maximal sur le chariot N 500 800 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Course o 1200 ~ 3500 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure 4 200 m/s, la charge peut étre
Température de travail co 540 proportionnellement augmentée.
Ma N.m 640 Ma, *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc
Moment Mb N.m 640
Mc N.m 760 Mb
‘ Encombrements
L L
o
L 297 S 158
@17 quick mont connector 2-86-L15 H7
N ~ 3.5
1 —_——— S=———— -
:_\m-‘ﬁbv“ - r 1 —‘
I | | ..) 4.5
1 | | Yo -
—| @D
J T~ — el — 1] |
:'—_! | i : Lo 1
ol O s I f
i I 3.5
75 4—MB-L20 —
16 A-M6-L15 “A" DETAIL CHART
B= 180 {400W), 196 (7500 '—'1 16
CUTERNAL MOUNTED OMNLY 220

80 4—M5-L15(two sides)

]

s ﬂ:# | 0
w
T o
197 Pitech 200 * M A 58
200 |
* N-me-L12 ¥ = M
' — — A
+ ST = S B "
o ! \_N/2-86-L6.5 H7 i
i + + + !
S = Course _mm 1200 [ 1300 | 1400 | 1500 ] 1600 | 1700 | 1800 | 1900 ] 2000 | 2100 [ 2200 | 2300 [ 2400 | 2500 [ 2600 | 2700 [ 2800 ] 2900 [ 3000 [ 3100 [ 3200
L mm | 1655]1755] 1855 [1955] 2055 [ 2155 | 2255 | 2355 | 2455 | 2555 | 2655 | 2755 [ 2855 | 2055 [ 3055 [ 3155 | 3255 | 3355 | 3455 3555 | 3655
A mm 200 [ 100 {200 | 100 [ 200 | 100 [ 200 ] 100 200 ] 100 [ 200 | 100 | 200 ] 100 | 200 T 100 ] 200 ] 100 | 200 ] 100 ] 200
M mm s |77l slololwlolulnloloelB]nlulul[ns]i5]16]1s
N : nombre de taraudages | 16 | 18 [ 18 | 20 [ 20 | 22 [ 22 [ 24 | 24 [ 26 | 26 [ 28 [ 28 [ 30 [ 30 | 32 [ 32 | 34 [ 34 ] 36| 36
Kg 39.6 [ 41.5 | 43.4 [45.4 [ 47.3 [ 492 [ 51.1] 53.0 [ 55.0 | 56.9 | 58.8 | 60.7 [ 62.6 | 64.6 | 665 [ 68.4 | 703 | 72.2 | 742 [ 76.1 | 78.0

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations technigues. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17

n Construction de la référence

D 17-C- B-H-

M

6/-N-LH -

L34

$1200) -

OD

A

Moteurs conseillés

g

SGA

Automation

M6 : GMI 86 440 220 -440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W

| Pas de vis | 34 -

44 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

‘ Données

ID

: Interne a I’axe

A:

Aux deux extrémités

| Course : | 1200 ~ 3500 mm , par tranche de 100 mm

OD : Extérieur a I’axe

D

: Coté moteur
uniquement

: Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance 4 la sortie du moteur : 400 W 750 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
o : o o ° o
Type de transmission *1 Courroie de précision - o Installation de la charge  *2 | Charge 0 4 0
Reépétitivits om + 004 Horizontale mm Skg 1300 1284 2632
Pas m 34 44 o° 10 kg 712 724 1561
Vitesse maximale mm/s 1700 2200 20 ke 434 480 1217
Mont: Horizental 30 k; 282 302 748
Charge maximale kg 30 50 ontage Horizonta 2
Effort maximal sur le chariot N 500 800 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus précisions nous consulter.
Course nim 1200 ~ 3500 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Température de travail co 540 proportionnellement augmentée.
Ma N.m 640 Ma, *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc
Moment Mb N.m 640
Mc N.m 760 Mb
‘ Encombrements
L
297 5 158
2—86-L15 HY
" . 5.5
5 ————— "
/-T\‘\ | @ i i 4.5
o —— et — - ——— 1 | |
| | S
i LEBE== R Jj 315
@12 quick r’-\\l.nll iy 75 _A—MB-L20 s .
116 A-MG-L15 "A® DETAIL CHART
B= 180 (400W), 198 (750W) e
OUTERMAL MOUNTED OMLY
220
50 4-M5—L15{two sides)
s S
A
i -
- P ! J
@ 0
168 201 |
197 Pitch 200 * M A 58
200
f .
il * N-MB-L12 * * M
-
™, ©
1 e —  —— - —— -~ "
::J N N/2-86-16.5 H7 E -
L |+ * * +—fF—
S =Course mm 1200 | 1300 | 1400 | 1500 | 1600 | 1700 | 1800 | 1900 | 2000 | 2100 | 2200 | 2300 | 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1655 | 1755 | 1855 | 1955 | 2055 | 2155 | 2255 | 2355 | 2455 | 2555 | 2655 | 2755 | 2855 | 2955 | 3055 | 3155 | 3255 | 3355 | 3455 | 3555 | 3655
A mm 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taraudages | 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36
Kg 30.6 1 41.5]43.4 145414731492 |51.153.0]550]569]588]60.7]|62.6]|64.6] 665|684 1] 722|742 ] 76.1 |78.01| 79.9

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢

n Construction de la référence

D17-C-B-H-M6

-N-RU - |L34

SGA

Automation

S1200|-|OD|-|A

Moteurs conseillés

| Pas de vis | 34 -44 mm |

M6 : GMI 86 440 220 -440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W

Position des capteurs Quantité des capteurs

ID : Interne a ’axe A : Aux deux extrémités

. - . Extérieur i I
| Course : | 1200 ~ 3500 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a axe uniquement

D : Coté moteur

n Données

P : Coté opposé au
moteur uniquement

Capacité de chargement maximum en fonction de L *3

Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°

Horizontale mm 5kg 1300 1284 2632

10 kg 712 724 1561

20 kg 434 480 1217

30 kg 282 302 748

*1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.

*2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre

*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

Puissance a la sortie du moteur : 400 W 750 W 90°
Type de transmission *1 Courroie de précision o v
Répétitivité mm +0.04
Pas mm 34 44 o°
Vitesse maximale mm/s 1700 2200
Charge maximale kg 30 50 SomiageHarlzntsl
Effort maximal sur le chariot N 500 800
Course mm 1200 ~ 3500
Température de travail co 540 proportionnellement augmentée.
Ma N.m 640 Ms/"‘
Mc
Moment Mb N.m 640

OUTERMAL MOUNTED ONLY _ _
B= 180 (400W}, 196 (750W)

C=52 (400W), 77 (T50W)

9
r

L |

L
5 158
2—96—L15 H7
o x: ——— ] =
1 |
ole | | | 45
——_——— e -— - — - — - = .
— = I -!_ | _J —
T T P~
x: — ] 1 —
4—MB—L20 35
4-MB—L15
e i
5 A" DETAIL CHAR
220
60 4—MW5—L15(two sides)

4
! a A
it 1 i
=L} o
0
R i
4
125 Pitch 200 * M A 58
B | 168
* N-Mg-L12 * b —

1
=
N
(]
B
&
£l
&
nl
3|
~
1
1
1
1
|
136

' + + +

S=Course __mm 1200 ] 1300 ] 1400 ] 1500 ] 1600 [ 1700 [ 1800 ] 1900 ] 2000 [2100] 2200 ] 2300 [ 2400 [ 2500 [ 2600 [ 2700 [ 2800 ] 2900 [ 3000 ] 3100 ] 3200 | 3300 [ 3400 [ 3500
L mm 1583 | 1683 | 1783 | 1883 | 1983 | 2083 | 2183 | 2283 | 2383 | 2483 2583 [ 2683 | 2783 | 2883 | 2983 | 3083 | 3183 | 3283 [ 3383 | 3483 [ 3583 | 3683 | 3783 | 3883

A mm 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100

M  mm 6 | 7| 7| 8| 8] 9] o Jw][iw]|ul|ul|rwr 13 | 13 | 14 | 14|15 | 15|16 |16 | 17 | 17 | 18

N : nombre de taraudages | 16 | 18 | 18 | 20 | 20 | 22 | 22 | 24 | 24 | 26 | 26 | 28 30 | 30 | 32 | 32 | 34 | 34 | 36 | 36 | 38 | 38 | 40
Kg 30.6 | 41.5 | 43.4 | 45.4 [ 473 | 492 | 51.1 | 53.0 | 55.0 | 56.9 ]| 58.8 | 60.7 | 62.6 | 64.6 | 665 | 68.4 | 70.3 | 72.2 | 74.2 | 76.1 | 78.0 [ 79.9 | 81.8 | 83.8

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢

SGA

n Construction de la référence Automation

D 17-C- B-H-{M6|-N-LU-| L34 -[S1200 - OD |-| A

_ ' | | |
Moteurs conscillés | Pas de vis | 34 -44 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M6 : GMI 86 440 220 -440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W ID : Interne i I'axe A : Aux deux extrémités
Course : | 1200 ~ 3500 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement

P : Coté opposé au

moteur uniquement
Données
Puissance 2 la sortie du moteur : 400 W 750 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
o : o o o o
Type de transmission *1 Courroie de précision " a2 Installation de la charge  *2 | Charge 0 s 20
Horizontal 5k 1300 1284 2632
Répétitivité mm +0.04 ornzontate mm g
Pas m 34 44 o° 10 kg 712 724 1561
Vitesse maximale mm/s 1700 2200 20 ke 434 480 1217
Mont Horizontal 30 ki 282 302 748
Charge maximale kg 30 50 entage Horfzonta g
Effort maximal sur le chariot N 500 800 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Course nim 1200 ~ 3500 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Température de travail co 540 proportionnellement augmentée.
Ma N.m 640 Ma *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc
Moment Mb N.m 640
Mc N.m 760 Mb
‘ Encombrements L 3
_ 225 ] 158
2—g6-L15 HY
i — = 5.5
: R | ] SR
] i
- | I
o m - - a4 | 45
L2 e i | - H T
- - T ~ I
A | / ﬂ J #m:— | ]r: 1
< #12 quick mount conpictor 75 e Co0) 35
1186 A—ME—-L13 s
OUTERNAL MOUNTED ONLY BT "A" DETAIL CHART
B 180 (400\W), 196 (750W) 138
Cm 52 (400W), 77 (T50W) 220
80 4-M5-L15(two sides)
| it |
1 1 —
n
o
o
0|
125 Pitch 200 = M A 58
200 |
|
JIEE N-MB-L12 * * M
] E!E Q\
| \‘—————1—————1'-————— S
W N v/2—e8-L65 H7 TE-°
T
|+ + + )1
S = Course mm 1200 | 1300 | 1400 ] 1500 | 1600 | 1700 | 1800 | 1900 | 2000 | 2100 | 2200 | 2300 | 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200
L mm 1583 11683 | 1783 | 1883 | 1983 | 2083 | 2183 | 2283 | 2383 | 2483 | 2583 | 2683 | 2783 | 2883 | 2983 | 3083 | 3183 | 3283 | 3383 | 3483 | 3583
A mm 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16
N : nombre de taraudages | 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32 32 34 34 36 36
Kg 39.6 | 41.5143.4 4541473 |49.2|51.1|53.0]550]569]588]60.7]62.6]64.6]665]|684]703]722]742]76.1]|78.0

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17

‘ Construction de la référence

D 17-C-B-H-

g

SGA

Automation

M 6

- N - RT - L34

S1200

OD

A

Moteurs conseillés

| Pas de vis | 34 -44 mm |

M6 : GMI 86 440 220 -440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W

n Données

Course : | 1200 ~ 3500 mm, par tranche de 100 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au

moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 400 W 750 W ap° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
o Installati la ch: 9] hi ° 45° 0°
Type de transmission *1 Courroie de précision 4 45 nstallation de la charge Charge 0 > 0
Reépétitivits m £0.04 Horizontale mm Skg 1300 1284 2632
Pas om 4 44 o 10 kg 712 724 1561
Vitesse maximale mm/s 1700 2200 20 ke 34 480 1217
: k; 282 2 748
Charge maximale kg 30 50 Montage Horizontal 30ke 30
Effort maximal sur le chariot N 500 800
Clamie T 1200 ~ 3500 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail Ce 5~ 40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est a 200 my/s, la charge peut étre
7 proportionnellement augmentée.
Ma N.m 640 2
Mc *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 640
Mc N.m 760 Mb
‘ Encombrements
L
A
L__l__ 225 3 158
‘ 2—@#6-L15 H7
2.9
5 i S —————— -1
) — r ]
m : e | | | 45
‘ NJ m 44 -— e -—- i
1 1| | | S
71 === T — I
|= 75 4-M8-120 .
A-ME—L15 WA
OUTERNAL MOUNTED QNLY 116 e A" DETAIL CHART
B= 180 (4000, 196 (750W) 138
C= 167 (400W), 192 (T50W)
220
r 5’ L 4-M5—-L15(two sides) =
| *
1 1 e ——
A
i <5
6| = ! ra
= uy
il
) 168 &
125 Pitch 200 * M A 58
200
S N-MB—L12 * * A
212 quick mount connectar B B B _ _ B _ _ g
N/2-p6—L6.5 HT -
e . . o—

S = Course mm | 1200 | 1300 ] 1400 | 1500 ] 1600 | 1700 ] 1800 | 1900 | 2000 J 2100 | 2200 ] 2300 | 2400 | 2500 | 2600 | 2700 | 2800 | 2900 J 3000 | 3100 ] 3200 | 3300 ] 3400 | 3500
L mm | 1583 ] 1683 | 1783 ]| 1883 | 1983 | 2083 | 2183 | 2283 | 2383 | 2483 | 2583 | 2683 | 2783 | 2883 | 2983 | 3083 | 3183 | 3283 | 3383 | 3483 | 3583 | 3683 | 3783 | 3883
A mm | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14 14 15 15 16 16 17 17 18

N : nombre de taraudages | 16 18 18 20 | 20 | 22 22 | 24| 24 ] 26 | 26 | 28 28 30 30 | 32 32 34 | 34 | 36 36 | 38 38 | 40
Kg 39.6 | 41.5 | 43414541473 ]49.2]51.1]53.0]550]569]588]60.7]62.6]64.6]66.5]684]703]722]742]76.1]78.0]79.9]81.8]83.8

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢

SGA

n Construction de la référence Automation

D 17-C- B-H-|M6|-N- LT-L34| -|S1200{- |OD| -| A

Moteurs conseillés
| Pas de vis | 34 -44 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M6: GMI 86 440 220 -440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W

ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités

| Course : | 1200 ~ 3500 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur

uniquement

P : Coté opposé au

moteur uniquement

n Données

Puissance a la sortie du moteur : 400 W 750 W 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision - A% Installation de la charge  *2 | Charge ” pl o
Répétitivité om 0,04 Horizontale mm 5kg 1300 1284 2632
Pas m 14 44 - 10 kg 712 724 1561
Vitesse maximale mm/s 1700 2200 20 ke h 480 121
Charge maximale ke 10 50 Montage Horizontal 30 kg 282 302 748
Effort maximal sur le chariot N 500 800 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Course mm 1200 ~ 3500 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 my/s, la charge peut étre
Température de travail co 540 proportionnellement augmentée.

Ma N.m 640 /Ma/~ *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

Mc
Moment Mb N.m 640
Mec N.m 760 Mb

L
275 5 158
2-86-L15 H7
- . .55
. ,_*’*W—rn — e j
i o I | | 48
- —-— -8 - — - — L
i L | | ~
—E|==.= ‘_ | |
TP LS S 315
75 4—M8—L20 — :
DUTERMAL MOUNTED ONLY 118 J-ME-L13 "A" DETAIL CHART
B= 180 (400W), 196 (T50W) T
C=167 (400W), 192 (750W)
220
&0 4—M5—L15(two sides) y
| sunlen e |
1 1
= I A |
d| =
m iy
165 |2 |
125 Bitch 200 * M A 58 —
212 quick maunt comneclor 200
1IN
j H K N-ME-L12 * . .
AMAN ©
Tt - — - —+-———-———~- M
N/ | N\N/2-96-16.5 H7 “EF-
L |+ + * +
S=Course _mm] 1200 | 1300 ] 1400 [ 1500 ] 1600 | 1700 ] 1800 [ 1900 J2000 [ 2100 [ 2200 ] 2300 [ 2400 ] 2500 [ 2600 [ 2700 [ 2800 [2900 [ 3000 [ 3100 [ 3200
L mm | 1583 | 1683 | 1783 | 1883 | 1983 | 2083 | 2183 | 2283 | 2383 | 2483 | 2583 | 2683 | 2783 | 2883 [ 2983 | 3083 | 3183 | 3283 | 3383 | 3483 | 3583
A mm| 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200 | 100 | 200
M mm| 6 | 7 | 7 | 8 | 8 | 9 | 9 Jto 1ot | 1n w212 i3] 13141l 15]15]16]l16
N : nombre de 16 | 1818|2020 2222|2424 ]2626]28|28]30]30]32]32]34]3]3]36
taraudages
Kg 39.6 | 41.5 | 43.4 | 45.4 | 47.3 [49.2 | 51.1 | 53.0 | 55.0 | 56.9 | 58.8 | 60.7 | 62.6 | 64.6 | 66.5 | 68.4 | 70.3 | 72.2 | 74.2 | 76.1 | 78.0

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢
SGA

n Construction de la référence Automation

D 17-C-S-H-{M 6 |N| - MD -| L20| {5200 - OD| - | A
| | | | |

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-20 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M6 : GMI 86 440 220 - 440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
. s . .
| Course : | 200 ~ 1200 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur i 'axe D: El:)it: moteutr

: Coté opposé au

90° N
moteur uniquement
‘ Données - 42
Puissance a la sortie du moteur : 400 W 750 W
o
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
REpentite nm +0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 20 10 20 Capacité de chargement maximum en fonction de L. *2
Vitesse maximale mm/s | 250 500 | 1000 | 500 | 1000 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Horizontale kg | 100 50 25 80 40 Horizontale mm 20 kg 1600 900 1800
Charge maximale
Verticale kg | 40 20 10 40 20 30 kg 1100 520 1200
Effort maximal sur le chariot N 80 40 20 80 40 40 kg 850 300 800
Course mm 200 ~1200 50 kg 720 240 600
Température de travail ce 5~40 60 kg 600 180 400
Ma N.m 640 % Verticale mm 8 kg 3200 2800 3200
c
Moment Mb N.m 640 10 kg 2800 2400 2800
Mc N.m 760 Mb 20 kg 1600 | 1450 1600
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus précision nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
L
Encombrements
155 S 148
= L__l_._ @12 guick mount connector 2—pB—L15 H7 55
I |
L g %ﬁ g > xR ; | P a5
] slal | ' P
it —— e —— S
™ [ ] ) 1
‘ .__ . HA L_____________JI 3.5
| —MB—
A 75 | |\ e s
LJ 116 —wa— "A" DETAIL CHART
136
CUTERMAL MOUNTED OMLY
220
g 80 4—M5—L15(twe sides)
I . _
L A X | Hl T "
I ot { R I |
M | — " -
=1 Ie]
=
168 20} f
55 Pitch 200 * M A 48
200 |
* N-Ma—12 * * L
- —— \'4—————4—————1-—————4—?3
“ N/2—96—-L6.5 H7 -
T
% ¥ + + * 35—
S =Course mm 200 300 400 500 600 700 800 900 100 1100 1200
L mm 503 603 703 803 903 1003 1103 1203 1303 1403 1503
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6
N : nombre de taraudages 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16
Kg 19.3 21.5 23.6 25.7 27.9 30.1 323 34.4 36.6 38.7 40.9

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢

‘ Construction de la référence Automation

D 17-C-S-H-M6 |N|-BR- |L20|4S200 - OD| -| A
[ [ I [ [

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-20 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M6 : GMI 86 440 220 - 440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W B : Avec frein ID :Interne a ’axe A : Aux deux extrémités
L. N D : Coté moteur
| Course : | 200 ~ 1200 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur 4 Paxe uniquement
B ponnes e
Puissance 4 la sortie du moteur : 400 W 750 W
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité i 1 0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 20 10 20 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mn/s | 250 | 500 | 1000 | 500 | 1000 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Horizontale kg | 100 50 25 80 40 Horizontale L) mm | 20kg 1600 900 1800
Charge maximale
Verticale kg | 40 20 10 40 20 30 kg 1100 520 1200
Effort maximal sur le chariot N 80 40 20 80 40 40 kg 850 300 800
Course mm 200 ~1200 50 kg 720 240 600
Température de travail Cc° 5~40 60 kg 600 180 400
Ma N.m 640 ;QM/C-‘ Verticale mm 8 kg 3200 2800 3200
Moment Mb N.m 640 10kg 2800 2400 2800
Mc N.m 760 Mb 20 kg 1600 1450 1600
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précision nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
L
‘ Encombrements 193 S 148
— B

Bm 176 (400W-N}, 206 (400W-8)
190 (T50W-H), 220 (750W8)

gy
| S
I\ﬁ& 2-86-L15 H7 5.5

-

il — | - 4.5
‘ ﬁ] 5173 quick mount connpoine et L= I I J_
1 =12 quick mount coanpeins | _ _ _ R -4l 1 _ 1 - 1
! | | | 1
- | |
(] Mz A— _j 35
—WB-L20
19, 71_M§_LL21 5 "A" DETAIL CHART
OUTERMAL MOUNTED ONLY 1186 e
136
220
9 &0 4—M5—L15(two sides)
k | | e _
o+ Ll T X | i 2.
=l o = .
w| = r
o W
20
93 Pitch 200 * M A 48 168 \n 201
w N-MB-L12 * b .
AN ,_é 2
————— e — — —  —— — - — "
N/2—¢8-L6.5 H7 =
-* * * -*
S = Course mm 200 300 400 500 600 700 800 900 100 1100 1200
L mm 541 641 741 841 941 1041 1141 1241 1341 1441 1541
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6
N : nombre de taraudages 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16
Kg 19.3 21.5 23.6 25.7 27.9 30.1 32.3 34.4 36.6 38.7 40.9

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢
SGA

‘ Construction de la référence Automation

D 17-C-S-H-M6|N|-BL-|L20|-S200/-OD|-| A
I

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-20 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M6 : GMI 86 440 220 - 440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
Course : | 200 ~ 1200 mm , par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D: Co.te moteur
uniquement

‘ Données 907

: Coté opposé au
moteur uniquement

45°,
el
Puissance 4 la sortie du moteur : 400 W 750 W
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7) o
Répéritivite mm 0.02 Montage horizontal Montage vertical
P 5 10 20 10 20 . s . s
» mm Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s | 250 500 | 1000 | 500 | 1000
Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Horizontale kg | 100 50 25 80 40
Charge maximale Horizontale mm 20 kg 1600 900 1800
Verticale kg 40 20 10 40 20
30 kg 1100 520 1200
Effort maximal sur le chariot N 80 40 20 80 40
40 kg 850 300 800
Course mm 200 ~1200
50 kg 720 240 600
Température de travail Ce 5~40
60 kg 600 180 400
Ma N.m 640 m
g Verticale mm 8 kg 3200 2800 3200
Moment Mb N.m 640 Mec
10 kg 2800 2400 2800
Mc N.m 760
Mb 20 kg 1600 1450 1600
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
220
Encombrements 136
116
- —_— 4-MB-L15
@12 quick mount connector 75 A—ME—L20
B e — 5.5
i == r 1 -—*|
— ] ]
| - | | o, 4.5
|BE F-—— g —— -] <
| : : T
.
|| L] |
LJ 2-06-L15 H7 3.5
i == B= 176 (400W-N), 206 (400W-B AT DETAIL CHART
[ B VM), W-B)
OUTERMAL MOUNTED ONLY B 190 (T50W-H), 220 (T50W-B)
193 3 148
L
3 B0 4—M5—L15(two sides)
] |
T+ el R 7 -
1 L] al < A
L + """ w e —- [ /
@ 7 i3
=<t
20
a3 Pitch 200 * M A 48 168 —
*ON-ME—L12 * * *
N o—g 8
——— - - "
N/2—-86—L6.5 HY -
+* + +* +
S= Course mm 200 300 400 500 600 700 300 900 100 1100 1200
L mm 541 641 741 841 941 1041 1141 1241 1341 1441 1541
A mm 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6
N : nombre de taraudages 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16
Kg 19.3 21.5 23.6 25.7 27.9 30.1 32.3 34.4 36.6 38.7 40.9

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D17 ¢

SGA

‘ Construction de la référence Automation

D 17-C-S-H{M6F|N|-BM- |L20{4S200 - OD|-| A

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-20 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M6 : GMI 86 440 220 - 440W | M7 : GMI 86 660 220 - 660W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| Course : I 200 ~ 1200 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D: Co.te moteur
uniquement
n Données 920° P : Coté opposé au
—— moteur uniquement
457
-d
Puissance a la sortie du moteur : 400 W 750 W
o
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
i Mont rtical

REpentite mm £0.02 Montage horizontal ontage vertica
Pas mm 5 10 20 10 20 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s | 250 | 500 | 1000 | 500 | 1000 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°

Horizontale kg | 100 50 25 80 40 Horizontale mm 20 kg 1600 900 1800
Charge maximale

Verticale kg | 40 20 10 40 20 30 kg 1100 520 1200
Effort maximal sur le chariot N 80 40 20 80 40 40 kg 850 300 800
Course mm 200 ~1200 50 kg 720 240 600
Température de travail ce 5~40 60 kg 600 180 400

Ma N.m 640 ?’/“ Verticale mm | 8kg | 3200 | 2800 | 3200

Mc
Moment Mb N.m 640 10 kg 2800 2400 2800
Mc N.m 760 Mb 20 kg 1600 1450 1600
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précision nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
L
5 148
‘ 2—@E—L15 H7
Tl prTT i
] ] 5.5
—| w | | —
R N1 B mi
| i =< 4.5
X L 1 | 4_

75 4—M&—L20 ~ :%:

T 4—ME—L15 i

116 e
]

"A" DETAIL CHART

220
OUTERMAL MOUNTED OMLY
l._g 80 4-MS5-L15(twe sides)
T T Ty E
b 1 1 -
| ! I ) X I ; |
| g - w
|
wy |
: = Z0
0| & 2 | 20 1
@ B= 176 (400W=N), 206 (400W-8)
T = 190 (F5OW-N), 220 (T50W-B)
|
a3 Pitch 200 * M A 48 168
200 |
* N-MB-LiZ2 * e
IR W I
N/2—#6—LB.5 H7 -
- - O—I_—
S = Course mm 200 300 500 600 700 800 900 100 1100 1200
L mm 541 641 841 941 1041 1141 1241 1341 1441 1541
A mm 200 100 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 1 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6
N : nombre de taraudages 6 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16
Kg 19.3 21.5 23.6 25.7 27.9 30.1 323 34.4 36.6 38.7 40.9

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.

www.sga-automation.com
134



AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20-T-B-H-

M7

-N-RH -

g

SGA

Automation

L40

S1200 -

OD| -

A

Moteurs conseillés

|Pasdevis |40 mm |

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID :Interne a I’axe

A : Aux deux extrémités

| Course : | 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm |

‘ Données

OD : Extérieur a I’axe D

: Coté moteur

uniquement

P : Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W 90°
- . . Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Type de transmission *1 Courroie de précision 45°
=]
Répétabilité mm +0.05 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Pas mm 40 Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 | 3200
o
Vitesse maximale mm/s 2000 20kg 1450 | 1700 | 2500
Charge maximale kg 60 Montage Horizontal 30 kg 1100 | 1500 | 2100
Effort maximal sur le chariot N 1000 40 kg 1000 | 1300 1800
Course mm 1200 ~ 4600
Température de travail e 5~40 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Ma N.m 1200 Ma *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure & 200 m/s, la charge peut
Mc proportionnellement augmentée.
Moment Mb N.m 1200
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 1320 Mb
L
n Encombrements
344 stroke ) 175
5.5 2-@6—L15 HY
3.5
. " o= G
[ o™ e — ™ b‘:
tiﬂ
136 4-ME-L20
160 4—MB-L15
~ 180
4=M5—L10(two sides)
i 37
A i -+ 0 (=] —
= - - —t
202 |14
244 Pitch 200 * M A 75
200 |
+ + 4
N-ME-L14 o
+ + + w
o ™\ N/2—06-16 H7 -
o] - + + + 4
S = Course mm 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 | 2600 | 2700
L mm 1719 1819 1919 2019 2119 2219 2319 2419 2519 2619 2719 2819 2919 3019 3119 | 3219
A mm 100 200 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14
N : nombre de taraudages 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32
Kg 50.0 52.1 54.3 56.4 58.6 60.7 62.8 65.0 67.1 69.3 71.4 73.5 75.7 77.8 79.9 82.1
2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300 4400 | 4500 | 4600
3319 3419 3519 3619 3719 3819 3919 4019 4119 4219 4319 4419 4519 4619 4719 4819 4919 5019 | 5119
200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 21 21 22 22 23 23
32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 46 46 48 48 50 50
84.2 86.4 88.5 90.6 92.8 94.9 97.1 99.2 101.3 103.5 105.6 107.8 109.9 112.0 114.2 116.3 118.5 | 120.6 | 122.7

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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‘ Construction de la référence

D20-T-B

-H-

M7

-N-LH-

AXES ELECTRIQUES D20

SGA

Automation

L40 S1

200

OD

A

g

Moteurs conseillés

|Pasdevis |40 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

‘ Données

| Course : I 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm

moteur uniquement

ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
| OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au

Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W 9g°
.y . . .
Type de transmission 1 Courroie de précision 45° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
=
Répétitivité mm +0.05 Installation de la charge *2 | Charge 0° 45° 90°
Pas mm 40 Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 | 3200
o
Vitesse maximale mm/s 2000 20 kg 1450 | 1700 | 2500
Charge maximale kg 50 60 Montage Horizontal 30kg 1100 | 1500 | 2100
Effort maximal sur le chariot N 800 1000 40 kg 1000 | 1300 | 1800
Course mm 1200 ~ 4600
Température de travail co 540 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Ma N.m 1200 Mg *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Mc proportionnellement augmentée.
Moment Mb N.m 1200
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 1320 Mb
‘ Encombrements o s 7 )
55 2-96-L15 H7 Le
3.5
| = ' 8
1 s et e ? |
o~ o -
o N —_ ™ I!r
i < +
] %_

A DETAIL CHART

4-M5—L10(two sides)

INTERNAL MOUNTED  OUTERNAL MOUNTED

: SR N
- . g T —
202 ﬂ Lt
244 Pitch 200 * M A 75
200 |
I * [3 + +
a M—MB-L14 -
N N/2—26-L6 H7 s
+ + + + +

S = Course mm | 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 | 2600 | 2700

L mm | 1719 1819 1919 2019 2119 2219 2319 2419 2519 2619 2719 2819 2919 3019 3119 | 3219

A mm 100 200 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100

M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14

N : nombre de taraudages 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32
Kg 50.0 52.1 54.3 56.4 58.6 60.7 62.8 65.0 67.1 69.3 71.4 73.5 75.7 77.8 79.9 82.1

2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300 4400 | 4500 | 4600
3319 3419 3519 3619 3719 3819 3919 4019 4119 4219 4319 4419 4519 4619 4719 4819 4919 5019 | 5119
200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 21 21 22 22 23 23
32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 46 46 48 48 50 50
84.2 86.4 88.5 90.6 92.8 94.9 97.1 99.2 101.3 103.5 105.6 107.8 109.9 112.0 114.2 116.3 118.5 | 120.6 | 122.7

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20 ¢

‘ Construction de la référence

D 20-T-B-H-M7

-N-RU -|L40/-|S1200|-/OD |-| A

SGA

Automation

Moteurs conseillés | Pas de vis | 40 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M7 : GMI 86 660 220 - 660W M8 : GMI 110 940 220 - 940W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
M9 : GMI 110 1250 220 -1250W | Course : | 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur

‘ Données

uniquement

P : Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W a90°
. ) . Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45°
-
Répétitivité mm +0.05 Installation de la charge ~ *2 Charge 0° 45° 90°
Pas mm 40 Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 | 3200
0
Vitesse maximale mm/s 2000 20kg 1450 | 1700 | 2500
Charge maximale kg 50 60 Montage Horizontal 30 kg 1100 [ 1500 2100
Effort maximal sur le chariot N 800 1000 40kg 1000 | 1300 | 1800
Course mm 1200 ~ 4600
Température de travail e 540 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Ma N.m 1200 Ma *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure & 200 mv/s, la charge peut étre
Mc proportionnellement augmentée.
Moment Mb N.m 1200
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 1320 Mb
n Encombrements
L
344 stroke 175
55 2—#6-L15 H7 ‘
3.5 @
4.5 i | o
T o I vl = [’4
— ] ; =R A
75
136 4-—ME-L20
A DETAIL CHART 160 4-ME-L15
_ 180
4-M5-L10(two sides)
A
a3 ol ¥V & “w{; 37
| = 0 -
E T e o
202 |14}
244 Pitch 200 * M A 75
200 |
+ * * ~
N-MB-L14 .
y N\ N/2-06-L6 H7 i " 2
- » » . »
S = Course mm 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 | 2600 | 2700
L mm 1719 1819 1919 2019 2119 2219 2319 2419 2519 2619 2719 2819 2919 3019 3119 | 3219
A mm 100 200 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14
N : nombre de taraudages 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32
Kg 50.0 52.1 54.3 56.4 58.6 60.7 62.8 65.0 67.1 69.3 71.4 73.5 75.7 77.8 79.9 82.1
2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300 4400 | 4500 | 4600
3319 3419 3519 3619 3719 3819 3919 4019 4119 4219 4319 4419 4519 4619 4719 4819 4919 5019 | 5119
200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 21 21 22 22 23 23
32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 46 46 48 48 50 50
84.2 86.4 88.5 90.6 92.8 94.9 97.1 99.2 101.3 103.5 105.6 107.8 109.9 112.0 114.2 116.3 118.5 | 120.6 | 122.7

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20-T

M7
[

-B-H-

-N-LU -

L40

S1200

oD |- A

Moteurs conseillés

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

|Pas de vis |40 mm |

g

SGA

Automation

Position des capteurs

Quantité des capteurs

‘ Données

| Course : | 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm

5.5

S

ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au

moteur uniquement

3.5

2—#6—-L15 H7

7.5

A—L—l
220
A
|
-
=

185

A DETAIL CHART

136 4-M8—20
B 4—ME-L15
T

4—M5—-L10(two sides)

811

i

-

<

ME

] e

INTERMAL MOUNTED QUTERNAL MOUNTED

.

Puissance 4 la sortie du moteur : 750 W 1000 W 90°
- . . Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Type de transmission *1 Courroie de précision 45°,
=]
Répétabilité fFin £0.05 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Pas mm 40 Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 | 3200
0

Vitesse maximale mm/s 2000 20kg 1450 | 1700 | 2500
Charge maximale kg 50 60 Montage Horizontal 30 kg 1100 | 1500 | 2100
Effort maximal sur le chariot N 800 1000 40 kg 1000 | 1300 1800
Course mm 1200 ~ 4600
Température de travail ce 5~40 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.

Ma N.m 1200 Ma *2, L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut

Mc proportionnellement augmentée.
Moment Mb N.m 1200
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 1320 Mb

ey of =
A — =
g J o T Y X
o —+— - }
. : P -
[ 202 |14
151 Pitech 200 * M A 75
200 |
HIDI:J]:][I E 3 3
b\ N—MB |1_'|4 . . g
™\ N/2-96-L6 H7 -
» » » * s+
S = Course mm 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600 | 2700
L mm 1626 1726 1826 1926 2026 2126 2226 2326 2426 2526 2626 2726 2826 2926 3026 | 3126
A mm 100 200 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14
N : nombre de taraudages 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32
Kg 50.0 52.1 54.3 56.4 58.6 60.7 62.8 65.0 67.1 69.3 71.4 73.5 75.7 77.8 79.9 82.1
2800 | 2900 | 3000 | 3100 | 3200 | 3300 | 3400 | 3500 | 3600 | 3700 | 3800 | 3900 | 4000 | 4100 | 4200 | 4300 | 4400 | 4500 | 4600
3226 | 3326 | 3426 | 3526 | 3626 | 3726 | 3826 | 3926 | 4026 | 4126 | 4226 | 4326 | 4426 | 4526 | 4626 | 4726 | 4826 | 4926 | 5026
200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 21 21 22 22 23 23
32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 46 46 48 48 50 50
84.2 86.4 88.5 90.6 92.8 94.9 97.1 99.2 101.3 103.5 105.6 107.8 109.9 112.0 114.2 116.3 118.5 120.6 | 122.7

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de lar

éférence

D 20-T- B -

H - M7

-N - RT - |L40 |-

S1200| -

oD |- | A

g

SGA

Automation

Moteurs conseillés

|
|Pas de vis |40 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

‘ Données

ID

: Interne a I’axe A

: Aux deux extrémités

| Course : | 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe D

: Coté moteur
uniquement

P : Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W 90°
. ‘s . . «
Type de transmission #] Courroic de précision . 45 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Répétitivité mm +0.05 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Pas mm 40 0 Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 | 3200
Vitesse maximale mm/s 2000 20 kg 1450 | 1700 | 2500
Charge maximale kg 50 60 Montage Horizontal 30 kg 1100 | 1500 [ 2100
Effort maximal sur le chariot N 800 1000 40 kg 1000 | 1300 | 1800
Course mm 1200 ~ 4600 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40
7 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma N.m 1200 /a/-‘ proportionnellement augmentée.
Mc
Moment Mb N.m 1200 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 1320 Mb
n Encombrements
L
344 stroke 175 14
_ 5.5 2-96-L15 H7 | LLLE
3.5
4 I—'—l ﬁ]}i @ 5
[ o I n| = [’4
I 8 s
o g " kr
1 t 73] 2| I
136 4-MB-L20
A DETAIL CHART 160 4—ME-L15 ___l_l ME
180 MTERNAL MOUNTED OUTERMAL MOUNTED
4-M5-L10(two sides)
'] == el
5]
3 T r
A &
202 |14 |
244 Pitch 200 * M A 75
200 |
. + * 3
N—MB—-L14 -
+ + + o
< ™\ N/2-06-16 H7 -
Iy + + Iy +
S = Course mm 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 | 2600 | 2700
L mm 1719 1819 1919 2019 2119 2219 2319 2419 2519 2619 2719 2819 2919 3019 | 3119 | 3219
A mm 100 200 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14
N : nombre de taraudages 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32
Kg 50.0 52.1 54.3 56.4 58.6 60.7 62.8 65.0 67.1 69.3 71.4 73.5 75.7 77.8 79.9 82.1
2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300 4400 | 4500 | 4600
3319 3419 3519 3619 3719 3819 3919 4019 4119 4219 4319 4419 4519 4619 4719 4819 4919 | 5019 | 5119
200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 21 21 22 22 23 23
32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 46 46 48 48 50 50
84.2 86.4 88.5 90.6 92.8 94.9 97.1 99.2 101.3 103.5 105.6 107.8 109.9 112.0 114.2 116.3 118.5 | 120.6 | 122.7

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20 ¢

SGA

Automation

‘ Construction de la référence

D 20-T-B-H- M7 |-N -LT-|L40(-/S1200| - OD|- A

] I | |
Moteurs conseillés | Pas de vis | 40 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M7 : GMI 86 660 220 - 660W M8 : GMI 110 940 220 - 940W ID :Interne aI’axe A : Aux deux extrémités
M9 : GMI 110 1250 220 -1250W OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur

| Course : | 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm | uniquement

n Donl’lées P : Coté opposé au

moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
— - . 90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision
1 * © o o
R nm £005 ; 45° Installation de la charge 2 Charge 0 45 90
Pas mm 40 Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 3200
Vitesse maximale mny/s 2000 0 20kg ety LY 22y
Charge maximale kg 50 60 30 kg 1100 1500 2100
Effort maximal sur le chariot N 800 1000 Montage Horizontal 40ke 1000 | 1300 | 1800
1200 ~ 4600
Course o *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 . . . . o
*2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Ma . .
Ma N.m 1200 F Proportionnellement augmentée.
c
Moment Mb N.m 1200 *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 1320 Mb

251 5 178 ot
5.5 _ 2-06-L15 H7 | UL
35 Fi
4.5 .
| 3 . 8
o ===\ N ol =
I o R -] ™ I!r '—J—
73 Aj * S q"[ ‘rl
136 4—ME—L20
A DETAIL CHART 160 4-ME-L15 . MB
g5 | |, W&
INTERMAL MOUNTED OUTERNAL MOUNTED
4—M5—L10(two sides) = )
]
. r i
w T 3?
& A 0 T
- ¥

202 |14
151 Pitch 200 * M A 75
200 T
l]l}t_u__lu * + + 4
n.\ M—-M8—-L14 =
] N nwjees-e H7 T
+ + + + $
S = Course mm | 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 | 2600 ] 2700
L mm | 1626 1726 1826 1926 2026 2126 2226 2326 2426 2526 2626 2726 2826 2926 | 3026 | 3126
A mm 100 200 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14
N : nombre de taraudages 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32
Kg 50.0 52.1 54.3 56.4 58.6 60.7 62.8 65.0 67.1 69.3 71.4 73.5 75.7 77.8 79.9 82.1
2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300 4400 | 4500 | 4600
3226 3326 3426 3526 3626 3726 3826 3926 4026 4126 4226 4326 4426 4526 4626 4726 4826 | 4926 | 5026
200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 21 21 22 22 23 23
32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 46 46 48 48 50 50
84.2 86.4 88.5 90.6 92.8 94.9 97.1 99.2 101.3 103.5 105.6 107.8 109.9 112.0 114.2 116.3 118.5 | 120.6 | 122.7

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20-T -S-H-

M7

N

g

SGA

Automation

-MD -| L25|-|S300(- | OD|-| A

Moteurs conseillés

N : Sans frein

| Pas de vis | 5-10-25 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

B : Avec frein

ID :Interne a I’axe : Aux deux extrémités

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

n Données

| Course : | 300 ~ 1400 mm, par tranche de 100 mm |

: Coté moteur
uniquement

OD : Extérieur a I’axe

90° : Coté opposé au
moteur uniquement
45°
Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
o
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 25 10 25 Capacité de chargement en fonction de L. *2
Vitesse maximale mm/s 250 500 1250 500 1250 Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Charge Horizontale kg 150 100 45 120 60 Horizontale mm | 30kg 1800 2100 3200
maximale
Verticale kg 80 50 22 60 30 40 kg 1450 1700 2500
Effort maximal sur le chariot N 1200 800 320 1000 400 50 kg 1100 1500 2100
Course mm 300 ~ 1400 60 kg 1000 1300 1800
Température de travail Cce 5~40 70 kg 120 180 400
Ma N.m 1200 Ma/“ Verticale mm | 20kg | 3000 | 2800 | 3000
Mo
Moment Mb N.m 1200 30 kg 1800 1650 1800
Mc N.m 1320 Mb 40 kg 1500 1350 1500

*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter.

n Encombrements

*2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

174 3 130
2—-86—115 H7
55 ‘
3.5
4.5 A
zsf ||
A DETAIL CHART
OUTERMAL MOUTED
211
I
- | N
37
3] | A —
- £
T 14
—1 ,,_l
74 Pitch 200 * M A 50
N 3 - 4 INTERMAL MOUTED
N—MB—L14 <
- —_—_———t———— ¢ —————4———} D
n \ M/2—-86—L6 HY -
9 T
e ———

S = Course mm 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
L mm 624 724 824 924 1024 1124 1224 1324 1424 1524 1624 1724
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7

N : nombre de taraudages 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
Kg 31.8 34.0 36.1 38.2 40.4 42.5 44.7 46.8 49.0 51.1 53.2 55.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20-T - S -

H -

M7

N

- BR -

g

SGA

Automation

L25

S300

OD

A

Moteurs conseillés

N : Sans frein

| Pas de vis |5-10-25mm|

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

B : Avec frein

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

‘ Données

| Course : | 300 ~ 1400 mm, par tranche de 100 mm |

ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniq t

: Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétabilité mm +0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 25 10 25 Capacité de chargement maximum en fonction de L. *2
Vitesse maximale mm/s 250 500 1250 500 1250 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge Horizontale kg 150 100 45 120 60 Horizontale mm | 30kg 1800 2100 3200
maximale
Verticale kg 80 50 22 60 30 40 kg 1450 1700 2500
Effort maximal sur le chariot N 1200 800 320 1000 400 50 kg 1100 1500 2100
Course mm 300 ~ 1400 60 kg 1000 1300 1800
Température de travail ce 5~40 70 kg 120 180 400
Ma N.m 1200 MK‘ Verticale mm | 20kg | 3000 | 2800 | 3000
Moment Mb N.m 1200 < 30kg 1800 1650 1800
Mc N.m 1320 Mb 40 kg 1500 1350 1500
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements 198 s 150

o
in

P
in

7.5}

g

A DETAIL CHART

300.5

2-86-L15 HY

L* ¥

4—-MB-L20

4—ME—L15

4—M5—L10(two sides)

i

INTERMAL MOUTED OQUTERMAL MOUTED

m —
w [+ 1 # A ] o
@ e+ o J -
- - - r
14
— ‘ 202
98 Prich 200 * M A 50
200
A + + 3 4
N—MEa—L14 =
" ; S
N N/2-86-L6 H7 -
S = Course mm 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
L mm 648 748 848 948 1048 1148 1248 1348 1448 1548 1648 1748
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N : nombre de taraudages 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
Kg 31.8 34.0 36.1 38.2 40.4 42.5 44.7 46.8 49.0 51.1 53.2 55.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20-T-S-H -

M7

__BL-

g

SGA

Automation

L25

S300

oD

A

Moteurs conseillés

N : Sans frein

| Pas de vis |5-10-25mm|

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M7 : GMI 86 660 220 - 660W M8 : GMI 110 940 220 - 940W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
M9 : GMI 110 1250 220 -1250W OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
| Course : | 300 ~ 1400 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
A 90° P : Coté opposé au
n DLIIQCS moteur uniquement
45°
Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
o
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
i Mont: rtical
Répétitivité mm £0.02 Montage horizontal ontage vertica
Pas mm 5 10 25 10 25 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s 250 500 1250 500 1250 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge Horizontale kg 150 100 45 120 60 Horizontale mm 30 kg 1800 2100 3200
maximale
Verticale kg 80 50 22 60 30 40 kg 1450 1700 2500
Effort maximal sur le chariot N 1200 800 320 1000 400 50 kg 1100 1500 2100
Course mm 300 ~ 1400 60 kg 1000 1300 1800
Température de travail Cce 5~40 70 kg 120 180 400
Ma N.m 1200 Mﬁ/‘ Verticale mm | 20kg | 3000 | 2800 | 3000
Mc

Moment Mb N.m 1200 30 kg 1800 1650 1800
Mc N.m 1320 Mb 40 kg 1500 1350 1500

*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

n Encombrements
180
4-MBE-L15
4—MB-L20 811

T I
3.5
4 F b -~ IZ: 8
— p b = ] '
T " ﬁ il
7.5] 2—96-L15 H7 %_
T
A DETAIL CHART ) M6
18 g s 150 INTERMAL MOUTED QUTERMAL MOUTED
4—M5—L10(two sides)
37 ?’ =
— A | L wy
N, e + =
14
98 Pitch 200 * M A 50
200
i\ - * - *
N—ME—L14 -
¥, ¥ T ¥ w
N\ N/2—#6—L6 H7 =
+ 4 + + +
S = Course mm 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
L mm 648 748 848 948 1048 1148 1248 1348 1448 1548 1648 1748
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N : nombre de taraudages 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
Kg 31.8 34.0 36.1 38.2 40.4 40.5 44,7 46.8 49.0 51.1 53.2 55.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20 ¢

‘ Construction de la référence Automation

D 20-T-S -H-M7 |-|N| -BM-|L25|-/S300| -|OD |- A

I I I I I
Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-25 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M7 : GMI 86 660 220 - 660W M8 : GMI 110 940 220 - 940W B : Avec frein ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
M9 : GMI 110 1250 220 -1250W OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
| Course : | 300 ~ 1400 mm, par tranche de 100 mm | uniquement
B ponnes
. 45°,
Puissance 4 la sortie du moteur : 750 W 1000 W
o

Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétabilité mm +0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 95 10 25 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s 250 500 1250 500 1250 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge Horizontale kg | 150 100 45 120 60 Horizontale mm | 30 kg 1800 | 2100 3200
maximale

Verticale kg 80 50 22 60 30 40 kg 1450 1700 2500
Effort maximal sur le chariot N 1200 800 320 1000 400 50 kg 1100 1500 2100
Course mm 300 ~ 1400 60 kg 1000 1300 1800
Température de travail ce 5~40 70 kg 120 180 400

Ma N.m 1200 %“ Verticale mm 20 kg 3000 2800 3000

Moment Mb N.m 1200 < 30 kg 1800 1650 1800
Mc N.m 1320 Mb 40 kg 1500 1350 1500
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.

n Encombrements

. 198 5 150
Z—o6—1L15 H7
@11
3.5 ]
4.5 1
C T
1 |

EL] |

A DETAIL CHART

P

4—M5-L10({two sides) INTERMAL MOUTED OUTERNAL MOUTED

T 37 T
I 2 3 I;Ijl
o [ 1
G 144
i+
)
| 25 | 202 |
98 Pitch 200 * M A 50
200 |
l ‘\ * - 3 -
[ N—MB—-L14 5
[ N N/2—e6—16 H7 ' i N -
S = Course mm 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
L mm 648 748 848 948 1048 1148 1248 1348 1448 1548 1648 1748
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N : nombre de taraudages 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
Kg 31.8 34.0 36.1 38.2 40.4 42.5 44.7 46.8 49.0 51.1 53.1 55.4

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20-C -B -H-

M7

Moteurs conseillés

g

SGA

Automation

-N- RH-

L40| -

S1200| -

OD

-|A

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

Pas de vis

40 mm

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

‘ Données

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID

: Interne a ’axe

A : Aux deux extrémités

| Course : | 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm

OD : Extérieur a I’axe

D : Coté moteur
uniquement

P : Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
90° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision
. 45° Installation de la charge ~ *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm +0.05 o
Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 | 3200
Pas mm 40
- - 20 kg 1450 | 1700 | 2500
Vitesse maximale mny/s 2000 0°
- 30 kg 1100 | 1500 | 2100
Charge maximale kg 50 60
X X Montage Horizontal 40 kg 1000 | 1300 | 1800
Effort maximal sur le chariot N 800 1000
Course mm 1200 ~ 4600 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure a 200 my/s, la charge peut étre
s proportionnellement augmentée.
Ma N.m 1200 //" A
Mo *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 1200
Mc N.m 1320 Mb
n Encombrements
344 5 172 —
___ 55 2—eE—[15 HY
3.5 i
4.5 I M y - 5
. g N ™ o - : + [
I o4 —| 1
75 2 {
|75 4—MB—L20
A DETAIL CHART 116 4-M6—-L15 OUTERNAL MOUNTED

o 37
N==RE o F 1~
T 202 14]
244 Pitch 200 * M A 72
200 |
l\ * * 3
—NNWE-LTe - ) - 2
N\ N/2-96—L6 H7 -
+ + + » +
S = Course mm 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600 | 2700
L mm 1716 1816 1916 2016 2116 2216 2316 2416 2516 2616 2716 2816 2916 3016 3116 | 3216
A mm 100 200 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14
N : nombre de taraudages 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32
Kg 532 55.4 57.5 59.6 61.8 63.9 66.1 68.2 70.3 72.5 74.6 76.8 78.9 81.0 83.2 85.3
2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300 4400 4500 | 4600
3316 3416 3516 3616 3716 3816 3916 4016 4116 4216 4316 4416 4516 4616 4716 4816 4916 5016 | 5116
200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 21 21 22 22 23 23
32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 46 46 48 48 50 50
87.4 89.6 91.7 93.9 96.0 98.1 100.3 102.4 104.6 106.7 108.8 111.0 113.1 115.3 117.4 119.5 121.7 123.8 | 126.0

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20-C-B - H-

SGA

Automation

- N - LH-

L40

S1200

OD

A

M 7

Moteurs conseillés

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

‘ Données

|Pas de vis |40 mm |

Position des capteurs

| Course

B | 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm |

ID :Interne a I’axe

OD : Extérieur a I’axe

Quantité des capteurs

A : Aux deux extrémités

D : Coté moteur

uniquement

: Coté opposé au
moteur uniquement

g

Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
- N - . CAPACITE DE CHARGEMENT MAXIMUM *3
Type de transmission 1 Courroie de précision 90°
Répétitivité mm +0.05 450 Installation de la charge ~ *2 | Charge 0° 45° 90°
Pas mm 40 -4 Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 | 3200
Vitesse maximale mm/s 2000 20kg 1450 ) 1700 | 2500
Charge maximale kg 50 60 0 30kg 1100 | 1500 | 2100
Effort maximal sur le chariot N 800 1000 40 kg 1000 | 1300 | 1800
Montage Horizontal
Course mm 1200 ~ 4600
Température de travail e 5~40 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Ma N.m 1200 Mg *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure & 200 m/s, la charge peut étre
Mc proportionnellement augmentée.
Moment Mb N.m 1200
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 1320 Mb
n Encombrements
55 344 5 172 \_I_
2-#6-L15 H7
35 |
4'5 v b v 8
| J—
D il § Mo 51 I 3|
s ! ) &l . t
= x
A DETAIL CHART 75 4—ME-120
2] Zquick mount connector :;g A-ME-L15 OUTERNAL MOUNTED
220
9 __ 60 4-M5-115(two sides)
T T+ . L 7
< ] A a F‘ ,J—
; / - -y |
202 |14
244 Pitch 200 * M A 72
200 ‘
il *, ry ry r
B N-M3-L14 s
™ N/2-96-L6 H7 -
+ + + + 4
S = Course mm | 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 | 2600 | 2700
L mm | 1716 1816 1916 2016 2116 2216 2316 2416 2516 2616 2716 2816 2916 3016 | 3116 | 3216
A mm 100 200 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14
N : nombre de taraudages 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32
Kg 53.2 55.4 57.5 59.6 61.8 63.9 66.1 68.2 70.3 72.5 74.6 76.8 78.9 81.0 83.2 85.3
2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300 4400 | 4500 | 4600
3716 3816 3916 4016 4116 4216 4316 4416 4516 4616 4716 4816 4916 5016 5116 4819 4919 5019 | 5119
200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
16 17 17 18 18 19 19 20 20 21 21 22 22 23 23 22 22 23 23
36 38 38 40 40 42 42 44 44 46 46 48 48 50 50 48 48 50 50
87.4 89.6 91.7 93.9 96.0 98.1 100.3 102.4 104.6 106.7 108.8 111.0 113.1 115.3 117.4 119.5 121.7 ] 123.8 | 126.0

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20-C-

M7

B -H-

g

SGA

Automation

-N-RU -

L40

S1200

OD

A

Moteurs conseillés

I
|Pas devisl 40 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

ID

: Interne a ’axe

A : Aux deux extrémités

‘ Données

| Course : | 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a ’axe

D : Coté moteur
uniquement

P : Coté opposé au
moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
90 Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 45°
o Installation de la charge  *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm +0.05
Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 | 3200
Pas mm 40
o° 20 kg 1450 | 1700 | 2500
Vitesse maximale mm/s 2000
30 kg 1100 | 1500 | 2100
Charge maximale kg 50 60 z
Montage Horizontal 40 kg 1000 | 1300 1800
Effort maximal sur le chariot N 800 1000
Clonme D 1200 ~ 4600 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précision nous consulter.
Température de travail ce 5~40 *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure 4 200 m/s, la charge peut étre
T proportionnellement augmentée.
Ma N.m 1200 2
Me *3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Moment Mb N.m 1200
Mc N.m 1320 Mb
n Encombrements
@1 Zquick mount Connecton 251 S 172
2-e6-L15 H7
5.5
4 3.5
— g ~ i _ — R
- S| v e
7.5] | e
L] 4-MB-L20
116
A DETAIL CHART 136 S-ME—L15
590 QUTERMAL MOUNTED
9 60 4—M5—L15(two sides)
r
L 37
u
A o —
- =
—+] =
14
=i E R
202
151 Pitch 200 * M A T2
200
4\ * * -
N-MB—L14 o+
* + + ¥ wr
N\ N/2-26—16 H7 -
4 [y + + 4+
S = Course mm | 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 | 2600 | 2700
L mm | 1623 1723 1823 1923 2023 2123 2223 2323 2423 2523 2623 2723 2823 2923 3023 | 3123
A mm 100 200 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14
N : nombre de taraudages 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32
Kg 53.2 55.4 57.5 59.6 61.8 63.9 66.1 68.2 70.3 72.5 74.6 76.8 78.9 81.0 83.2 | 873
2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300 4400 ] 4500 | 4600
3223 3323 3423 3523 3623 3723 3823 3923 4023 4123 4223 4323 4423 4523 4623 4723 4823 4923 | 5023
200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 21 21 22 22 23 23
32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 46 46 48 48 50 50
87.4 89.6 91.7 93.9 96.0 98.1 100.3 102.4 104.6 106.7 108.8 111.0 113.1 115.3 117.4 119.5 121.7 | 123.8 | 126

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

n Construction de la référence

D 20-C-B-

H - M7

-N-LU -

L40 -

S1200] -

oD

- A

SGA

g

Automation

Moteurs conseillés

M7:

GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

Pas de vis

40 mm

M9 :

GMI 110 1250 220- 1250W

‘ Données

| Course : | 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm

Puissance a la sortie du moteur :

750 W 1000 W

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au

moteur uniquement

Capacité de chargement maximum en fonction de L *3

Type de transmission *1 Courroie de précision 90°
Répétitivité mm +0.05 - Installation de la charge  *2 Charge 0° 45° 90°
Pas mm 40 - Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 | 3200
Vitesse maximale mm/s 2000 20 kg 1450 | 1700 | 2500
Charge maximale kg 50 60 o 30kg 1100 | 1500 | 2100
Effort maximal sur le chariot N 800 1000 40 kg 1000 | 1300 | 1800
Montage Horizontal
Course mm 1200 ~ 4600
Température de travail e 540 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Ma N.m 1200 Ma *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Me proportionnellement augmentée.
Moment Mb N.m 1200
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 1320 Mb
‘ Encombrements
251 5 172
55 2—96-L15 HY
3.5
1= 4.5
| P IO Tl B i
= a L=
r\j i s et o
7.5 J I — . .
75
A DETAIL CHART - 16| 4-MB-L20
21 2quick mount connectar 4-ME-L15
136 — OUTERMAL MOUNTED
220
n 37
@ [
g — . '_I.
EI
202

Plissie
NS A N ¥
N\ N/2-86-L6 H7 -
+ + + + —R—

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20-C

-B-H-

M7

Moteurs conseillés

- N - RT-

g

SGA

Automation

L40

S1200

oD

A

|Pasdevis| 40 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M7 : GMI 86 660 220 - 660W M8 : GMI 110 940 220 - 940W ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
M9 : GMI 110 1250 220 -1250W | Course : | 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm | OD : Extérieur a ’axe D : Coté moteur
uniquement
n Données P : Coté opposé au
—— moteur uniquement
Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
a0° Capacité de chargement maximum en fonction de L *3
Type de transmission *1 Courroie de précision
i 45° Installation de la charge ~ *2 | Charge 0° 45° 90°
Répétitivité mm +0.05 o
Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 | 3200
Pas mm 40
- - 20 kg 1450 | 1700 | 2500
Vitesse maximale mny/s 2000 Q°
- 30 kg 1100 | 1500 | 2100
Charge maximale kg 50 60
X X Montage Horizontal 40 kg 1000 | 1300 | 1800
Effort maximal sur le chariot N 800 1000
Course mm 1200 ~ 4600
Température de travail C 5~40 — *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Ma  Nam 1200 ” A e o
Mc *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si ’accélération est inférieure a 200 m/s, la charge peut étre
Moment Mb N.m 1200 proportionnellement augmentée.
Mc N.m 1320 Mb | %3 Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements 251 < 17
2—86-L15 H7
5.5
3.5 —
4,511 % ry
o b I
-l : E ]
! 75] A .
b 4-m8-L20
} L 4-ME—L15
A DETAIL CHART Zig QUTERMAL MOUNTED
I 4-M5—L15(two sides)
! = =E
t | [ N [ S N T
2 | - 'y =
A S g 1 37
g - S N -
| 202 |14
151 Pitch 200 * M A 72
200 |
1\ * * *
m N—MB—I{.I 4 , , 3
N\ N/2—#6-L6 H7 -
A + + + + +__§—
2] 2quick mount connecter
S = Course mm 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600 | 2700
L mm 1623 1723 1823 1923 2023 2123 2223 2323 2423 2523 2623 2723 2823 2923 3023 | 3123
A mm 100 200 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14
N : nombre de taraudages 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32
Kg 53.2 55.4 57.5 59.6 61.8 63.9 66.1 68.2 70.3 72.5 74.6 76.8 78.9 81.0 83.2 85.3
2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300 4400 4500 | 4600
3223 3323 3423 3523 3623 3723 3823 3923 4023 4123 4223 4323 4423 4523 4623 4723 4823 4923 | 5023
200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 21 21 22 22 23 23
32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 46 46 48 48 50 50
87.4 89.6 91.7 93.9 96.0 98.1 100.3 102.4 104.6 106.7 108.8 111.0 113.1 115.3 117.4 119.5 121.7 | 123.8 | 126.0

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20-C-B-H-

M7
|

-N-LT -

g

SGA

Automation

L40

S1200|-

oD |-|1A

Moteurs conseillés

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

‘ Données

|Pas de vis | 40 mm |

| Course : I 1200 ~ 4600 mm, par tranche de 100 mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

ID : Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur
uniquement
P : Coté opposé au

moteur uniquement

Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
- ) . Capacité de chargement maximum en fonction deL *3
Type de transmission *1 Courroie de précision 90°
Répétitivité mm +0.05 Installation de la charge ~ *2 | Charge 0° 45° 90°
45°
Pas mm 40 -4 Horizontale mm 10 kg 1800 | 2100 | 3200
Vitesse maximale mm/s 2000 20kg 1450 ] 1700 | 2500
Charge maximale kg 50 60 0 30kg 1100 | 1500 | 2100
Effort maximal sur le chariot N 800 1000 ) 40kg 1000 | 1300 | 1800
Montage Horizontal
Course mm 1200 ~ 4600
Température de travail e 5~40 *1. La courroie de précision est utilisable dans les salles blanches. Pour plus de précisions nous consulter.
Ma N.m 1200 Ma *2. L’axe ne doit pas étre monté en verticale. Si I’accélération est inférieure & 200 m/s, la charge peut étre
Mc proportionnellement augmentée.
Moment Mb N.m 1200
*3. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
Mc N.m 1320 Mb
n Encombrements 251 g P
55 2-96-L15 HT
3.5 A nd r v
L of R L
[ N . S
Ejjf e R m——
A DETAIL CHART = L=
L +-MB-L15
136 OUTERNAL MOUNTED
220
i 4—M5—L15(Twe sides) f
1 T - I
0 I | *= = I H I t
w +7 [ ] L ]
o 0 37
o A @ —
- - —T
202 | 14
@] Jquick mount connector 151 Pitch 200 * M A T2
200 |
HI LN * ry +
iaa N-MB—L14 -
KT N n/2-e6-16 H7 ' °
+ + + +
S = Course mm 1200 1300 1400 1500 1600 1700 1800 1900 2000 2100 2200 2300 2400 2500 2600 | 2700
L mm 1623 1723 1823 1923 2023 2123 2223 2323 2423 2523 2623 2723 2823 2923 3023 | 3123
A mm 100 200 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100
M mm 6 7 7 8 8 9 9 10 10 11 11 12 12 13 13 14
N : nombre de taraudages 16 18 18 20 20 22 22 24 24 26 26 28 28 30 30 32
Kg 53.2 55.4 57.5 59.6 61.8 63.9 66.1 68.2 70.3 72.5 74.6 76.8 78.9 81.0 83.2 85.3
2800 2900 3000 3100 3200 3300 3400 3500 3600 3700 3800 3900 4000 4100 4200 4300 4400 4500 | 4600
3223 3323 3423 3523 3623 3723 3823 3923 4023 4123 4223 4323 4423 4523 4623 4723 4823 4923 | 5023
200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
14 15 15 16 16 17 17 18 18 19 19 20 20 21 21 22 22 23 23
32 34 34 36 36 38 38 40 40 42 42 44 44 46 46 48 48 50 50
87.4 89.6 91.7 93.9 96.0 98.1 100.3 102.4 104.6 106.7 108.8 111.0 113.1 115.3 117.4 119.5 121.7 | 123.8 | 126.0

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D20-C-S-H - M7
I

5

-MD -

g

SGA

Automation

L.25|-1S300

-10OD |- A

Moteurs conseillés

N : Sans frein

|Pasdevis |S-10-25mm |

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M7 : GMI 86 660 220 - 660W M8 : GMI 110 940 220 - 940W

B : Avec frein

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

n Données

ID :Interne a I’axe

A : Aux deux extrémités

| Course : | 300 ~ 1400 mm, par tranche de 100 mm

OD : Extérieur a ’axe

D : Coté moteur
uniquement

P : Coté opposé au

90°
moteur uniquement
45°
Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
o
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 25 10 25 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s 250 500 1250 500 1250 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge Horizontale kg 150 100 45 120 60 Horizontale mm | 30kg 1800 2100 3200
maximale
Verticale kg 80 50 22 60 30 40 kg 1450 1700 2500
Effort maximal sur le chariot N 1200 800 320 1000 400 50 kg 1100 1500 2100
Course mm 300 ~ 1400 60 kg 1000 1300 1800
Température de travail Cce 5~40 70 kg 120 180 400
Ma N.m 1200 Ma/“ Verticale mm | 20kg | 3000 | 2800 | 3000
Mc
Moment Mb N.m 1200 30 kg 1800 1650 1800
Mc N.m 1320 Mb 40 kg 1500 1350 1500
1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements
210 S 147
2-#6-L15 H7
5.5 " T -
N e - i
35 11 .. — N RN -l ] A —
| — = 12 4

]
[

A DETAIL CHART

OUTERNAL MOUNTED

37
A [— a H
144 202
2] 2guick maount conne 110 Pitch 200 * M A 47
200
+ 4 Y 3 3
“ N-MB—L14 3
- N N/2-06-L6 H7 -
+ + - - -
S = Course mm 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
L mm 657 757 857 957 1057 1157 1257 1357 1457 1557 1657 1757
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N : nombre de taraudages 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
Kg 10.9 11.8 12.6 13.5 14.4 15.2 16.1 16.9 17.8 18.6 19.4 20.2

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20- C- S -H-M7 --BR-L25- s300| - loD|- [A

SGA

Automation

Moteurs conseillés N : Sans frein | Pas de vis | 5-10-25 mm | Position des capteurs Quantité des capteurs
M7 : GMI 86 660 220 - 660W M8 : GMI 110 940 220 - 940W B : Avec frein ID :Interne a I’axe A : Aux deux extrémités
M9 : GMI 110 1250 220 -1250W OD : Extérieur a I’axe D : Coté moteur

uniquement

| Course : | 300 ~ 1400 mm, par tranche de 100 mm

P : Coté opposé au
moteur uniquement

n Données -

45°
Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
o
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm 0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 25 10 25 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s 250 500 1250 500 1250 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge Horizontale kg 150 100 45 120 60 Horizontale mm | 30kg 1800 2100 3200
maximale
Verticale kg 80 50 22 60 30 40 kg 1450 1700 2500
Effort maximal sur le chariot N 1200 800 320 1000 400 50 kg 1100 1500 2100
Course mm 300 ~ 1400 60 kg 1000 1300 1800
Température de travail Cce 5~40 70 kg 120 180 400
Ma N.m 1200 Ma/“ Verticale mm | 20kg | 3000 | 2800 | 3000
Mo
Moment Mb N.m 1200 30 kg 1800 1650 1800
Mc N.m 1320 Mb 40 kg 1500 1350 1500
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour d’autres précisions supérieures nous consul- *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
‘ Encombrements 158 S Lo/
-
i _— 2—-@6-L15 HY
22 4.5
il uw - - -
| — g Ny = —
=] - —| = s
1 ) H——f & s——————H
o of LS - :
A DETAIL CHART 7
ILc ‘ SR 4—M8-L120 OUTERNAL MOUNTED
116 4—MB-L15
135 -
220

9 60  4-M5-L15(two sides)

37 " [ )
uy » | A —
gl =t T4 ! Zl LT
- = -
4 202
@] Jquick mount connector |98 Pitch 200 * M A 47
200
1\ * * . -+
~, N-MB—L14 o+
. . - ' ' pr
N N/2—86-16 H7 -
S = Course mm 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
L mm 645 745 845 945 1045 1145 1245 1345 1445 1545 1645 1745
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N : nombre de taraudages 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
Kg 10.9 11.8 12.6 13.5 14.4 15.2 16.1 16.9 17.8 18.6 19.4 20.2

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

D 20-C-S-H-

M7

__

BL -| L25

S300

OD

A

g

SGA

Automation

Moteurs conseillés

N : Sans frein

|Pasdevis |5-10-25mm|

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

B : Avec frein

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

ID : Interne a I’axe

: Aux deux extrémités

| Course : | 300 ~ 1400 mm, par tranche de 100 mm |

OD : Extérieur a I’axe

: Coté moteur
uniquement

, 90° : Coté opposé au
Données moteur uniquement
455,
Puissance 4 la sortie du moteur : 750 W 1000 W
o
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 25 10 25 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s 250 500 1250 500 1250 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge Horizontale kg 150 100 45 120 60 Horizontale mm | 30kg 1800 2100 3200
maximale
Verticale kg 80 50 22 60 30 40 kg 1450 1700 2500
Effort maximal sur le chariot N 1200 800 320 1000 400 50 kg 1100 1500 2100
Course mm 300 ~ 1400 60 kg 1000 1300 1800
Température de travail ce 5~40 70 kg 120 180 400
Ma N.m 1200 :ﬁf“ Verticale mm | 20kg | 3000 | 2800 [ 3000
Mc
Moment Mb N.m 1200 30 kg 1800 1650 1800
Mc N.m 1320 Mb 40 kg 1500 1350 1500
1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements
220
136 4-ME—L15
#]2quick mount conneclor 116 TR D T
4-MB8-L20
75
5.5 |-—- a
3.3 . d
4511 ==
l— ] - % 'E[
| _ — Vepl 4 | 1
— 0 2
f 75 S
L 75| 3 = 3
2—@6—L15 HY
e CUTERMAL MOUMTED
198 E S 147
9 60 4-M5-L15(two sides)
. —
Ll A e + i) 12
[ . T + =i © + @
L 5] Ea G S g0 "
P 14f 202
98 Piteh 200 * M A 47
200 |
* * - - -
| S n/2—eslis HY -
» » » - P
S = Course mm 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
L mm 645 745 845 945 1045 1145 1245 1345 1445 1545 1645 1745
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N : nombre de taraudages 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
Kg 10.9 11.8 12.6 13.5 14.4 15.2 16.1 16.9 17.8 18.6 19.4 20.2

* Les dimensions sont fournies 4 titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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AXES ELECTRIQUES D20

‘ Construction de la référence

20-C-S-H

M7

N

g

SGA

Automation

BM -|L25

S300

OD

A

Moteurs conseillés

N : Sans frein

| Pas de vis |5-10-25mm|

Position des capteurs

Quantité des capteurs

M7 : GMI 86 660 220 - 660W

M8 : GMI 110 940 220 - 940W

B : Avec frein

M9 : GMI 110 1250 220 -1250W

ID : Interne a I’axe

: Aux deux extrémités

OD : Extérieur a ’axe

| Course : | 300 ~ 1400 mm, par tranche de 100 mm |

: Coté moteur
uniquement

90° : Coté opposé au
Données moteur uniquement
—— 45°,
Puissance a la sortie du moteur : 750 W 1000 W
o
Type de transmission *1 Vis a bille (classe 7)
Répétitivité mm +0.02 Montage horizontal Montage vertical
Pas mm 5 10 25 10 25 Capacité de chargement maximum en fonction de L *2
Vitesse maximale mm/s 250 500 1250 500 1250 Installation de la charge Charge 0° 45° 90°
Charge Horizontale kg 150 100 45 120 60 Horizontale mm | 30kg 1800 2100 3200
maximale
Verticale kg 80 50 22 60 30 40 kg 1450 1700 2500
Effort maximal sur le chariot N 1200 800 320 1000 400 50 kg 1100 1500 2100
Course mm 300 ~ 1400 60 kg 1000 1300 1800
Température de travail Cce 5~40 70 kg 120 180 400
Ma N.m 1200 Ma/“ Verticale mm | 20kg | 3000 | 2800 | 3000
Mo
Moment Mb N.m 1200 30 kg 1800 1650 1800
Mc N.m 1320 Mb 40 kg 1500 1350 1500
*1. Précision avec une classe 7 en standard. Pour plus de précisions nous consulter. *2. Distance entre le centre du chariot et le centre de la charge.
n Encombrements 198 s 147
2-g6—-L15 HY
5.5 —
<+ o
3.5 =l &
= 4.5 I =i S ——
J:[l_ - I
7.51 1 IS TS 4-mB-L20
.%. 4-N6—L15
T. H T
A DETAIL CHAR 250 OUTERHAL MOUMTED
q 60 4—M5-L15(two sides)
LIEJ 37
1 A —
"s]
: =
['s} 141 4
G - o
L]
L + -
* ¢ |
@] 2quick mownl connecter |- 98 Pitch 200 * M A 47
—_— 200 |
", * * 4 -——
) S N-ME-L14 L1 . . ) =
t '\ N/2—06-L6 H7 -
L] * [y B
S = Course mm 300 400 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400
L mm 645 745 845 945 1045 1145 1245 1345 1445 1545 1645 1745
A mm 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200 100 200
M mm 2 2 3 3 4 4 5 5 6 6 7 7
N : nombre de taraudages 8 8 10 10 12 12 14 14 16 16 18 18
Kg 10.9 11.8 12.6 13.5 14.4 15.2 16.1 16.9 17.8 18.6 19.4 20.2

* Les dimensions sont fournies a titre indicatifs, elles peuvent subir des variations pour cause d’améliorations techniques. Nous nous réservons le droit d’apporter des modifications sans préavis.
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