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Modeles
, - GTB10 | GTB20 | GTB30 | GTB50 | GTB70 | GTB100| GTB200 | GTB300 | GTB500
Données techniques
Fonctionnement Double effet
Fluide Air
Couple a 6 bars mN 15 2.2 3.2 5,5 7,5 9,8 19 31 45
Alésage mm 015 118 020 025 0 28 0 32 040 150 163
Angle ajustable e 0~ 190
Raccordement M5 x 0,8 | G 1/8
Pression d'utilisation rb 15~7
Température de fonctionnement i 0~50
Poids g| 53 | 990 | 1290 | 2100 | 2900 [ 4100 | 7650 | 8960 [ 11170
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9 Construction de la référence

CoD G Co)

Taille

Amortisseurs

Angle de rotation

GTB

10
20
30
50
70
100
200
300
500

90
180

-90 °
-180°

M |Amortisseur externg
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Schéma

. Contrainte radiale Contrainte axiale maxi (N) i
Modéele maxi (N) @ ) Couple maxi (N.m)
GTB 10 70 68 70 2
GTB 20 140 130 130 3,5
GTB 30 185 188 358 4,8
GTB 50 300 285 442 9
GTB 70 333 296 476 12
GTB 100 390 493 708 18
GTB 200 543 740 1009 25
GTB 300 850 950 1500 30
GTB 500 1200 1400 2100 38
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*Les dimensions sont fournies a titre indicatifeslpeuvent subir des variations pour cause d’anmaions techniques. Nous nous
réservons le droit d’apporter des modificationssgameavis.
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*Les dimensions sont fournies a titre indicatifeslpeuvent subir des variations pour cause d’anmaions techniques. Nous nous
réservons le droit d’apporter des modificationssgameavis.
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*Les dimensions sont fournies a titre indicatifeslpeuvent subir des variations pour cause d’anmaions techniques. Nous nous
réservons le droit d’apporter des modificationssgameavis.
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*Les dimensions sont fournies a titre indicatifeslpeuvent subir des variations pour cause d’anmaions techniques. Nous nous
réservons le droit d’apporter des modificationssgameavis.
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*Les dimensions sont fournies a titre indicatifeslpeuvent subir des variations pour cause d’anmaions techniques. Nous nous
réservons le droit d’apporter des modificationssgameavis.
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